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GERARDO AYALA SAN !:.L\.RTÍN 

3. Sistemas de información. 
4. Sistemas de comunicación. 

Y coinciden aproximadamente con la primera, se­
gunda, tercera y cuarta generaciones de computadoras. 

La computadora como instrumento de cálculo sü".:ió 
en los instltutos de investigación, en organismos mili­
tares, en secciones gubernamentales de estadística y en 
algunas grandes empresas. 

Posterior:nente la necesidad de manejar grandes vo­
lúmenes de inforrn.:teión en procesos repetitivos provocó 

. su automatización, lo que se denomina proceso. electró­
nico de datos. En esta etapa las computadoras am­
pliaron su mercado, entrando de lleno a los sectores 
financieroS, comerciales y de gobierno. 

Debido a innovaciones tecnoiógica.s .como, la intro­
ducción del disco magnético, la multiprogramació:1, 

termi:1ales interactivas, etcétera, fue posible hace 
de un acervo control de datos organizados de acut:: • ...¡o 
con un esquema preconcebido que permitirá la consulta 
simulcinea de ia información por varios usu~rios. Esto 
permitió el estudio de la organización misma, su pla­
ne:tción, la toma de decisiones de alto nivel, y no sola­
mente la ejecución de tareas rutinarias. A esta etapa 
se le conoce como de los sistemas de información. 

Por último, los sistemas de comunicación permiten 
alimentar y actualizar la información de un acervo de 
datos disponible para todos los usuarios del mismo . 
En esta etapa los mensajes so~ env~ados y recibidos 
sólo por los usuarios que cumplan con cierta condición 
(es selectiva); la distribución y recepción es instantánea 
y la inio.rmación queda disponible todo el tiempo. Ejem­
plo de ello se tiene en las reservaciones aéreas y los 
sistemas bancarios. 

EVOLUCióN DE LAS COMPUTADORAS 

Caro.cterí:;tica.s principales Primera gcneracién Segunda generación 

Entra al mercado. Aproxinudamente ( 1950-1952). Aproximadamente 1960. 

Aplicaciones principales. lnstrwnento de cálculo. Proceso de datos, instrurr.ento de cálculo. 

Tecnologías utlitzadJ.S. Tubos de vacio. Transistores, ferritas. /, 
-----------------------------------~--------------------------------~ 
Unidades periféricas. Lt:ctoras y perforadorzs de tarjetas y 

cinta de papel, equipo unitario, etcé­
. tera. 

P..rquitectura. - - - - - - - - - - - - - - - -

Lenguajes y facilidades de programa- Lenguaje de máquina ensambladores pri-
ción. mitivos. 

Aliabeto. Numérico. 

Sistem..l operativo. - - - - - - - - - - - - - - - - - - - -

Lectoras y perforadoras de tarjetas, imprt> 
sora.s y cint:u magnéticas . 

Ensambladores y primeros compiladores 
(FORTRAN, ALGOL). 

Números, letras y algunos caracteres espe­
ciales. 

Rudimentario controla periféricos, inicia y 
tennina tareas. 

Facilidades adicionales. - - - - - - - - - - - - - - - - Existencia de bibliotecas. 

Administración. 

Aspectos cuantitativos. 

Modelos típicos grandes (macro). 

Modelos medianos (minis). 

Modelos pequeños (micros). 

Tnv1al uo st: requerta. 

Memona central 1,000 a 8,000 palabras, 
proceso: 10• ops/seg, precio 1.000,000 
a 2.5 millones (dlls. USA). 

IBM-650, BENDIX 6-!5. UNIVAC 
5590, BUhL-PT, IBM-709. 

Primitiva, planeación de producción con 
procesos masivos. 

MC: 8,000 a 32,000 Palabras, proceso: 105 

ops/seg, precio lOS a 101 (Dlls. USA). 

CDC-160, !BM 7090, IBM HOI, BUR­
ROUGHS 5500, BCA 305, BENDIX 
6-20, CDC 3600, CEC 6600. 
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ANTECEDENTES IIISTÓRICOS DE 1.:\ COMPUTACIÓN 

T erara generación 

¿ntre 1968 y 1970. 

Sistema de información. 

Circuitos integrados {LSI) y memori:11 
de películas magnéticas. 

Cmtas y discos magnéticos, terminales 
de video y teletipos. 

Multiprogramación, nultiproceso, siste­
mas de interrupción, optimización de 
código. 

Lenguajes de alto nivel, cabal, PL/1, 
base de elatos (DMS), 

NúmerosJ letras y caracteres especiales. 

Manejo de discos multiproceso, memoria 
dinámica, memoria virtual, etcétera. 

Edición y prueba interactiva de pro­
gramas. 

Compleja y especializada. 

Cuarta gener-ación 

Entre 1977 y !981 

Sistemas de comunicación, sistemas de 
iniorm::~ción, para negocios, uso per­
sonal. 

Microelectrónica (ULSI), tfcmorias 
MOS (Metal Oxide Sylicates). 

Terminales inteligentes, discos y cintas 
magnéticas, equipos de graiicación, 
lectores ópticos y digitalizadores. 

Proceso distribuido, uso de microproCe­
sadores. 

Base de datos distribuidas, lt:nguaji.!S in­
. teractivos, descriptivos y gráficos prfr 

cedurables (COGEN-LI!\TJ\.). 

Irrestricto, mayúsculas, minúsculas, siro­
bolos matemáticos, alfabeto árabe, ja-
ponés, etcétera. · 

Proceso sin interrupción, comunicación 
entre máquinas, rutinas de recupera­
ción, etcétera. 

Metaprocesadores, correo electrónico, ma­
nejadores de texto, etcéterJ.. 

Muy s1mple para equipos personales, muy 
compleja p::l.l"a redes de proceso cüs-

') tribuido. 
,----~----------------------------

MC: 64 a 25G K palabras, procesador: MC: 6-t K a 10' caracteres, proceso: 
JQG ops/seg, M. Sec.: 10" caracteres, 107 ops/sep, 1-f. Sec.: 1010 caracteres 
precio: 5 X 10"- a lQS (Dlls. USA). precio: 103 a 103 (Dll~. USA) 

IBM-360, BURROUGHS 6700, PDP 10, lB~! 4330, UN!VAC !IDO 
PDP 11, UNIVAC 1106, CYBER 170. BURROUGHS 6900, 7900 

- - - - - - - - - - - - - - - - - - - PRIME 550, MP 3100 VAX. 

APPLE, TR 80, IBM - PC. 

Quinta generación 

Hacia 1990. 

Estas máquinas se caracterizarán por la uti­
lización de enjabres procesadores micros­
cópicos operando simultáneamente para 
recibir y clasificar información, por su 
c:tpacidad básica. de míerencia y genera· 
ción de conocimientos y esqucma3 gene­
rales a partir de información particular 
así como su estrecha relación con el 
hombre. 

Su sistema de control habrá de seguir y 
utilizar los principios de las máquinas 
LISP y del flujo de datos. 

El dc.!iarrollo de la computación n~~ulnéri-
ca como principal aplicación. ' 

Comuniaación entre máquinas. 



DEFINICION. 

(1) GRUPO DE NODOS INTERCONECTADOS. 
(2) SERIE DE PUNTOS, NODOS O ESTACIONES CONECTADOS POR CANAL ES DE 

COMUNICACIONES 

. ·' 

OBJETIVOS PRINCIPALES. 

• COMPARTIR RECURSOS DlSTANTES, TALES COMO INFORMACION (BASES DE DATOS), 
SOFTWARE Y HARDWARE. 

• PROPORCIONAR CO!HUNICACIONES ENTRE USUARIOS. PROCESOS Y PROCI<~SADORES 
GEOGRAFICAMENTE D1STRIBUIDOS. 

• PROPORCIONAR COI.\<WATffilLIDAD ENTRE SISTEI.\<L\S D1SIMILES. 

* AUI\'IENT AR CONFIABILDlAD DE LOS PROCESOS. 

* FACILITAR CONTROL CENTRALIZADO. 

*.ELEVAR EFICIENCIA Y BAJAR COSTO 

1 
+> ..._, 
..._, 
1 



EVOLUCION. 

- EN LOS AÑOS 50. 
REDES CENTRAU7ADAS (lJNA COMPUTADORA CENTRAL). 

- EN LOS AÑOS 60. 
REDES CENTRALI7ADAS CON PROCESADORES DE COMUNICAC[ONES Y CONCENTRADORES 

-EN LOS AÑOS 70. ;;i 
KEDES DJSTRJBUIDAS (V ARJAS COMPUTADOR\S INTERCONECTADAS POR MEDIOS Dli: V A-

1 

RIOS CANALES DE COJ.\.IUNICACION 

- EN LOS AÑOS 80. 
REDES LOCAI,ES (LAN). 

- EN LOS AÑOS 90. 
REDES DJGIT AIJES DE SERVICIOS INTEGRADOS (ISDN). 



CLASIFICACION DE REDES. 

-'\VAN (WIDE AREA NETWOIU..) 

- MAN (METROPOUTAN AREA NETWOIU..) 

- LAN (LOCAL AREA NETWORK) 

- RED CENTRAIJZADA. 

- RED DISTRIBUIDA 

- RED DE CONMUTACION POR CIRCUITOS. 

-RED DE CONMUTACION POR PAQUETES. 

-RED DIGITAL DE SER\1CIOS INTEGRADOS (ISDN) 

1 

" "' 1 



ORGANIZACIONES DE ESTANDARIZACION 

• CCITT (COMITE CONSULTATIVO INTERNACIONAL 
. DE TELEGRAFO Y TELEFONO) 

MIEMBRO A): LAS ADMINISTRACIONES NACIONALES DE PTT. 
MIEMBRO B): LAS ADM~ PRIVADAS RECONOCIDAS (AT&T). 
MIEMBRO C): LAS ORG. CIENTIFICAS E INDUSTRIALES (IEEE). 
MIEMBRO D): OTRAS ORG. INT. DE ESTANDARES (ISO). 
MIEMBRO E): OTRAS ORG. QUE INTERESAN CCITT (IBM). 

LAS NORMAS DE SERIE V (V.24) Y X (X.25) SON EJEMPLOS. 

• ISO (ORGANIZACION INTERNACIONAL DE ESTANDARIZACION) 
FUNDADA EN 1946. SUS MIEMBROS. SON ORGANIZACIONES 
NACIONALES DE ESTANDARIZACION DE 89 PAISES MIEMBROS. 
ELLOS:INCLUYEN ANSI, BSI, AFNOR, DIN¡ ETC. 

• IEEE (INSTITUTO DE INGENIERIA ELECTRICA Y ELECTRONICA) 
LAS NORMAS DE IEEE 802 PARA REDES LOCALES. . . . 

1 

CXl 
o 
1 



OPERACION DE OSI 
USUARIO A USUARIO 8 

\Y l. ·1 

1 1 
APLicACION 

AP Ll Cf'.CI O N IAH\ DATOS 1 1 

1 DATOS 1 

l. ' 
' 

1 1 

PRESE~TACION IPHfNIDAD os ono4 
P RESENTACI ON 

1 

1 

' 1 1 

SESION -~SH/ UNIDAD DE DATOS 1 
SE~ION 

' ' 
' 

TRANSPORTE PAQUETE ITHI UNIDAD DE DATOS 1 
TRAN~PORTE 

1 1 
1 

1 

MARCO '\¡ 1 NH 1 
1 

R~D RED UNIDAD DE DATOS 
1 1 

\¡ 1 
1 

1 o~c 
Dl!.C 1 F ¡ A 1 e 1 uN loA o of oAros (oAr.cPo o E IN F.> 1 Fes 1 F 1 

1 1 

1 
Flslco FISICO 

1 
BITS 1 1 1 

. 1 
1 1 

: ________ ,TRAYECTORIA DE COMUNICACION ----------~ 

F: BANDERA 

A: DIRECCIONES 

C: CONTROL 

FSC: SECUENCIA DE CHEQUEO DE MARCO 

PAQUETE: MENSAJES TRUNCADOS 

MARCO: PAQUETE CON INF. ADICIONAL 

.1 
~ 

co 

1 
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Los estándares OSI adquieren imponancia para los fabricantes de la mdustna de 
las computadoras. No sólo han sido adoptados en Europa y otros lugares. sino que 
desde agosto de 1990. el gobierno federal de los Estados Unidos no comprará nmgtín 
sistema en red que no cumpla el Government OSI Pro file (GOSIP. Perfil OSI del 
gobierno). A principios de los ochenta. el Depanamento de Defensa creó y oficializó 
un estándar similar denominado TCP/IP que ha utilizado para conectar diversos sis­
temas formando redes de gran alcance. Aunque aún se usa ampliamente. posee algu­
nas deficiencias y tiende a ser poco eficiente al utilizarlo en redes locales o metropo­
litanas. OSI resolverá algunos de sus problemas. 

A continuación se describe cada nivel del protocolo por capas OSI tal y como 
se ilustra en la Figura 7-2: Para describir cada capa se utiliza un supuesto mensaje 
que un usuario envía a otro. 

Nivel de aplicación. El sistefna operativo de red y sus aplicaciones están en sí di~­
ponihles para. el usuario en este nivel El emisor escribe. un mensaje y lo dirige al 
receptor. 

Nivel de presentación. Las estaciones de trabajo interconectadas puedC'n repre­
sentar Jos caracteres, números. directorios y otra información de formas distintas 
El nivel de presentación puede servir como un traductor entre las estaciones y fi_ia 
el formato de la información que se visualiza en las pantallas. Por eJemplo. si el men­
saje va de un PC basado en el DOS a un Macintosh. la forma en que se escriben 
los caracteres en la pantalla es ligeramente distinta. El nivel de presentación añade 
la información de formato y pasa el mensaje al nivel de sesión 

Nivel de sesión. El nivel de sesión coordina el intercambio de infom1aC1Ón entfe 
las estaciones de trabajo. El nivel toma el nombre de la sesión de comumcaciones 
que establece y cierra. Será necesaria una coordinación en el caso de que un sistema 
sea más lento que el otro o la transferencia de paquetes no sea ordenada. Este nivel 
incorpora paréntesis al principio y al final. además de información sobre el protocolo 
de comunicación que se utiliza y envía el mensaje al nivel de transporte. 

Nivel de transporte. Este nivel divide la información en segmentos más pequeñm 
y le asigna una paridad a cada segmento para la comprobación de errores. Almacena 
una copia hasta que la estación receptora confirma la recepción. Envía los segmentos 
del mensaje al nivel de red. 

Nivel de red. El nivel de red convierte en paquetes la información El tamaño de 
cada paquete viene determinado por el método de acceso al cable o el sistema opera­
tivo. Se incorporan cabeceras para almacenar el número total de paquetes y su se­
cuencia. Envía los paquetes al nivel de enlace. 

Nivel de enlace. Asigna a cada paquete una paridad para comprobación de erro­
res. y añade ésta al bloque del paquete Incorpora una cabecera de dirección al prin-

c1pio de cada paquete. Almacena una copia de cada paquete hasta que recibe la con­
firmación de su recepción.· Envía el paquete al nivel físico. 

Nivel físico. El paquete se conviene en bits digitales para su transmisión por el 
cable. El nivel físico de la estación receptora recibe la información. 

OSI intenta ofrecer un estándar que deje obsoletos al resto de grupos de protoco­
los. Tiene sus limitaciones. pero éstas tienen su origen princ1pal en el hecho de que 
el conjunto de protocolos no está completo. Se han escrito. por ejemplo. pocas apli­
caciones que saquen panido del modelo OSI. Además. las especificaciones de los 
'\ervicios de directorio y de direccionamiento entre redes no se están desarrollando 
plenamente. Los siguientes estándares se han desarrollado a panir del OSI. 
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Normas de control de l!cceso 802 de la IEEE 

La IEEE (imtitute of Electrical and Electronics Engineer~) ha deoarrollado un con­
junto de e,¡ándare~ que definen la forma en que la~ placas de interfaz de red transfie­
re-n dato~ de!'de un sistema a la red. La ISO ha aceptado estos protocolos. que funciP­
nan en lns niveles físico y de enlace del modeln de referencia OSI La seccic'm ~02 
de la IEEE consiste en un ~rupo de comités. cuyo ohjetivo es desarrollar l"liit~ndareo;;. 
técnicos abiertos a todos los fabricantes, de forma que puedan funcihmu juntos nn<~ 
J!'Tan var ied:tcl de productm; de interfaz de red Entre estos productos se incluyen las 
placas de interfa7. de red, los bridges y routers. además de- otros componentes utili7.a­
(tos para crear redes hasadas en cahle!' de par trenzado o coaxial, o rf'des de gmn 
alcance que utilizan elementos de transmic;;illn comune'!' como el sistema lelefc',nicn 
En los siguientec;; cap(tulos se descrihe cómo S!" utilizan l:1s especificac1nne~ RO~ p:-.r:-1 
diseñar e implementar ec;;tos productos: 

A continuachln se listan los comités del E!n1pn R02. Los ni\'elt"s físicos y de en In­
ce están relaCionados directamente con las placns de interfaz de red y sus controladP­
res. tratándoc;;c en el siguiente capítulo. 

R02.1 lntemetworking 
(Conexión entre redes) 

R02.2 Lo~ical link control (LLC¡ 
(Control lógico de conexiones) 

R02.~ CSMA/CD LAN 
(Redes con CSMA/CD.l 

Ro:'_ 4 Token-Bus LAN 
(Redes Token-Bus) 

ROe.) 1 oken-Ring LAN 
(Redes Token-Ring 1 

802 6 f\.1etropo1itan arca network 
(Redes metropolitanas) 

R02.7 Slottcd-ring LAN 
(Redes de anillo conmutado) 

:\.25 \Vide area nt!twork protocol 
!Protocolo de redes de gran alcance) 

Los estándares 802 penniten que computadoras y dispositivos de distintos rahri­
c::mtcs se puedan conectar locaJmente utilii:mdo cables de par trenzado y coaxial. 0 

<nhre grandes :íreas. utilizando. por ejemplo. sistemas de cableado Je gran velnci­
t.Jad. fihra clptica o lo5 ~er1icios de comunicacic>n comunes con la red telef6nica. 

Una parte importante Jcl e5tánd:u 802 ~e re riere como direccimramirmo ~lnl'ol. 
Segtin este esquema. a cada placa de interfaz de cada fabricante se le osi2na una di­
rcrcicln única. de fonna que dos pl~cas en la misma red no puedan tener ~lireccionec;; 
connictivns. El esquema de direccmnamicnto ofrece un rc4uisito previo. irno011ante 
en la interconexión en redes para asegurar que los paquetes a)c:Jn7:tn su destino final 
tanto local como remoto. Los estándares de direccionamiento 802 facilitan a los fa­
hricantes el diseñar productos compatibles que trabajen en las redes. En el próximo 
capítulo se ofrece más información. 

' ' ' 



OSI NetWare UNIX 

-·~ .. 
Aplicación . -

NetWare Network . ·-
Core Filing System 

. -
Presentación Protocol (NFS) 

- Named 
Sesión 

Pipes 
NetBIOS SNMP FTP SMTP Te'ne1 

-

Transpone SPX TCP 

Red IPX IP 

Enlace 
Controladores de red Contrciadores de red 

de datos ODI NDIS MecfLa Access Control 

--
Físico Físico Físico 

Figura 6-4. Una comparación de protocolo:. 

Apple 

Apple Share -· -· 

Apple Talk 
Filing Protocol (AFP) 

ASP ADSP z:p PAP 

ATP NBP AEP RTMP 

Datagram Delivery 
Protocol (DDP) 

Controladores Ce red 

Local- 1 Ether- ¡ T oÍ<en-
Talk Taik Talk 

Físico 

LAN Manager 

-. -- -· 
Bloques 

de mensajes 
del servidor 

Named 
NetBIOS Pipes 

-· 

NetBEUI 

' 
Controladores de red 

NDIS 

Físico 

1 
~ 

00 ,. 
1 
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Lo. S,-

la evnlutión desdP la romputilr:i{m en SIStemas cenfralizados a las lAN de hoy día quP se produjo en la década de 1980 ha puesto al alcance de todos rcdf'" podPrCKas, 
rnnf1ables y pasibles dP ser intl.:!rconectadas, la~ cuales permiten construir eficientes mfra~trurturas de tecnología mform.ltira 

TH>~ !Pcnologías di.' lAN corrientes- Ethernet, Token Ring y FDDI- brindan el antho de banda y la admmlSiración de red que se necesita. Más tmportante aUn, permiten 
interconet1<u equipos de di<>tintoc; proveedores con lo cual se aspgura el futuro de la inversión reahnda. 

Ethf'rnet- basada en la técnica CSMA-CD (CmiPr Sense Mulhple Acreso;/Collision Detection) de 10 Mbps, en la cual todas la~ cstadones rontwnen pnr i¡::u.ll pnr el 
<H r~ al hus de la LAN. Cuando una estaciñn dPteda que no hay tran<>mrsión en la LAN, tran<;mite En CJ<>O que dos rst<~nones lr<~nsmrt;m srmult,ínf',mlf'n\P <~m ha" 
advertirán que h<~n rntrado en colrsión, esperarán un breve perirldo predetermin<~do y volverán a lransmillr 

1 a~ vmlaJaS rle/ Elhcrnel incluyen: 
- una norma bien definida para cables Ul r, l'ibia óptica y coax.ial 
- equipos relativamente económicos 
- hubs intPiigPntes que brindan un alto nivel de adminisllación y toleranoa a las fallas 

1 il~ rlPwenliljas del Ftherner son. 
- Hmrt.1riones tnpnlf1gi< as en ru<tnlo al mimr>ro de repetrdores, número de estar iones y limitaciones de dr<;lam i<1 rif•hidas a las demoras 
- la tk nica CSMNCD que reduce el throu~hput de la red (aproxrmadanlf'nte un JO% ante5 que elltempo de IP'ipuesta ;m mente signrfir.1tiv.1mentel 

To~en Ring- b<!<;.'ldn en la tecnología "Token Passing" de 4 o 16 Mbps, Pn la cual una trama t'mrca (ei"Token" o símbolo) es pa<>ad.1 por una tr.1yertorr.1 rPnad<~ (ei"Ring" 
o anrlln) de morlo tal que sf1lo una est<~nón que captura el Token puede aLceder a la LAN. Sf' basa en un sistema estructurado de rahleado por el cual toda<; la" 
est;¡onnes e<;tán ronel1<!das en configuranón de estrella a un hubo unidad de acceso u~icado Pn el centro de cahleado. 

las ven/,l¡as dd Tokrn Ring influyen 
- protoroln determinista que g;1rantrza lrE'mpo<; de respuesta confi.1bles y alto throughput {alrededor del 70% antes que los tiempm dr. re~puesta aumenten 

sigruflca\!v.1mente) 
- un aho gr<~rlo de toleranda a las fallas y confiahilidarl inrorpor<~do<; a 1,1 norma 
- alto grado de flP'<ibilidad en la topolngíil, en lo que hace a distancias y tipos de medio físico de conexión · incluyendo 5TP, UTP y fibra óphr.l 

1 .1~ desventajas del Tnkrn Ring son 
- cquipm de mayor r.nsto 
- a rau<;a dPl¡rtter, no pueden por lo gener<JI haber m<ls de 250 estacione<; por tAN. 

FDDI- Fillf'r Distrilmted Data lnterf<~ce (lnterf<~te de D<~tos Distribuido-; por Frhra) Se hasa Pn una tecnología de Tok<>n Ring rassing lra<;f' df' símbolo) df' 100 Mbps, 
srmil<~r en prinripin al protocolo Token Ring rwro ron mejores pre<;taciones de administración, fle'<ibilida.d tnpol6gira, mayor número de poo;ihle de e5ta( rone<; y 
prestaciones más eiP\·<ldao;, Definrdas originalmente p.1ra fibra óptica, e)(islen también normas para cahles UTP y STP 

1 a~ 1·enrajil~ drl TDDI inclurew 
- sumanlf'nte robusto, p.1ra aplicacrones de harkhone 
- Alto throughpul (hasta 90% antes que los tiempos de re<;puesta aumenten sigmficativ<~mente) 
- Norm,11ización para intPrcone)(rón con redes LAN de otros hpos IEthrrnet, Token Ringl 
- ()¡stanrias hasta 100 km 
- Hasta 500 estacion(>S 

la~ dewmra¡as del FDDI \On 
- No admite aplrcarione~ dr voz o vidPo 
- Suelr <;rr dema<;iado (ostmo para rone)(ionps scnnllas de PC a LAN. 

,, 

1~.\ll fl,!l.l ( '•1 •I'IIIIIIH ,fl¡r 111-

r.r.t:ll.!Q!_ 
u!.cll 
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Normas Etl1ernet e IEEE 802.3 

Originahnente, Ethernet fue creado por Xerox, pero fue desarrollado conjuntamente 
corno estándar en 1980 por Digital Equipmenl, lntel y Xerox. Este estándar cnmen1.6 
conociéndose como Ethernet DIX, en referencia a los nombres de los creadores. Et­
hernettiene un rendimiento (throughput) de 10 Mbps y usa un método de acceso por 
detección de portadora (CSMA/CD). El IEEE 802.3 también define un estándar si­
milar con una ligera diferencia que puede causar algún dolor de cabe.a a aquellas 

. personas que configuren instalaciones Ethernet. Los estándares DIX e IEEE 302.3 
tienen una ligera diferencia en el formato de las tramas. Como el estándar R02.3 e• 

el m;ado por omisi<ln en NetWare y el que más se usa connínmentc. se discutirá en 
esta seccitln. Si lo necesita. NeiWare ofrece una alternativa para usar el estándar Et­
hernet DIX, ejecutando la orden ECONI'IG. 

Todas las adaptaciones del estándar IEEE 802.3tienen una velocidad de trammi­
sitín de 10 Mhps, con la excepción del IBASE5, el cual transmite a 1 Mhp.•. prrn 
permite usar gram.Jes tramos de par trenzado. En esta setci(~n solamente se discutirán 
la.• nimnas IORASE5, IOBASE2 y IORASE-T, debido a su popularidad. Veamos una 
lista de todas las adaptaciones del estándar IEEE 802.3: 

IOBASE5 

IOBASE2 

IORASE-T 

IBASE5 

IOBROAIJJ6 

IOBASE-F 

Cable coaxial con una longitud máxima de tramo de hasta 500 
metros, usando transmisión en banda base. 

Cable coaxial (RG5RA/U) con una longitud máxima de seg­
mento de hasta 185 metros, usando transmisión en banda base. 

Cahlr de par trenzado con una longitud máxima de segmento 
de 100 metros. 

Cahle de par trenzado con una longitud máxima de segmento 
de 500 metros y una velocidad de transmisión de 1 Mbps. 

Cahle coaxial (tipo RG59/U CATV) con una longitud rná•i­
rna de segmento de 3600 metros, usando transmisión en han­
da ancha. 

Segmentos de cable de libra <Íptica con transmisión a 10 Mhps. 

La tnpologfa de la Ethernet 802.3 es en bus lineal con un método de acceso 
CSMA/CD. La~ estaciones se conectan con segmentos de cahle. Los segmentos for­
rmm un sistema de cableado con una lfnea extensa sencilla conocido como tramo de 
cable principal (trunk). La versión en par tren1.ado se puede configurar en estrella, 
ya que puede usarse un concentrador que trahaja como un hub. 

Es posihle combinar tipos diferentes de cableado Ethernet para conseguir un sis­
tema de cableado óptimo. Por ejemplo, la Ethernet gruesa se puede usar en una con­
figuración de soporte conectando dos tramos de Ethernet finas separadas. 



<:.. I.JUI"i8Cl1ViUdü llJK~II ntiiQ 
-188-

__ )NIRO..D_U_C.C_LO_N_A_LA )NIERC_O_N_EXLO_lLE~Qa__I_O_K N RING 

.--·~' 
~ ~:. 5_:) \: 

LQUE ES TOKEN RING? 

Token Ring e-; un tipn cle Red de Arca local flAN local Area NPtworkl espedfir<~da por J;¡ norma IEEE 802 S. la topología del Token Ring corrf'5pondP a un anillo 
lf-g,rn, PSI ando cahlcadn (í~kilmenlc romo un;¡ estrella lntroducuJo origm<~lmcnte por IBM para lraiMj.v a 4 Mhpc; sobre el sistema IBM dP r.1hleJdo, f'l Token Ring ha 
<;idn mr>joradn para trah;¡¡;n a 4 o 16 Mbp<; sobre STP (Shielded fw1sted Pa1r- par trenzado blindarlo), UT r (Uno;hleldPrl Twi~tcd Pa1r par IH'n¡;nlo sin hhml<~¡r'l. rn.llCiill 
n fdna ópt1ca 

LPOR QUE TOKEN RING? 

L.rs I.AN Token Rin~ rnm11111yPn un mrtndo confi.lhle y cle alt.1 velooidad pM.l conert,rr en una LANa re~. e-;taciones df' lr.lh.ljo, romputarloras centr.lle" y reruro;os 
compi!rtrdn<; taiP<> rnmo ~f:'rvidorp" rle ilrc hrvns, rmpresoras, etc. Además dP l.1s funriones b.lsrcas quP hrinrlan otros protcxolry; rlP LAN rn.no pe¡ Fthf'rnrt TokPn Rrng 
brinrl;¡ rmport,mte<: vent.1jrts Son ést<l" maynr throughput y rnr1ores prestaciones pn reriP" graneles, .:~v.1n7ilrlil .:~dmini<;tr.1nón a nivel fí<;ico <Omo parte df'l p<>fándilt, 
dr:s1rn:lfb a <15Pgur<H mínuno twmpo de c.:~íd<J riP la red; np·-dhilrrlad en cuanto a mf'fiios de tr<tnsmi<>ión y tflpologí<~, lo cu<tl flf'rmiiP dis<'ñ~r la rf'd p:n<t utrhnr rualquwr 
<;i<;!Pm<t rle r;rhle;¡rln ;¡ drc;tann.lS de h.1<;1,1 20 km Y por r'r!tirno, TnkPn Rrng ('<; ];¡I.AN m,h ;~decuad;r ;¡]entorno SNA M.ls ;¡Ún, por h.1s.1..,;e en];¡ norm;¡ IEEE 801 5, el 

uqrMio trPne ac;egtHad.l l.1 mteroperahilrd.1d entre f>qurpos de di<;trntos fabrrcaniPS. 

iPOR QUE LA GAMA DE PRODUCTOS TOKEN RtNG DE RAD? 

1 n<> produrtns de 1<~ amplia g.1rn<1 par;¡ Tnkpn Rmg rle RAD son rnmpatrhles con j;¡ norma IEEE 002 S y con la5 espPnllcadonC'> de IRM p.1ra lokPn Rrng Dic;Priarlo-: de 
mndo de prec;~"rvar y mP¡or;u las vent.:~¡as rnherentps <1l Tnkrn Rrng, se suhdrvrden rn lo-. cuatro grupO<; que se dPt.lllan a continu.lcr(m 

NODO (HUB) MODULAR RADRING 

(('ntrn rntelrgente modular rle ronf>ctrvirl~rl de LAN (ver r<lpítulo sobre hui"K intrlrw>nles para lAN) 

UNIDADES DE ACCESO 

1 ;¡e; unidades de M reso snn los PIPmentm há~rrm drl Token Rmg A través de pilo<; es que accerlrn ;¡ l.1 red las estacrones de tr<JIM¡o, servrrlorE>S, contwladnres y 
r nmputarloras rentr.ales RAD ofrece vario<; modelos de umd.1d rle acceso, tc11:los rllos mmp.:~tLbles con la MAU (Multiport Arcess Unrt) de IRM pero ron prE>St.lnonE>S 
<Jthunnales: v - •. 

~AU--para R e<;l<~c.rones, sobre STP o UTP, soporta Adminrslm:ión dP Red 
M-lAU- paraR e~! anones, sobre STP o UTP, drseño comparto de sólo 1" de profundrd;¡d 

u\U-2, LAU-4, SMART-I.AU - ronPxiún dr 2 o 4 e<;\anone<; allnhp de una unrdad de .lCCf'So 
SUM-I.AU - r.1r;r ronrxión dP rlns P~t;mones allnbe de un;¡ unidad de aneso 

REPETIDORES 

la topología de ;mrllo e\lgf' que l<1s señ.11!'<: p.:~srn por todas l.1s ec>l.lciones de trahajr¡ de l.1 rf'd que est.ín .activ.ls E~to resulta en drgr<~d.lrión rlf' l.1 c;pñal cuando .1umrn1a 
l<1 dr~tilnna entre la" r<>lannne~. y en dr~tnr~ir'm ( uandn aurnrnt¡¡ su nÜmNo los repetrdnres ~uppran est¡¡ lrmitadón rf'gener.1nrlo y volviendo .a sinnom1.1r la señ.ll del 
T qkrn Rrng AriPmác; de estas funrinnes, In-: repetrdore<> dP RAD ofrecen pr~lannncs exrlusrvas de Plimm<lcrón de jiller y cierre autnmállro de hude al dPicrtar un;¡ 
rotura de rabie fndo~ fry; rPpehdorf>s traha¡an a 4 o 16 Mhps y se ofrffen p;rra mtegrarión a la<: unidadc~ de <Jrccso de RAO, mrno unid.1rif'o; de sohrempc;;¡ o romo 
m6rlulos RAOrin~ 
TCR- wpetrdnr para ('<lble de cnhre q¡IJre S rr o UTP 
HR- rrpetidnr p;u;~ (rhra ñptir.1 
TlR - r<'rC'trdnr rara lohe 
TCI' ~ rmtertnr mntr,1 (,,na~ de cahlf' 
Tf(, M- TFC- convcr~nr para frhra ñptic;, y convf'rsor mrnratur.1 para frhra ríptka 
Jit!('rMi7E!r- unid;,d de atPnuanón dP ¡rttPr 

ADMINISTRACION DE RED 

flprotocolo de admini~trarrón de red m.íc; cornPnte y quP <:e soporta en la i!CitJJiidad ec; el SNMP (Simpli! NPtv.·ork Mana~emenl Protoml Protocolo Sencillo para 
Adnmw•tr;¡o{m dP Rrd) Fn entorno<; 111M f'n l(lc; cuaiPs se utilin Netv~ew <;e deh<> lambtén provf"Pr plena conertivrd,1d de 1.1 ;¡dministrauón dr fokPn Rmg ¡¡ Netview.li! 
A(lmrnrr;trar rtln rlc Rt•d RADvrew ofrece tnd;~<; p~la<> prPstacione<; en una rlataforma h;,jn PC Wrndovvs, con mterfare gr.íllra, reruperanón autnrn,Í\1( i1 de fallas y otras 
prc~tar rnncs dP "cgurrdad. 
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INTRODUCCION A LOS DISPOSITIVOS DE 
rTERCONEXION DE REDES 

¡l'ot c¡u(; /a ÍtJ/ercone.\iún? 

l~ interconextón de las LAN (Local Area Network Redes de Area local) comprende tcxhs las aplicctetones en las cuales se conectan varias LAN Pnlre sí. formando 
una red de gran tamaño. La interconexión de redes (Hinlernetworking"l se aplica por diversas razones: 

Conectar las LAN de dtslrntos lugares en una sola red 
- Conectar entre sí las LAN de los di!;trntos departamentos de la organización, fonnando una LAN que comprende a toda la empres.1 
. Subdrvidtr una red de gran envergadura en segmentos, por razones admtnistr,Jiivas, de seguridad o de prestaciones. 

Solucíonc~;. de in!f'11 OIH'\ÍI;, m.is cotiÍt•nft•, 

Lo~ productos más corrientes utehzados en la interconexrón de rerles son los repetidores, puentes, routers y g<~teways la ;~plic<~ción del cliente detPrmin<l el produtto 
<1 u1tl1zar. 

Repetidorl'S· regener<~n la 5eñal de la r€'d en distancias má~ grande<;. Operan en el nivel físico del modelo OSI y no mterfieren ni controlan lo~ rl<1to~ lo~ repetidorec; 
son sencillos y de b;1jo co~to. Su princip<1l desventa¡a ec; que dejéln pasar todo el tráfico entre las distinta~ lAN, creando una congestión innece~lfl<t 

Puentes. conectan redr>c; d•~lintac; {'n un<l (mica red lógica. Orer<~n al mvel MAr. del modelo OSI y por lo tanto c;on transparente<; al protocolo Rr>;~lirélnl.l 
mterconPXIÓn decidiendo qué raquete~ tramferir entre las lA N. L1 rnélyoría de lm puente~ <~prenden autmn:i11camentf' la conf•gut<ICIÓn df' la red y ton1.111 dN 1~1nm•<; 
de enrul<~do en hé!<;e a l;1s direcciones de ongen y de destino en los paquetes de la lAN.los puentes son sencillo~ de imtalar y operar, y tr<~mpilrrntr:<; ,1 b ilphc;l( ic·m 
del usuano. Sin embargo, no se adaptan a las redes complejas n1 a las aplicaoones en las cuales se pueden prcxlucir conge.,tiones de tráfico. 

Routers· conectan redes separ<1das form<Jndo una red de mayor dimensión. Opercm al nivel de red del modelo OSI (nivel 3) por lo cual dependen del protocolo. 
Pueden interconectélr lANs con d1stinto~ niveles de MAC. loe; routers admiten cualquier topología y brindan el método más rentable de enrntar y compartir carga~. 
Su princ1pal desventaj.l es que son bastante complejos de instalar y operar. 

Gateways: se utilizan para conectar redes que operan b;~¡o protocolo~ d1st1n!os. Operan por encima riel nivel rle red del modelo OSI, actuando ( on1o tonversorP<; de 
protocolo. Por lo general utrhzan todas las siete capas, conectando una misma aplicación a través de distintos entornos. 

Ctmu:>piP' \' Ctm~idf•r,JámH"s ;\n•tc~1 r/(' los Pm•llle5 

los puentes pueden "€r locales o remotoo;. los puentes locales conectan dos o más lANs locales en forma directa; los puentes remotos conectan lANs distantes a 
través de una WAN (Wide Are<! Network Red de Area Extendida). la WAN puede constar de una red de paquetes o datos conmutados, enlaces punto a punto, o 
cualqurer otra tecnología de área extendida. 

o~ puenteo; rumplen su función de filtrado y retransmisión compar;~ndo las chrffciones de origen y destrno de la capa MAC. utilizando para ello t;~h[;¡o; de 
_,ireccrones de lAN aprendidas dinámicamente. A ésto se lo denomina bridgmg tr.1nsparente. Con el bridging transparente las trayectonas redundanteo; causarían 
paquetes duplicadoc; y tormentas de broadcasl. Esto se evita en el entorno de hndging local con PI algontmo de árlx>l de exteno;ión ("spannmg tree"). el cual asegura 
que un puente o trayectoria redundantes permanecen en espera hac;ta ser requeridos. En el entorno de bridging remoto se prefieren otros método~ de redundancia, 
tales como los enlilres de rec;pé!ldo automático. 

Hi!y otra tknrca de hridging, de uso frecuente en el entorno Token Ring y denominada enrutado de origen ("source routing"l. Este nombre surge de que la ec;tación de 
origen interviene attivamente en la determinación de la trayectoria a ser seguida por un paquete hasta su estac1ón de destmo en otra lAN. 

;l'm '1"'; '"" ¡Hu·niP'> nm ( P111fHC'_";,;,{ 

lm diseñadores de redes seleccionan puentes cuando sus interredes tienen topologías sencillas aün ~~el tráfico comprende muchos protocolo~; dic;tintos Como los 
puentee; trahajan al nivel MAC. al adminic;trador de la red no le preocup.l el funcionamiento de cada protocolo. Cuando c;e trata de protocolo<; que no pueden Sf'r 
enrntados porque no tienen capa de red, como por ejemplo DEC lAT y NetBios, P.l puente es la única soluc1ón para la mterconexión entre redes. 

Cur~ndo se interconectan lANs con puente~ remotos y un enlace WAN, la WAN ptlede convertirse en un cuello ·de botella seglm sea el porcent<~je de tráfico de la 
lAN que ~e lrammite por la WAN y la velocidad de dicho enlace WAN Una de la~ manf'ta~ de alrviar la congestión en la WAN es compnnm losdatoc; que un 
puente rpfransmite a través de éslfl. El efecto es un mayor aprovechamiento de la WAN, un mejor t1empo de respuesta y menor pérdida de p<~quetes debida a colas 
sobrepaS<ldas. En muchos casos la utilización de un puente con compresión puede ahorrar el costo de una ampliación de la WAN. 

Nllt'l "' ¡uodurln'> ¡u1.1 inlt'Jt Olff'\itíll dt• rf'dt•.'-: 

l TR -loc;~l Token R1ng Bridge 
ROH-T- Puente remoto/hub para Tokf>n Ring 
RBH-E- Puente remoto!huh p;~ra Ethernrt 
SAH-E - Huh de acceso inteligente p;~ra Etht>rnet 
SAH-T- Hub de acceso inteligente p<~ra Token Ring 

138 lmiD 
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_ _j r-IIRQD_U_C_CJO!'ol.A LOS~S_ERVlCJO_S DE QAI_QS_DE BANDA 

ANCHA: ATM Y SMDS _ ....... __ ... J 
·------ ----------- -·------- -------

ATM 

Una de l;as import;mtes tenrlencias artuales en tel':'comunicadones la conshtuye el sur¡:;imiento de rPdes de banda ancho:~ que bnndan un ancho de h;mda m~s ;¡llá d~ l<t~ 
velocidades rle 11/El. El creomtento explosivo de las mterconexiones entre redes loc<~les (I.ANs) es en este momento c;ws;:~ rl~ rueH('I'; de hotPIIa en l,lfr,ultdnnal 
infrae5tructura de las WAN El incremento de las aplicaoonf?S de banda ancha y de multimedia y el deseo de mtegrar voz, dat05 y vídeo en un.1 infra!"Strurturtt comlin ele 
comuniraciones, contnbuye a su vez a estos cuellos de botella. 

la tecnolngia ATM (A")'nchronous 1 ransfer Mode- Modo de Tran~fPrencia Asíncrona) ha sido elegirla por los rarriNs cnmo 1.1 técnwa de muhipiPxildrJ y cnnmut;¡cirín 
pi!ra el futuro. L<~ migranón a backbones ATM permite a los Glrriers hr1ndar servicios má~ vE'r~.itiles y utilizar una infr;¡estrur1ura común para j;¡<; dJ<;tlnt<l~ intrrf.lrp<; y 
S('I"'.'ICtOS. Se ut11i1an conversores, tales mmo los de la familia AMCD de RAD, en el hordr rle la "nubt>" Al M para ofrecer <;r.rvic1os taiE>s como rr,1me Rrl.1y f' ISDN 
IRSDII 

ATM es una tecnolo~ía p;na m1'rltrples serv1uo<;, de alt<~ velocrdad y de escala ajustable que puede adrtutir servidos de comunicacrone<; con dder('ntes c<~raderística~ rll' 
transferencia. rued~ llevar Sl'rvidoe; de velocidades constantes o v;uiahles, servrnO<; isbcronos (voz/vídeo) o asínrt(lllOS (d.1tos). así como soporlilr servrn(J<; ori('nfilrlns a l.1s 
con~x1ones o <;¡n conexiones. El entorno de wnmutaoón Al M f'S independiente de la velocidad de datos y admite la wnmutanón tanto de rede<; públiras mmo dP 
redes de área k~~: al il velocidades uhra ¡:¡Itas r¡ue superan 1 Gbps. 

Aunque inki<1lmente desarroll<1da p<'tra o;P.rvir a las redes telefónicas pühlkas, la tecnología ATM pm•cle también supl1r las neces1dades de empresa<; ele cai,Je<; a~í ( nrno l.l<; 
de las LAN (rP.de~ de área locall de alta vel()('idad L<1s primeras tmplementaoones de LANs con ATM apuntan a brindar soluoones de hackbone, ayudando .1 grandPs 
empresas a resolver ~usl1mit.adones de Pnrurado Se espera que la tmplementación de <;ervido ATM hasta radil escritono torne comentes las ,1pltr0lnon('<; de multtmedia 
de alta calidad al poner un servicio de cal'1dad adecuada al ¡:¡Jcance de las fuentes de vídeo y aud1o. 

la posibdtdad de utilizar el A 1M a distinta~ velond<~des y sobre distmtoo:; med1os físicos puede cre<~r mcompattbilid<!des entre los equipos inst.al<~doo:; y ICK rilhleados 
existentes Lns conversores de med1o y de vdoddad de RAD para el entorno A TM brmdan la solución para estas lncomp¡:¡tib1hdades. 

SMDS 

Las exi~encia<; d(' un servido de datos dt" banda ¡¡ncha comprenden un mvel de desempeño igual al de las LAN y que admita lit<; r-omunic<~ciones de LANa LAN así (Omo 
servidos equivalen!!'!" de lAN 

A frn de brindar romunicanones dt" LAN a LAN que ~an tramparentes a l<~s aplicaciones de ~ftware, un servido de d<1tos df' banda ancha delll! brind,u los m1~mos 
servioos que una LAN, tal como entrega Stn conextones y servicios de multicast (transmisión simultánea a múltiples abonados) 

A 1M será la !('enología que brinde la" soluciones de b<1¡o costn a esi<~S necesidades en el futuro SMDS (Switched Multimegilbit Data Service · Ser.1rios Conmutados de 
Multimegahll~ de O<~tosl es la tecnología <IC!ualmente vigente Se trat<l de un serv1rio de datos de band<1 ancha, ofrecido por varios proveedores de r('d como et.1p.1 
intermedta hilcia lo<; <;er.'ICIOS basados en célula~ y como medio de evolucionar hada los servicios de transmiStón de datos sin conexiones por A f M. Sf..1DS y A 1M son 
tecnologías compatibles 

S/1.105, un ser.·icio públko de lransmi<;í{m rle di!IOS, brinda cOnecttvidad de LANa LAN sin el gasto que implican las conextnnes ded1c adas punto <1 punt•~ y con 
prestacronE"i potenrialps mayores qu'O! las técnicas artualmente o(rectd<!S de conmutación de paquetes onentadas a la conex1ón. 

El accf'~ a la rPd SMDS se 1mplementa con una DSU que adm1te Sir del lado red y una interface normalizad<~ SMDS de intercambio de datos (OXI • Data Exchange 
Interface) dPIIado afxmarlo El SMCD-E 1 de RAD permite acceder i'l los serv1ctos SMDS por líneas El. 

K.\1) IJ.tl.l t ·,,I~IU!JIIit .ttllltl'l..§.!_ 

~ 
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~MLCD-E.1~--------~~ 

• Conecta dispositivos de intE>rconexión 
dt> redes a servicios ATM por 
intermedio de enlacrs El 

• Cumple la norma UNI ele Interface de 
Usuario para rt"d El A TM 

• Un único puerto de datos soporta los 
c;iguil'ntes servicios de datos: 

Frame Rclay c;ohrt> ATM 
implementando el servicio y la 
interconexión de recles 
nXI (Dala Exc:hange lntNface­
Interface de Intercambio de Datos) 
por ATM 

• Interfaces del puerto de datos: V.35, 
RS-44W442, X.21 o RS-510 

• Funciones diagnóslicac; poi" huele de 
retorno y código de prueba sobre el 
puerto de diltoc; y el puel"to de red 

• Configuración, control y monitoreo 
desde el panel frontal o puerlo de 
c;upNvisión 

• l TU incorporada (opcional) 

ésu;fisuclé''ft,rM 

• Conecta dic;positivoc; de interconexión 
de redes a servicios ATM por 
intermedio de enlaces T1 

• Cumple la norma UNI de Interface de 
Usuario para red T1 ATM 

• Un único puerto de elatos soporta los 
siguientes o;ervicioc; de datos: 

Frame Relay -.obre A TM 
implementando el servicio y 1.1 
interconexión de redes 
DXI {Dala ExchangP Interface­
Interface de Intercambio ele Datos) 
por ATM 

• lniNÍaceo; del puerto de datos: V.J5, 
RS-449/442, X.21 n RS-5JO 

• funciones diagnóc;licac; por bucle de 
retorno y código dP prueba sohre el 
ruerto de datos y el puerto de red 

• Configuraci(Jn, ronlrol y monitoreo 
desde el panel frontal o puerto de 
supervisión 

• CSU incorporada (opcional) 

r\•\1) [),¡1,1 ( l>llU!lii!HI ,lllllll~ 

_g_¡r.T.r.'l 
Ü!&!!J 

¡,· 

El AMCfl-E1 e~ una l TU (Line T ermination Umt­
Un1dad rle Termmación de línea) de ATM para E1 
que ronerta un puerto de datos que soporta frame 
Rf'lay o DXI de ATM a una WAN por ATM con 
interf.1(e E 1. 

Una ;¡phr,1( ión típica la const1tuye la conex1ón de un 
router o FRAD mult1protocolo a una WAN E1 por 
ATM. 

El AMCD-F1 soporta el protocolo ATM Adaptation 
layer (Mll S para dFspos1t1vos de protocolo rrame 
Relay orientado a conexiones 

Como opción, el 1\MCD-E 1 est.i di~ponihle ron l TU 
mcorpnrarla q11e permite su funcion.1miento sin 
un1rlarl f'Xterna 

la pos1h1hclad de elegir ent1e diversas fuentes de 
temporización hrinda la máxima nexlbilidad de 

El AMCD-T1 es una CSU/DSU p:~ra f1 que conecta 
un puerto de d:~tos que soporta rrame Relay o DXI 
de" ATM a una WAN por ATM con interface T1. 

Una arlw,1f.ión lípwa la comtituye la conexión de un 
router Q rRAD mul!lprotocolo a una WAN T1 por 
Al M 

El AM((). T 1 soporta el protocolo ATM Adclptation 
lilyPr (AAL) 5 para d1spos1tivos de protocolo f rame" 
Relay onentarlo a conex1one<0. 

Como opriún, el AMCD-T 1 est~ di~ponible con CSU 
mcorpor:~da r¡ue permit€' su fun<.ionamiento sin 
unidc1d €'xterna 

l.1 posibilidad de eiPRir entre diversa~ fuentes de 
lt>mporl!il{ iém hunda la m.i\ima nexihdid.ld de 
cmwxión a la mlerface de .1honado T 1 . las 

conex1ón <1 la interface de ahonado F1. l:~~ 

prest<~ciones de m.1ntemmiento comprendf'n hucl~ 
loc<~les y remoto.; en diversos puntnc; que p!'rm1ten l.1 
r.ipida localiTarión de fallas 

El AMCD-El tiene un úmm puert0 de d:~tos que 
puede conectar una apliraoón seiPt(lnnada ala rf'rl 
ATM. El tráfico dP e5te puerto dP rlatoc; e~ rnnve"rtldn 
en una corriente rle cf>lulas de Al M para su 
transferencia por la red A TM 

la conexión de A TM a puentes/routrrs <;(' re.lliTa a 
través del interface DXI (Data blhange lnterf;H.e) 
que emula la DCE y soporta V .l"i, RS·SJO, X.21 y 
RS-449. 

El AMCD-E1 está disponihle como unidad de 
sobremeo;a. 

prestaciones de mantPOiffilenlo cnmprPndf'n burles 
locales y remotos en divprsos puntns que perm1ten la 
r.ipida localización de fallas 

El AMCD-T 1 llene un único puerto de da toe; que 
puede conectar una apl!canón seiPCCIOnada a la red 
A TM El tráfico de e~IP puerto de da!{}'; es convertido 
en una corriente de células de A TM para su 
transferenc:-ia por la red ATM. 

La conexión de ATM a puentes/routrrs se reali1a a 
través del inlf'tface DXI (Data Exchange lntf'rfacf') 
que emula la DCE y <;aporta V.3S, RS-5.10, X.21 y 
RS-449. 

El AMCD-T1 PSI.i di<;prwhle como unidad de 
sobremesa. 

~ 
Rouler 
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__ INTROD_U_CCION_A_LA_CONMU_TACION_O_E__&_Q_u ES 

DE DATOS ----... --------------------~~~,-- ~; ~=~=-~· :_~ ~:~:.:~! · :"'7: ,:.:~:::-;;:::11Trm;::.R 
i.QUE ES LA CONMUTACION DE PAQUETE97 

La ronmut;Kión de par¡uetes es una térn~r:tt de comunicaoones de área extend1da S('gún la cual los datos son paqueti1ados para su envío por una red de datO<; 
mmp;utid;¡ f!n lu~,1r rle por líne<1s ded1Coldas. la conmutaoón de paquetes difiere de la conmutaCión de mcuitos en que ut1h1a orcuitrK virtualec;, o sea, consta de ancho 
de b;mda asi~nadfl !Wgün demanda desriP un,l red de circuitos compartidos. En las redes de paquetes no hay cone'(ión Hsica directa entre lry; dos usuouios quf' 
mtercambi;m inrormanón la cone'll:ión es lñgira. En los mcuitos virtuales se establece una ruta ec;pecífica par<~ cad;¡ llamada; todos 105 r~quete-; rle 1~ ll.1mada sigu('n P.<;t.l 
ruta <~lrav~ de l.1 red. 1 ns datos tr;¡no:;mitid05 son r~p<1rtidos en cortos paquetes que~ transmiten por separado a través de la red En destino se vuPiven a .1rmar los 
paquPies par<~ recono:;trUir el formato origmal. 

Algun<Js de la~ venl<t¡as de la conmul<~rión de p<~quetes <;<W 

- Mayor rpndim•Pnlo de la linea, ya quP ICK enlaces de l<~rga rii~tancia <;on compartidos dmámicamente por numerosas ll,,madas y usuanos 
- M;me10 de la rarg;¡ -la red brinda buffenng para sobreponerse a incrementos temporarios de la carga sin que se produzca bloqueo. 
- Conver<>ión rl.,. veloc1dad de datos- usuilrios a d1stintas velocidades pueden "mtercamb1ar información 
- Costo m.is ha¡o mmo resultado de compartir los recursos de la red entre numerosos usuarios. 

¿QUE ES X.25? 

los seiVicios públicos de conmutación de paquetes admiten numerosos t1pos de estaciones terminales de distintos fabricantes. Por lo tanto, es de la mayor tmportandil 
defimr claramente la interf<~ce entre el equ1po del usuario final y la red. X 25 fue la primera norma mundialmente aceptada en definir esta interface la norma X 25 fue 
em1t1da ongin;¡lmf'nte por la ITU en 1976. Desde entonces ha pa~do por varias rev1s1ones. la X 25 espeofica la interface entre un terminal de datos ID TE en modo rle 
paquetes) y un;¡ rpd de paquetes !OC El para el acceso a una red de paquetes pública o privada Los protocolos definidos en X.25 correc;ponden a la; tres mveles má~ 
h<~¡os del modelo OSI. la X 25 admite corrección de errores y detección de errores, lo cual la torna ideal p;ua entornos de baja calidad con líneas ruid()';.ls cut~ndn las 
;~phcaciones en nwst1ón exig"':n un.1 trano:;mrsión sumamente confi.1ble. 

¿QUE ES FRAME RELAY? 

r r.lme Rclay es un cont.f'ptn más novedoso de conmut.1ción de paquetes, diseñado para maximizar elthroughput y minimizar los costos simplificando PI rroceo:;.1m1entn 
en la rf'd. El sr~tem<~ Frame Relay o:;e presta especialmente a las aplicaciones en las cuales los puntos extremos son dispositivos inteligentes (p. ej., wnrkstations o puPnteo:; 
de LAN) y la~ líneas de transmisión son de alta c.1lidad El concepto de red de Frame Relay es similar al de X 25, pero al reducir el procesamiento de protocolos en rada 
nodo de la rffi se disminuye el retardo global de extremo a extremo Todos los acuses de reCibo y recuperaoones de error quedan a cargo del eqtupo de usuario; 
asimismo, el control de nujo se reali7a en la; punta; extremos (aunque la red sí genera indiCaciones de congestión cuando ello se hace necesario). El m:mejo de red 
srmplificado de frrlme Relay conllev.:~ una utilizaoón más eficiente de la fínpa ;~ument<~ndo elthroughput de la red. frame Relay utiliza sólo la~ dos primeras c<~pas df'l 
modelo OSI. L;¡ Recnmendaocín 1 122 de la ITU, de 1988 introdujo el protocolo Fr<~me Rel<~y; suhs1gU1entemente, tamb1én la ANSI generó recom~ndaciones al eferto. 

¿QUE VENTAJAS OFRECEN LOS PRODUCTOS RAD PARA CONMUTACtON DE PAQUETES? 

la línea de produ<.tos pilra conmutaoón de p<~quele<> de RAD incluy~ PADs (Packet Assembler/D1sassembler Ensamblador/Desen-;amblarlor de PaquetPs) y sw1tches de 
p<~quetes mul11protocolo Todos ellos están dio:;eñados segt'1n las úl11mas especificaoones de la ITU y las recomendaciones de la ANSI Admrten diversos protocolos, 
mcluypndo SOl C. QllC. llC2, BSC. HDLC. asíncrono, SLIP, Token R1ng y Ethernet y pueden utihza~ para construir redes privadas X.2S/rrame Relay de altas 
pr~taciones, o extensiones efioentec; riP 1:~~ rerles X 15/frame Relay públicas. RAD ofrece además una amplia gama de interfaces intercambiables, tales como CSU/DSU5 
inrorpor.1r:las y .lri;Jptadores ele termmal BRIISDN 

ADMINtSTRACION SNMP 

L1 línea de productos p.1rrt conmutilrión de p;tquetes incorpora adminio:;traciéln SNMP a través de 1.1 estación de admini5traCión RADview SNMP, hasada en una PC o 
HPOV Se puede adualuar el softw.lrP por Frame Relay o X.25 rargando remotamente el software principa.l en memoria. 

NUEVO INTEGRANTE DE LA LINEA RAD DE PRODUCTOS PARA CONMUTACION DE PAQUETES 

Srs-JS- Switch de paquetes mult1protocolo de tres puertos con interface DSU/CSU intpgrada 



COMUNICACION DE DATOS. 

DEFINICION. 
ES EL PROCESO PARA COlHPAR11R O INTERCAMBIAR INFORMAClON CODIFlCADA 
ENTRE DOS O 1\'L\S SISTEMAS O EQUIPOS. 

MODOS DE COMUNICACION. 
1). 1\'L SIMPLEX. 

LA lNFORMACION SE PUEDE ENVIAR SOLO EN l1NA DIRECClON. 
2). 1\'L IL<\LF DUPLEX (HDX). 

LA TRANSMISION DE DATOS ES POSIBLE EN MmAS Drn.ECCIONES, PERO NO Al, 
l\DSMO TIEMPO. 

3). 1\'L IrULL DUPLEX (FDX). 
LAS TRANSMISIONES SON POSlBI,ES EN AMBAS DIRECCIONES SIMULT ANEAMEN­
TE, PERO DEBEN ESTAR ENTRE LAS MISl\L\S ESTACIONES . 

MODOS DE TRANSl\'.OSION. 
1). PARALELO. 

. 

2). SERIE A). TRANSMISION ASINCRONA. 
B). TRASMISIO:¡'I¡" SINCRONA. 

B1). TRAMAS O MARCOS ORIENTADOS A CARACTERES. 
B2). TRAMAS O MARCOS ORIENTADOS A BIT . 

.. 
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Figure 1-8 Types or Channels: (a) Simplcx; (b) llalr-c.luplcx; anc.l (e) Full-duplcx 



CLAl5IJi'lCACION DE CANALES. 
FISICOS. A). PAR TRENZADO. 

B). CABLE COA"XL\.L DELGADO. 
C). CABLE COA"XL'\L GRUESO. 
D). FIBRA OPTICA. 

ESPACIO LIBRE. A). MlCROONDA..'i ( RADIOFRECUENCIA). 
B). SATELITE. 

CODIGOS. 
1). DE DATOS ASCII. 

EBCDIC. 
2). DETECCION DE DATOS. 

A). PARIDAD. 
B). DETECCION DE REDUI'i"DA .. ~CIA LONGITUDINAL (LRC). 
C). DETECCION DE REDUNDAJ.~CIA VERTICAL Y HORIZONTAL ( HRC O VRC). 
D). DETECCION DE IDDUNDANCIA CICLICA ( CRC-16 Y CRC-12 ). 

PROTOCOLOS SINCRONOS. 

A). PROTOCOLOS ORIENTADOS A CARACTERES. 
BSC O BISYNC DE IBM (BINAR'\:' SYNCHRONOUS COMMUNICATIONS ). 

1 
~ 

"' "' 1 
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NTRODUCCIÓN A LOS MODEMS DE FIBRA 

OPTICA 
La 1 re rrología de Fibra Optica 
l;, ;,plw.1nún rlP l;, IC'cnologí;, dl' [;¡e; rihras órtl\ilc; ;¡ 1 .. ~ comunic;~cionp<; de diliOS se ha incrf'mentado como rec;uh;¡do de[;¡ nN:if'nle dem<Jn(b ror ;¡ncho de hand,1. y 
PI cr¡rr<'~pnndtf'I11P de~cpmo en loe; prf'noc; dPI cabiPildO l' mc;talan6n rle f1bra óptica. Esta e; ~on 1.1<; car.Kieristacas de la tranc;mistón por fthra óptic.1 r¡uf' l.1 h.1een 
inherentemPI!Ie c;upPnor ,, la comunicanón porcablec; de cob1e· 

- ~ \,l)W Jn{ ho de h.1nda 

- Menor atPrnJJOón 

- lnmun1dad .1111s interferrnriac; de tipo eléctrico, corno EMI!Rrl (mtprfprenciils electrom.1gnética y de radiofrecuencia), pico' tr.1m1tonos dP 1,, rPci y r.l)oc; 

- Sf'guml,ld de luc; dt~ln<; cnntr,l denv;aoón no auto1iZJdi1 

- r. !Pnor l,ltnilflO y pec;o 

11i<l,mr i.1) ,\lidiO dt• 1/,mr/.1 

l;¡ rh,l,lllíiJ y ('1 .md1o rlr h.1nd;¡ son detenmnadoc; por v;¡r¡oc; factores. lo~ miÍ<; impnt1~nte~ c;on Plt1po de cable. elllpo de fuente luminosa y plt,1rnañn del c<thle 

Tipo riP cahlt- f'n < u.1n!o .1 l:l P~lructur:l rlPI ,,,hiP, hily do<; llpoc; funrlamPntaiP~ rle (',1biP p;,ra frbra ópt1ca: muhrmodo y mnnomorlo. En la fihra mul!tmodo, rl !.1m.1r'n 

rci,Jttv.l!W'nte grande dPI ntk lf'n pf'rrwtp qtlf' l<t lu7 se propague con drversos ,ingulnc; Como reqrl\,lrlo, E"'l€ trpo de cahle Irene alt.1 .11rnuaC1ón Fn la irhr<t 
monnmodn, PI t.1m;uio dPI nt'Kieo es tan pet¡ueiio que h¡¡y un.1 sol;¡ tr.1yectoria de tramrníc;1ón la fthra monomodo tirne gr;an ancho de banda y haj.1 ,llf'nttil( 1ún 

Fuente lumino"'l - l<t <ttcnu,1riún de l<t luz rn el 'eno de un;¡ fihrn óptic,, ec; func1ón de su longl!ltd de onda. La atenuación es mínima f'll tres long1tudps de nnda, 
RSO nm, 1 ~00 nm y 1500 n1n. l <1<; fupntec; lumlnO<;;¡s de 8'i0 nm fi_EDs) c;on la' m.1s cortif'ntes. pero t1enen lunita<lones de alc<tnce los lEp<; df' 1 JOO nm <;On muy 
roc;to<;n~ de f.1ht IC;ll, rr-ro SP r<tr<trtenzan por c;u gr;¡n <tnrho de banda y gr;¡ndes alcances. En cu;mto a los lED<; de 1550 nm, no <;On muy cornentec; por <;U alto ( o<;to 

Tamaño del cable -loe; 1,11mrim de lo~ c<thlec; de fthr;a óptlc;l se ddrnen por un conjunto rle doc; número<; (p ej, 50/125). [1 primero es rl rl1tímetro dPI nt'l< IPO, y el 
c;pgrmdo PI dr;ímellr! exterior de la f1hr<t- nmhoc; en micrnc; lm productos de RAD trah.llélll con loe; l.lln<lrlo<; corrientf'S de Cilble de fibrn Óflllca: ¡-x'ro lm .llc;Jnc.cc; 
pllcden VMrar dP un trpo ,1 otro, y c;e rlehe poner cwd<tdo en cillcular tanto l<t Jtenu<tción de l<1 f1br<t como l<ts pér<hdac; e~ 1m puntos de CO~f'XIÓn ;¡lo l<ttgn de la 
línf',l 

Cmu•cfotf'S 

fl < Olll"<"lnr dP frhr.l Úp!ÍC;, ('~un compnoPO\f' crÍtiCO de 1,1 rPCI_ y debe t>IPgrr<oe CUidiirlOS<lfll('ll[e ya tlllf' IJ 111.'1~ liger,l faiJ,1 de ;¡lmeación rUf'fiE' ft><;ulfar en Unó\ 
<;t~ntfw;¡trv<l pérd1d.l de polf'nc.i,, l.oc; !lf'<; ltpoc; m;lc; comente<; ~on. 

SMA- ronectnr dP ltpn rn'ra Como fue el prime1o Pn <;f'r noml<tlt7,1do, es elmác; corrrente 

ST . C.Oilf'{ !nr ltpo h.1ynnet<1 f<;tr> ronf'{ lnr se pc;tiÍ lnrn<tndo m;íc; pnpul.1r porque la con('xión que rP,lltza ec; m;ls f"<;Jcta y <;<>gllril. 

re-re -P~te ltpn dro cnnprtnl ec; un;¡ < omhman6n de h<tynnet:~ y de roc;c;¡ Como no h;~ce mucho que se ha normaliz<Jdo en f'lmerc<tdn, no e~ muy corlientP pero 
mco1pnr<t l,1c; m<'lllrf'<; c.lr.KtPrí~trc.,c; de lo~ conectores SMA y ST. 

h·of,,¡,J< d<' lo.< 1mulucto< dr filn,1 rípfira dr RMJ 

t\dPrn;í' dp tndac; lac; vent<t¡<t~ <tnte<; mencionadas, loe; producto' p.1ra f1br;¡ óptic<t de RAD hrind<tn la~ "gluentec;· 

- V,1n~l.1d de modeloc; p.1r.1trxi;¡c; l;¡s aplicanones 

- Selecnón de l1pnc; de cahle, íuente lummos..1 y conector de f1br,1 ópt1ca 

Algunm modelo<; tr<th;¡1,1n c;m fuente rle alimentación externa 

- Prec;tac1nne~ de dragnóc;tKo f'n l<t mayoría de los modeloc; 

Nuc1 o< agrrg.ltlo< a 1.1 línea de 1norlucfos de fibra ápfic.1 de R!\IJ 
rOM-T3/E3- mrxlprn df' hhr<t úptic<t para transm1sión T3/F.3 o STS-1. 



B). PROTOCOLOS ORIENTADOS A BIT. 
BOP O SDLC DE IDM.( SYNCHRONOUS DATA LINK CONTROL). 
HDLC DE ISO ( JllGH-LEVEL-DATA LINK CONTROL). 

l\IODEM'S Y l\UJLTIPLEXORES. 

A). MODEM ASINCRONOS (BAJA VELOCIDAD ). 
B). MODEM SlNCRONOS (ALTA VELOCIDAD). 

A). MULTIPLEXOR .POR DIVISION DEL TIEMPO (IDl\1 TTh'm DIVISION MlJI,TIPJ,EXING). 
B). MULTIPLEXOR ESTADISTICO (STM O S'IDl\1). 
C). MULTIPLEXOR POR DI\'lSION DE FUECUENCI<\. 

1). RS-232 1 V.24 
2). RS 530 
3). RS-449/ V.36 
4). RS-232 9P1N 1 V.24 
5). X.21 
6) V.35 

. ' 

\0 
co 
1 
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ASM-20 
--- ------ -----~-----·;"""""·~. -----: i 

Modem Síncrono de Distancia Limitada ,,.:·:· ... ·.: ·; 
--·-··. ---- ______________ .._~----------- ....... ~.:-..----··----"'~-_.-_. 

Velocidades seleccionables: 32, 48, 
56, 64, 128, 144 kbps 

Fu// o half duplex sobre 4 hilos 

Alcance hasta 20 km 

Tester deBER incorporado 

Diagnósticos baio norma V.54 

fcualizador automático 

Interface DTE: V.24/RS·232, V.35, 
X.21, RS-530 

Interface codireccional G.i03 
opcional 

Hay vanas mteriaces opcionales· 

r: \\odem de Dtstanoa lm1ttada ASI\A-20 lrilba)J 
•arma asíncrona. iull o h,1lr duplex. sobre líneas 

;_ .orómGJs de pM trenz<1clo ~m acondtoonar Ttene 
un alcance de 2 km ,1 64 kbps 

V.24/RS-232. V 35. X.21. RS-~30 y G.703. la 
opción de G.703 bnnda una mtenace codlrec­
Cional CCITI G 703 a 64 kbps. y perm1te la co­
nexlon a multiplexores PCM. El ASM-20 t1ene 
circuitos de protecc1ón de línea contra piCos de 
tens1ón y rayos Esta d1sponible como un1dad de 
sobremesa. o como tarjeta para bastidor 19" con 
capac1dad de hasta 14 tarjetas. El ASM-20 esta 
tamh1én disponible como módulo adm1n1strado en 
el sistema de control y monitoreo MCS-12. 

Alcance Aproxtmado 

El modem utlitzJ modulactón dtfástca condtctonal 
IEUROCOM Std.Dl J. lo cual bnnda mmuntdad 
contra el rutdo de iondo. elimtna la distorstón 
normal de línea.>' permtte la transmtstón eTtCtente 
sobre par trenzado La tempomactón de 
transmtsión es mterna. o denvada externamente 
de la DTE o de la señal recibida. El retardo 
RTS/CTS es selecc1on,1ble por puente entre O. 9 y 
70 ms la portadora puede ser contmuJ o 
controlada, para transrem )eñ<1les de control de 
extremo a extremo. 

El ASM-20 cuenta con iunciones de d1agnóst1CO, 
:l,Jjo norma V 54, para real1zar lazos locales y 

"notos. Un tester deBER mcorporado. act1vado 
monl!oreado desde el panelnontal. cumple 1.:! 

.wrma V J2 para fJermltlr la prueba completa de 
,11nbos modems y de la 1 ínea 

R A O O A T A COMMUN 

VelOCidad O 5 mm IAWG 24) 
kbps km 

32·64 7 5 
128 5o 
144 40 

X21 

[ A T 

F\.Jente/ 
Router 

Equ1po 
FCM 

O N S 5 
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INTERFACE RS-232C, LA PUERTA DE ACCESO 

INTERFACE EIA - CCITT MODEM (DCEJ 1 TERMINAL IDTEI 

,_.., ,. 
CIRCUITO NOMBRE Hleil Hodo DESCRIPCION doPin Olt DCE CCITT IEIAI 

1 FG TIERRA DE PROTECCION 101 IMI 
!Frame Ground) 

2 TD - TRANSMISION DE DATOS 103 fBAI 
(Transm1Ued D11tal 

3 RO - RECEPCION DE DATOS 104 (88) 
!Rece•ved Data) 

4 RTS - PETICION DE EMISION 105 !CA) 
(Request to send) 

5 CTS - PREPARADO PARA TRANSMITIR 106 (CB) . 
(Ciear lo send) 

6 OSA - MODEM PREPARADO 107 (CC) 
(011111 set ready) 

7 SG TIERRA DE REFERENCIA 102 IAB) 
(Sognal ground) 

• oc o - DETECTOR DE PORTADORA 109 (CFJ 
IDeta carr1er detect) 

9 - VOL TAJE POSITIVO DE TEST 
IPo-Sitive OC test voltagel 

10 - VOLTAJE NEGATIVO DE TEST 
!Negative OC test voltagel 

11 QM - SELECTOR DEL CANAL DE TRANSMISION BEll 208A 
IEQuahler mode) 

12 tSI eco - DETEr.TQR DE PORTADORA C.S 122 (SCF) 
(Sec. Cllruer detec) 

13 !SI CTS - C S PREPARADO PARA TRANSMISION 121 (SCB) 
!Sec clear to send) 

14 (SITO - TRANSMISION DE DATOS C.S. 118 ISBAI ,i• 
!Sec. transmlllf'd d~ttnJ - .:: 

NS - NUEVO SINCRONISMO BEU 208A 
(New Sync) 

15 TC - RELOJ DE TRANSMISION . 114 IDB) 
(Transm•llf'r elockl 

' ., 
16 (SI RO - RECEPCION DE DATOS C.S. 119 (S98) 

ISec. rece•ved Data) 
DCT - RELOJ DE TRANSMISION DIVIDIDO 

{D1v1dll'fl clock rransmuer) 
BELL 208A 

17 RC - RELOJ DE RECEPCION 115 (00) 
(RPce•ver clock) 

18 DCA - RELOJ DE RECEPCION DIVIDIDO BEll 208A 
!Drvrded clock transmitter) 

.!.. 

19 (SI ATS - PETICION DE EMISION C.S. 
(Sec Request to send) 

120 ISCAI 

20 DTR - TERMINAL DE DATOS PREPARADO 
(Dat11 terminal Ready) 

108 2 ICDI 

21 sa - DETECTOR DE CAliDAD DE SE~Al 110 ICGI 
fSign~tl Ouahty Oetectl 

22 Al - INDICADOR DE LLAMADA 125 fCB) 
(Rmg lnd!C&Ior) 

23 - SELECTOR DE VELOCIDAD 111 ICH), 
!Data rflle selectot) - SELECTOR DE VELOCIDAD 112 (CI) 
{Dala Rate Selector) 

24 (TC) - RELOJ DE TAANSMISION EXTER. 113 (DA) 
!E~t transm•ller clock) 

25 - OCUPADO BEll 1138 
IBusvJ 

Fig. 1.2. Interface EIA-CCITT 

161/nterface RS-232C 



-201-
,--------------------------------------

RS-530 Interface 
SO'JRCt SI(JNAL FIN 

DESIG'iATION 'Y.l 

OCE T"'"""''o ~5 
~¡¡ E~ Ir_,.¡ E-T.....,¡•¡ 2~ 
~ •• .,... OlE ~~o..,¡~r n 
~,._~ DCE ~•»''IBI 2< 
ru: """"-"·t~ 21 

01€ Olf ~.~,¡~) 20 

~ R""""'""""""'IBI 19 
01[ loc.:!ll~ ~~ 

CCC ---- R,..•~••S'J">1Et. ...... lr"""'11~1 ¡; 

~'""" R'"'"'od0J'•I9¡ 16 
ocr Tr;"""nS>Qf'a'E'"""""IIAI 1~ 
A''"" '''""""dDa11 IBl 1' 

PIN SIG.>IJ.l 
~ OESIGNATION 
13 O."'l>s....:IIBI ----,----- """" 
12 ,,_...~~-l"""'Q(I!r ~ ..... 

Eo~Jo.,. ... s.¡,...o¡-I~IBI -- ''''" 
"""-l"" sv-"'Coo<"""" 181 --- -. 
A........,.59'>1E.,..,."'1"""'9[1lr --- ~'" 

~!Jws.q...l~l·l --- "'' 
Sq<.l/Goo-nl ~ 

OCE """"' 1~1 DCE 
C••·~<>s.-.:11~' OCf 
R..,.,.,.t!OS.•><j¡'J DI~ 

Roe;- D•ta r•• OCE 

V.J6/RS-449 Interface 
SOU~CE 

"' "' DIE 

L'IE 

'lOLIACE 

SOIJRCE 

"'' "'' "'' oc• 

56 lilliD 

SIGU~l nN 
0!;-SIG'IATI'-)TI NO 

s.....! e""'""'" JT 
Sla•.,.IM=tor lf 

¡..,.,..,,, '"'"'>;liBI ~5 

"'••S'O""' J• 
5'9"•1 o.'"'"l 3J 

~''"'' St•""'>y 32 
Roco,mRe<><lviBi 31 
t •. ,.,,,n.:ort-, tBI :1e 

Oal• ~lodo rft) 2~ 

!"""'"'' rnS."""" 2S 
(IP.,'<>5Pr-diBI '(; 

!le< .. ..,. 1""""1191 2~ 

11-?.-.;110~191 <S 

~~~-•~•toiBJ <1 
S.o<t T""'"'J re¡ 21 

"-o:!D,.ai8J 11 
~"?W ,, 

¡¡.,...,.c,.,....,n 2:l 

Pltl SIGNAl 

t'fSIC,tiATIOI-1 

SoT•·~ 
l•Ol<.l""" 

'"""'""'!mor,¡ 1~1 
So'<'d<•"'l'o•"t)' 
lo>c""""9C•' 
A•mo••loor*'ot• 
A..,.,. •• , R•i!dy(ll 

l"'"'""''Re.ldy¡Ao 
o ... ~IAJ 
Loca!L""""'y-1 
c•w ro Sem JA¡ 

Roooo<••l.......g¡A¡ 
~l!>s.....!(A) 

~o ... ,., 
SP'<:!I"""""ill 
~Oai.OIAJ 

UI\>0<"7""l 
~ll:tt•".t.::•o• -

SOURCE 

"'"""" "" "" "" "' "' "' "" "' 
"' "" oc• 

"' "' "' "" 

V.24/RS-2:12 lnterfate 
SIGNAl r111 

f:f51(1'1~TIO~ ~O 

5-0"'a"o ''"""""'ed Data 1& 
1""""'-n"s.¡....'("'"'""'l""'9 1S 

s,..,,....,,~¡¡,.,¡6 

~ ........ ~.,.. .. E...,..,.I.,..o¡ 11 
LocP\.OOf>'>rt llll 18 

s-e-""" ~~- .. s.nd ¡g 
()""'"'"""•'ll~¡Olfl) Z'l 

n......,..t~•llln z• 
~...,~.""111) 

01°l$<¡o•lll"• S•"":'" 2l 
''""'"'~S<r••E .. O>Ftl•..,..,., 2< 

'"" ....,.,. 2~ 

SIG!IAl 
rlESIGN~II()II 

""-
''""""'"""['"'''r>' OlE 
11..,......, Om ¡Roo OCE 
n.,. ... llo 5.,., ¡AISI DIE 
C"'"' lo :;...,¡CJS) IX.E 
O•U Sol R•-oDSIII OCE 
59'-0IGooo,..., ~ 

A""'_ L.,. Sq»•O.."""" lOCO) DCE 

oVOLIAGE ~==~=-==== 10 VOLUGE 

11 Uo.w7-1 
" Sooco"'l..•rlloo">'odt""'Soo""'[lo'"""" CCE 
11 Socom••r C"'" lo S..od or~ 

V.24/RS-232 on a 9-Pin Connector 

· X.21 Interface 
SIGNAL PIN PIN SIGN.ll 

fiESI{';TlATI()N tJO NO DESK3NATION 

~·· 

V.JS Interface 
SII3Till P1N 

OESIGNAHOtJ 

c .... "' S.."<! 

n"'ll '""'"'"' 
u"""'no>d ¡,..,,,.,.,.j 

A"'"''eD"'''J 
A"<...,O•'•iBJ 

ll.,;o~• l"""'9lll V 

n ......... ,,.,."91Bl 
!Mu;'J"<'d 
U.a~•o¡""<l 

""''­........ "l"'!d 
tlr'•sl"'"od 

'-"''""l"'"d 
l)n'''"l""~ 

• • • • • • • • • • • • • • • • • • • • • • ~: e • • • • • • • • • • 

PltJ Sl(;NAL 

110 DESIGtiATIOI"I 

Ch>""""'''"' 
ll•q""'"" SoM 
O;oi1 5-llll••<lr 
1\:!10 lo,oun•IRe;oJ) 

ll"'"'l""" 
M U"•"'9""d 
p ¡,..,,,.,.-J0o'1IAI 
S ,,........,.,..~a11•81 

¡.,......,,¡""""llll 
w ¡,,....,.,,......-o¡lllr 

l•aoos""'r"""""lr•! 
.u. ,,..,..,¡~¡e¡ 

ce '-"'••1"l"""' 
EE Una'J"'l"""'d 
f1l! '"'•sSV"'d 
~~ O....'V'fd 
~m Uoa-.-o 

"" "" oc• 
oc• 
oc• 

"­

'" "'' "" 
"' "" '" "' "'' "'' 

S.UU TAU·16 
llU·1. TRT, TST 

~·~ 
'" 5 !'""~"' 1<>'""9"1 
~ Roo;.,••l~• .. nl 

• ~"t ........ ill'dl 
3 Tram.m~ 11>.,..1 
1!1C 
1110: 

RJ-11 Pin Assignrnent 

6 

flTIIWl 
~ 
RJ·11 soc~f'l(lemal~) 

e~lernal v1<'W 

,.,.. r .. 'Jin:l~""'""'"" 
f'l'> 1 a<'Cl ~ t:>o r-1>" '""'' 

A 111 plug l"'·l'"' 
•'d'IJ ar 'f'~' 

~·~~ 
sr. .......... , 
• ¡,,_, __ . 

31•1"<"'1 
~<; .... ,. 

'•r~ 

Rj-12 Pin Assignmpnt 

RJ. 12 snckelll~m~le) 
!">lflrnal W!W 

[G-'3,, 

~i 
' 

R.l 1? pl:r:¡ lm~lf'~ 

cl•rJ Rl re~r 

~ S'"•'d 

~ ""'····. 
''''"'"'' 
''''"'"'1 
211• "'" 
1 ~ .... 'ol 

RJ-45 Pin Assignmenl 

~ 
~ 

RJ 45 soc~er (IPmale) 

e11emal ~iew 

... 
O« 
;s"""<:! 
~ ,o¡voc 
S o12VOC 
& RS Ja5 · 
J RS •es. 

"" "< 

FLM 12 

lllS <321 
!CIS 151 
7So<l'l•' GNO ¡;1 
50SR 101 
S l~fl'" 121 
'ow ¡e¡ 
3RXD•ia 131 
1AT~ 14J 
1 oVOut~Jt INGI 

r~ 
LB___[\ 

RJ 45 plug rmale) 
d•p ~111"31 

Sllolt,CMN 16 
~25U~ 

•ndSOO'Ii<Mt 

•nS<J2t 
8CIS 151 
; Sogn••GNO ¡;, 
SDIR 1~1 

~ 1~0.0> 111 
• OCD 1~' 
J nxo,,, 111 
2 Al S (&¡ 

1 r,o,.,~Gio!O 111 

J.SU 11 & 

M0.181Ur~ 

MoO."'t 

! !IC 
;u:: 

Sl•••<rr-ol• 
•Transm• 
lA'-"'~'"" 
2S~"'Id 

'" 



e» AOm1n1strac16n de reaes LAN/WAN 
...:202-

___ j NTRQ.D_U_C_CJO_N..A.:LA.ADMJNJSTRA.Cj_Q N --o E R ED..E S 

· -;~·-~~;:_]'~!U~J.{1}0t~;.~:~r.r1/JiF~;~;::~· 
LJ oen~"'nle Cllmpl!'?jidad de 1.1~ rNiec: y~~~ rll~f"W'"ión g'~ográfic.l pl.lnte;m se1ios nhst;'i• uloc; a li! .ldminisfraobn efectiva de redt>S y sistPma". Los .lrfministradorPS dr rE-d~ 
rl~ hoy rlírt rlt>llf'n encarar con ~'Ciln nn-'Stinnes l<tle<; como el <HT~ .1 Internet, <;f'gurul.lrl df' la rffi, romputMil'ln rllf'nte-servklnr, l.1 proJ,fPr,1d(lrl de <~plrcanonp<; 

rli"trihu1d.1", f''\igr:onriac; dr uc;u;mn<; pn cambio rw-rmJnPnlf', crrdentes ro<ilü" rl(' lo<> srrvir ios y rPduu iones de pN~onal 

P¡¡r.l enf11•nt;¡r Pc;t~ dec;,1fío sP nrrf'<:ll·l un;¡ c;nluoón intPw~dJ dP. ;~rlmmic;tración dP. rPÓe$ y <tslema<; r¡ue ounpl;~l,ls normas intprnac,on.llt•s y lr.lh.l)f' ron ('(jllipo<; d!' 
tercems Ac;í, el admmtc;lr,ldor rl~ red podr.í m.lnPtar tanto pequeños grup(l'; de tr~IMJO mmn empresa.; completas deo;de una llmca plataforma de ;uirmn1stranún. 

¿QUE ES LO QUE REALMENTE QUIEREN LOS ADMINISTRADORES DE RED? 

Minimo ll;,h.l¡n dp cnnf1gurarilm, m.huno fatior de disponihilid.1d y seguridad óptrma son los ohjelivO'i de todo admimstrador de red Par.1 que pueda logr;ulos, los 
si.,IPma<; dt' admmrstranón cie red dt>hen contar con varias imporlantes funoones: 

lil Adminr<;!racr{m df' fi!lla<;- corrpl.1dona los datos de admimstracrón de fallas de todos los di,posrtJVos de la rpd, locali1a las falla.; y lan1a las medidas de H'<·ttprorad0n. 

(u) Admirmtración dP cnnf1gur;1rir'm- pNmrte sPgurr las modrfincrones re.1lrzadas, wnfrgur;u, rmli!I<H y d1"tr'1hurr snftw;ue por toda la r('d p:u.ltndo<; 1~ dr<;po-:;1\lvo<; 
r¡ue fnrm,m parte de la mism.1. ~ 

(iri) Adrmm~tr;u rórl dP rleo;empPñn- hr1nrla una fuente continua de mformación a partir de la cual monrtorpar PI desempeño de la rPd y la a<;i¡::nación dt> rprursns 

(ivl Adminrshación dP segurui;1d- permitf' controlar el acceso;¡ los recursos de la red 

(v) Administranón de cuenta.;- permite rec0pil.u y anali1ar d;1t05 de las cuenta" para ~enerar informeo; de utilrn.'ión rie l;a red 

(vi) Admrnistr.K!Ón de tnpologí.1- brinda un cuadro gráfico, de extremo a extrPmo, de toda la red (física y lógica) , 

SNMP {SIMPLE NETWORK MANAGEMENT PROTOCOL- PROTOCOLO DE ADMINISTRACION DE REDES SIMPLES) 

La bmrlr.1 d<' prnt(){'nlo~ lCP/IP (l ran.;mis~rnn Control Protocol/lnternet Pmtocol- Prntoc0lo rle Control df' Trano;m1sión/Prnlocolo Internet) es un conJunto dP protorolr¡.; 
r¡uP rr>gul.1n la wrntmif',ldr'm enlrf' computadoras y que romprendP protocolos a los nivel ce; de rerl, de tran,portf' y de aplic.1crón. En )o<; últimt'K <~iuy.; el TCP/IP ha 
g;~nadn rn pnpul;mdad entre mw hr"' stslem;¡s de comput<'~ción multru~uano y pn workstations par<~ mg~nreria, incluyendo sistemas bas.1dos en llni11 y ~n res. ' 

SNMP pertf'n~ce a la famrl•a de protocolos TCP/IP SNMP intercambia mensajes entre un drentf' de adminislr.Ki(m y un ;agente en un nodo de la red, f<~ril•t~ndo la. 
-..Jmini<;fr;rr ión dP v<~rr;¡hiPs df. nrxln t;llt>S rnmo P<:lario del puerto del nndo, contadores estadi-;ticos e inforrnacibn ele si<>tema. 

rlil !leo; rnn¡untns df' po<>lhllldadc". 
o~r M 11\0f'~ de aOmm1~trarri•n; 
dPflnrt 11'10 ci(' la~ varr.1hlf'" ;rdrnini"tr,lhle~. 

- r•~pr<'~ent;rri•'ln di:' di!!()<; 

T oflil~ l;¡s comunrcanflnr>s de SNMP ~e cumplen a tr;wés de ruiltro func1nne<;' Get, G<'INexl, Set y TRAr 

!.1~ \mi.1hl~ rle SN.\1P 5C definen utilrnndn ASN 1 (AI,.,trart Synta\ Noliltion- Not.Kión dP. Srntaxis AIY-tr.1CI<I) de OSI ASN.1 espl':rifica cómo se codrfu-a una v.1ri<1hle en 
un<~ tram;¡ de dato<; lfan~mrtidil E!; stJmarnente poderoso porque loc; data;; ux:lific.ld(¡<; snn autodcfinidor~ 

El ron¡untn de v<~riahb sopnrt;¡dn por cada nodo se dPnomina MIR tManagPment lnforrnation Bíl~e- Bi!se dP lnformacrón de Admrnistranón). El MIB consta de vari.l~ 
p;¡rf('~, HH luyPndn el St,:md;¡rd Mlll (M IR E"t.índar) dr>finrdo cnnl(l p<~rte de SNMP, y el fnterprise Sper1fic MIIJ (M IR E~pedfrco de Emprcsa) definido por los fahriranfe<; 
df' un producto para l.1 adrninr~trariñn de su hilrdware ~""fl<'Cífiro 

R·\1) 1 ),!1.1 Cnnmmn11 ,1!1nn~ 
79 li!@L(2_ 

.. 

,. 
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dBm- Unrdad de rnechd,1 de potenna en romurHcat rnne~: 
el deol:ld retemlo ,1 un mihv.Jtro (O dHm- 1 mdrv.Jtro v-
10 dBrn = .001 rmliv,1trol ' 

DCD (Data Carrier Detect- Detección de Port.1dora de 
DatOs)· Ver CD. 

DCE (Data Communications Eq01pment)- (lqlllpo tll' 
Comumcacione<i de Dato~)- [1 P(jlllpo que bruul,¡ I,J, 
tunoone\ <¡ue PS!ahlecen. m.1ntrenen y rm,¡lrz,m un,r 
cone\ión de tr.m~mr~ión de d.1to' komo un moderHl. 

DOS (Digital Data Service - "Servicio de Datos Oigit.Jies") 
M,1rca regrstr.Jd,J d<' Al li. T qul' rdentrltt ,1 un <,(•rvic.u) dt· 
hne,J prrv,¡d,J ¡Mral.l~ t nmunrt ,J( ump' dt' d.lto<. digrt.ilt•, .1 
VPiocrd,lde<. t'n 1.1 g.un.J dl' 2 4.1 )¡, khp ... fr1 p.Ji<.t''htt'l.l 
de lu.,ll UU. -.e <.ut'lt• u<.. u,¡¡, 1 klr¡b. 12H k!Jp, rr m'r., 

Diafonía (Crosstalk) • T r.m~rerent 1.1 uubtwla dt' l'lll'r)!.l.l 
Je un nrcwlo a otro. Típ1C,l!lll'lllt'.l,¡ <h,Jtrmíallt'llt' lug.n 
entre urcu1tm ,¡dy,lCl'nles. 

Diagnósticos (Diagnostics) -l'rtlll'thnJIPntcl~ v ,l,tt'ill.1' 
c¡ue delec:t.ln y aí,l,m una 1,111.1 o t•nw t'n un d"I)(P,iliHI ck• 
comumc.Kiont.'S, fL'(I o ~~~tem.J 
Digital-l.¡ -,,¡lrd,¡ hm,ln,l ("liO''I dt• un.l U1111p\1l.ldiH,I 11 

terrn1n,1l En 1.1~ LOnlUIIICoKUlllt'~ dl' d,Jto,, un.1 't'l1.1l 
,llternad,l r diSCOIItinu.1 (lllii\.Jillt•) 

Digitulizadón de la voz/Codificación de la vr;z (Vnice 
Digitization/Encoding) -l.1 wmPr-.11111 d~ 1,1 '~'il.ll 
,m,Jio¡.:u ,¡ dp vol PI\ ~imholo' d1gll.il1'' p.lf,J ,u 
,!l!ll.llCII,HIIIl'lllo o lf,Uhllll~l(llllp. 1'1. t\I)I'C\1, ( \'~1 l. 11 
PCMI. 

Dirección (Address) • RC'pre'>t'ilt,Jt utll t oc:lll!t .1rl.l clt·l 
ongm o c:le,tmo dt' lo' d.J1th 

Dtrección Internet tlntemet Addrcs~) • t.unhlt'll 
dentHl\Jtl,l(I.JIP Addll'\\ IJIIl'U 1011 dt• L? lut 
lll{lependwnll' del h.ndw.llt' {jll(' -,¡• .1'-li·;n.l .11 llllllllii,HIItld' 
u~ntr,Jie~ bdiO el wnjunto dl' 1m1lot ttl(), IU'/11' 

Dispositivo de compartido (Sh.um¡.: Devitr). lll,llii'IIÍ\ 11 
qut• pt•rmllt• n 11llp.u1 ir un 111111 1 1 11 ~ 111~1) t1n1 x ], '1 11. 
mult1p!e\o1 o puerltl d{' ( t 11111 nll,nlltJ,JI ('llllt' \.Hit 1'­
dr~JXhlll\11" (ll'fll\Uiolll'"· lOillriJI,¡¡]¡IIl'' 11 11\IJ(It·llhl 

Distorsión (0islor1ion) -1 olllHKilllt .n u·HI mdc• .. ¡•,uJ.¡ tlt• 
\111.1 1Dflll,l tlt• nnd,1 qul' tx urrt• t'lll((' do-. jllllllll" dt• 1111 
,¡~lema de tr.HNII!'icill. 

DOV (Data Over Voice • D.1tos sohrc voz). lt"t noln~;1,1 
lhlral.11r,mo;¡m~IÚil de ti.Jtm v \07 ''mull,mt•,unellh· ptu 
)hU trenz,1do dE' ct~biC'' tk• tobrt' 

DS-3 (Digital Signallevel3 • Señ.1l Drgtl.ll de jerarqui,1 J} 
-Térmmo u~ado p-H.1 dt'llllllllll.lf l,1 '1'11.11 dtgii.JI dl' -1.) 
Mhp~ tr,msport.ul.l por un,¡m-.t.li.H 111111_1 

DSU (Digital Servic(' Unit • Unid.ul de Sen·icio Oi¡;it,ll!. 
IJI\f.HI~III\ O de U~U.lriCl tOril'( t.Hfl 1 ,1 Ull 1 lit (llhl tht.:lloilll,11 
Lomo()[)) o T 1 ur.mdo l'"t,i r <llllhnwi<J t 1111 un.; {.~Ut. 
l,1DSU convierte l,1 torm'llh' rlt· tl.ltt¡, tlt•ltNI,\1111 .1 
tom1,11o h1pol,1r p.H.l ~~~ tr.JI1.,1lll.,loll 

DTE (Data Termin.1l Equipmcnt • Equ1po tcrmin.1l dc 
datos}. DI'JK)~Itlvo qut• lr,lll\111111' y/11 rt'l 1l~t• tl.ilo-. ,~.tli· un 
[)([ fp. l') .. untennin.il o unpw .. or.1.1 

DTR (Data Terminal R('ady • Terrnin,¡J de d.1to' list,1) • 
Serl.1l de ctmtrol tle lnleri,Kt' tli' nHKII'Ill t'II\'I,HI,1 tic· !,1 1 ll[ 
.11 modern; gener.1lnwnte lt' uul1t .1 .1I11HKk·1n t¡lll' l,1 l) 11 
t">>.l hs\,1 p.1r.1 tr,m,nutir d.llo' 

DXI (O;¡ta hchange Interface· "lnterf.m· d(' lnterc.1mhio 
de Datos•) • Protocolm utlliZ,Jtlo-. t'n1rt• roulf:'r'- \'D~ll' t'll 
SMOS y ATo\\. . 

Eco, señal de (Echo-sign.11). IJ1.,1rH~Ion di' ~t·tl,tlqtu· 
OCUflf:' UMildO 1,1 '>Cli,lltr,IINlll!id,\l''- rl'tle¡,ul,¡ h,l( 1,1 l,l 
e.\ilCIÓn de on¡.:en. 

Ecualizador (Equalizer} • Dhpo,lll\tl qtu• com¡l(•n•.,¡l,¡ 
{h~tOCSIÓil (,)\1'-Jd,¡ por 1,1 olll.'llli.J( 1011 )'el lll'lllfJO dt• 
prOfhl):·llltÍn que o,on luncuín rlt· l,1 tn'l. lfl'IKI.L RPthu l' lo, 
erectO'> de 1.1~ ch~tors1one~ de .unphtucl, lret w·nt 1,1 ~/o I,N•. 

EIA (Eicctronic lndustncs Associ.1tion • A~oci.1ción de 
tndustri.u Electnínir.ls) • ( )rg.mlt,u u m dt· uoll\1,\' tlt · lt 1' 
[[ UU. (jUl' SC Df>l"l.lolhl,\l'lll,l, t,lr,Kll'rt'!l(,l' l'l('t llll ,¡,y 
tunoonaiPS de IO'i t.'qlllpo~ dt> 11\ll'rt,lc: f:'. 
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Elrmillddor de modem (Modem elimin.1tor) • lJI'¡I(t.,lllvo 
u-,, u lo p.11,1 t llllt't 1.11 unlt•nlllll.lllot.ll y un pt1Prh) de 
t llllljllll.ldor.1 [lt•lllnin,ldor de modem Jl't'mpl.¡z,¡ .11 p.n 
rlp modt>nh ntmn,lllllt.'llll' necesano., 

EMJ (EII'clrnMagnetic lnterferencl' • lnterfereno.l 
Electrom<~gnética}. 1\•r~hd,,, dt> r.l!h.luonlupra dt• un 
nwcho dt· ti,JthmNcin. l''>t'nt 1.1lmPnte ,¡ r.llz d('l U<.fJ de 
t•nprgl.l h.1¡o l.1 Ít)flll.l dt• ond.1~ de ,¡J¡,¡(rl'<-Ut'llC1,1 y 
modul.ltii.JI1 dt• '<'11,11. 1 1 1 ,\\1 '1' lltll'tlt• rt'tlm Ir ultl17,\llt~l 
un hhnd.J¡t' .ult'L\1,1(1o 

Enlac(' compuesto (Composile link) -l ,1lme,1 o t lrUiito 
qut· 1 11111~ 1.1un p. u d1· muh!pli•\ort'' o lOIILt'!ill,ui()H'' y 
lfllt' lr.III'-IHtr1,l ti,Jitl\ n1ullllllt•\,ulo-.. T,¡miHen "~' dt·nc)l\lltl,1 
¡·ni.H 1' .1).;1t'g.tdnll p!Ínc ip.1l 

Enrut.1do (Routing) -ll1110t t'"ll dt• .,eleu 1Ún <le l,¡ v1,1 
1m ul\,llm,'¡, Pflt ll'llle p.11.1 un men-.ljC'. 

ESF (htcnded Superfr.1me Formal- Form.1to di' 
super1~ma .1mpliad.1) .J.)nn,lln dt' 11,1111.1 T 1 que utlll/,1l'l 
hll ele t'lllf,llli,Hio p,¡r,¡ hrnul,u lllllliOIIl.'' dl' 
lll,lll!t•llilllll'llill y <h,l).!!I!J\IICO. 

Esp.1cio (Sp.~Ce) -ln lt•lt•t Ollllmlc,KICIIIt''. !,1 .UN'IlU,J dt' 
'l'li,JI lq1m ,Jit•illt' ,1 illl "(l" hul.lrltl Un t''-Polllll ¡:,el 
IIJillt''-IIJdt• W1.! (11,11(,1 "1" 

Ethernet-l)i<.c'llll de tt•d tl1• ,ue,¡lot ,¡lnonn,illl.Hio (0!1111 
lllL 11112 l U11l1z.J tr.Jn-.ml~lllll ,1 10 ,\Uip\ p111 tHJIJu., 
t 11,1\l,ti, Y t•lilll'il )(Jo dt' ,H 1 1'"11 C~,\ \1\/( (l 

htlt,ulor de lmc,\ (Une driH·r) · Coll\I'N>I rll' '1'11.11 q111' 
,1( ll~ltla lllll,l \111,1 -...•il.ll di¡.:í1,1l ,11111 dl' o1\t'fillí,\l \(1 
lr,JtNill'll'lllumii.Jblt• ,¡ !r,J\('" tlt• 11!1.1 {11-,t,\nt i,¡ 
1 011,1111'1,\hli' 

El . \¡,h·ln,t 1IP IMIIt.ull•l.ltligll,ll .1 ~ 0411 ¡\\hiJ\ th.ul<)l'll 
1 Ulllll.l ll,m1.JtltJ t,1n1lm'·n Cll'l. 

Ll . Nll/(l\,1 {'liiiiJli'.J di' h.HN\ll'il.lll ¡ligll,d di' ,¡/1,\ 
\t'l111 Hl,ul t¡ll(' opt'I,J ,¡ H Mhp., 

FCC (Federal Comnumit.lliuns Commission. Cnmi~ión 
1 t•tb.ll dr fnrnunit.ll innc<;}- ( hg.HH"'IH) 11·gul.ul111 1lt• ¡,,., 
11 1 lll p.uo~lt~).l.,¡,l, (tlllllllllt .ltll~ll'' r.uh.1h yt'i•"t 1!11 ,¡., 

lllil'll'\l,ult1,1lt•' 

FDDI (Fihcr Di~trihutNI D.ll.llnll'rf.lu·. lntrrf.m• de 
d.11n~ distribuido~ jKlr lihr,1l· Nm111,1 AN\1 p.u,JI'III.H t" 
1~11 lllu.topllt .1 ton \l'lot itl.1tlt"< h,¡,¡,¡ lOO Mhp, 

F[C {Fnrw,¡rd Error Corrrction ·Corrección de rrrnr 
h.1ci.1 adrl.lnle). Ti~l lllt,1 )ioll,l dt•!t'fl.lr y tllffl').:ll t'ICOII'' 
t•nl,llr,HNimHIII \lll llt'l l''!d,Jd dl' lt'\r,111\lllllll l,1 
llllllllli,Hit'lll 

FEI' (Front End Protc~~or • l'rnct's.ldor ftont¡¡l}. 
IJI,Pil'lll\11 dl' t omtllltt ,11 11111 t'lll'll'llilllllll llli.,\,\Nr\ 
!l''llllll-..1hlt• dt• 1,1, f !11\llll\11 ,11 UlllP' l'lllll' 1,1 l lllllJIIII,Hilll,l 
l)rlllt1p,11 \lo, 10il1H•I.ul!lft''-dl'< lu.,lt•r. 

Fihr,l óptica (Fiher Optit ~) • 1 ll'lg.1dn" lrl,ul;!'nh )' dt• \'UI! 1o 
n pl.i.,llttl qut• IIP\'.J!I 1111 ho11 el.· hulr,U\'-11111U)n lgl'm·r,uln 
pn1 un IIIJ o I,N'I) 

full Duplr\ • < 111 u11n o dl'-jiO'-Ill\'41 qw· pt·rmlll'lll.l 
11,\ll,llli~IÚII 1'11 ,lllllltl' "1'111ilit)-,-,llllllll,llll'•llllt'llil' 

FXO (Forl'i¡;n hch,1n¡.:e Offic('. Central r~tem.1}. 
llllt•JI.h 1' de \'lll qu1· t'llllil.1ull,1l'\lt'lhllln tli' 1'1\ll\ 1.11 
1 1111111 olllo1r('( (' ollllt' J,J ( 1'1111,11 ll'il'hllll( ,1¡),11,\ l,\ 1 lllll'\11,11\ 
dt· lll1ol l'\il'll'll-111 dP I'Ail\ ,1 unmuli1plt•\or 

FXS (fnrei¡.:n hLh.m¡;e Suh~criher. Abonado l'\lrrno)­
lnh•f1,1t t' dt• \1 l/ IIUl' 1 '111111,1 1,1 llllt'fl,l( l' dt· 111\ol {'\lt'l\\11.111 
dt• 1'1\13\ (o f,lllll!'rt,lr t' dl' ,1lwm,1du tlt• lllhl t l'tllr,lh p.11.1l,1 
1 11111'\11-111 rlt• 1111 ,1¡Mr,1lo lt·lt't<.fllit o 1 otfll'llll' ,¡un 
lllUIItjllt'\l)r 

G.70 l · No1111.1 CCIII dt• 1 .li.H il'lhlitoi' 11w ,¡,y Plt·c trit oi'­
d1· dl\t•r-.,¡-, mlt'lloill'' d1¡;i1,111·'· llli luyl'ndo 1,~., dt• r,,¡ khp., 
y 2 ll·.J/1 o\lhlh 

H.1lf Duple~. (lrltJJitl 11 tli\¡Jti\IIIVtl IJlW pt'nmll:'!ll,l 
lr,m.,llll\1011 t'll ,unbo-. '<l'llllllo~ fH'fOIIO \lllllllt,nll'.llllt'lllt•. 

H_pu: (High levrl 0<~1,1 Link Control- Control de alto 
nÍ\'Cl de cnl.1te de d.1to~) -l'utltM. olo mlt•f11,1t IOtl.ll 
t..,l,md,11 dt·lmnlo INI! !.11~11 

IEEE (lnstitule of El('ctrilal and El('t tronic En~ineers 
ln~tituto de ln¡.:enrrrn~ en ElertritidJd y Electrónic.1) 
Org,¡mz,¡t 1t'ln prolt''IIII1,Jimtt·rlw 1on.11 que publ1e.1 su~ 
pro¡11,1~ nonn.l" L.1llll t'' lllli'lnbm de ANSI e ISO l[f, 
fl02.1 -t:"<lll'l. lltr,lt 1t'111 de l.1 lrl 1 p.11.1lt1'- LAN CSMNCl' ,:. 
Ir! r 1102.~1 ....... ,K'IIIH ,ltiOII dt• l,llfLI JWol l.l~ LAN Tokt>n' 
Rm¡.: 

lmped.lnci.l (lmpt'dance) • lrt~ lo hli.JI tk• 1.1 H'<;t~tf'nÓ.I, 
indw t,Jnt i.1 y t ,1p.u 11.1111 1,1 '-l~1rr· \111.1 ~,i,JltrarNnltld.J. la 
lllljN.'II.mtl.l \'oUI,1tO/li,1Ht'IUt'lltl,l. 

lmpl'danda c.lr<~ctcrí~tir;l (Ch.uacteristic impedance} -l.1 
iml)('ll.mt 1,1 dt·lt·imui.Hion di' un,1 lin{'.J de tr,uNn"¡{m 
(l•lt•illllolllll'llii'I\IIIIIIIJIIII' 

lnlcrr.11.1dn dl' hil•/multiplt•x.ldo (Bit 
lnterlcavm¡VMulliple\in¡.:) • I'IIH P\O u-.Jd(l en el 
1\lllhllllt•\,ltltl 1111r ¡ll\l'-1<.111 ('11 ('1 l!t'lll1H1{ll,mdo lm btt~ 
mdt\ ldu,llt'' nrtgtn.Jdo-. pn 1I1\PI\,l' lupntp~. can,llf'~ dC' 
h.¡¡,¡ \l'll)(-ld,Jd. '1111 t omhn1,ulo, tdt· .11111 h1! de cad.l 
t.m.1l por\!'/) 1'11 tUlol 'lll.lt '111 it·nl•• dt• h1t~ dt• ,lit,¡ 
\t'ltH icl,¡¡] 

lnlerf,lce • 1 Ílli!IP l olllp.u1fdl ), dt•lultdo por C.lf,lCI!'ri-,11(,1~ 
ll,lt .~ .. tlt' 11111 ')( 1 )1)< '\11 U1 1'(1 1 11!11\.111, r oll,l(({'fÍ\llt,l~ {¡(' 

'-l'il,tl. v "g11111l ,Ido' ¡], · lo~-. .,l'f1,1lt'\ lllli'lt ,¡mlll,ld,l~. 

lntl'rnrt Address. \1'1 Dut•t iiÚll hlh'llll'l 

IP • lnlt•rtld !'1olt H 1 ti \'t'l !'nlh H 1 1i1 1 lnh'rn('l 

ISDN (lnlc¡.:r.11l'd ~t·n<'iu·~ Oi¡.:tt.ll NC'twnril • ROSI/Red 
Oi~•l.1l de Sen·itio~ lntt~r.1dml • ~·r\ ttlll 1-lrtiVI\lo por una 
t'lllllll'-..1 dt• r olllUIUt .lt uU1t'' ljlll' IH'rtlllll' 1r,mSinlllr 
~imuh.mt•,lmt•n!t• thH'I"'" 11111 ~~ dt• d.1h ~~ rhgll<llt><, 
t !lllllHII.uh1' ~ \o/ 

ISO Ontcrn.llmn.ll St.md.ud~ Or¡.:.lni,Miion ·Organización 
de Nunn.ls lntrrnation.ll)- < !rg,uu/,11 ton mtern,luonal 
(11\0hll f,ldd {'11 J,¡ hllllllli.H IÚII dt• lltii(JJ.1\ dP 

{IJ(J\lll\1( ,1( Hlllt'' 

Jer;mJUÍ.l D1~it.1l Síntron.l (JDS • SDH, Synchronous 
1Ji¡.:it.1l Hter.nthy) . N< 11111,1 < ·¡ 11111 N •,¡ 1 ),\r,¡ t•l mi, <l1· nw."<hm 
lljllll m p. u .1 1 ·1 11.11 1'-J" Hh' 11,11 o 1 ·n 11~ !t..., dt• l.~rg.l d"t,ulli,l 
y .tll,l \l'ltN ul,ul 

· Jitlt'r. 1 Ji"'IIIM.UIIIPnl!l rl•· 1111.1 'l'li,ll rlt· ltan<.~nl~tún en el 
ti•·1n1~tto t'lll,ll.l'l' l'1u~l~· lllllt~hu ir t•non•-, y p(•nl1d.1 de 
\it11 1 111\1/,H 11111 ('11 1,¡\ 1 1 111\1 111i1 ,11 111111 '\ ,¡llt f(l!l.l~ flp ,¡lt,l 
\t'I<J(UJ,ul 

LAN {Loc.1l Arc.l Network • Red de Are.1 loc;¡l} • 
I11,1,1I,Jt um1lt• lt.JINIII'II111 clt· ¡l,11tJ\ de ,1hn volunwn que 
t 1 ltll'i t,l \ ,1111 ~" tlt-.¡ )1 "111\1" 11111 '1 1 1 Hlllllllloldo~ 
1t ompui.Jdo u,J<•. h'llllll1.lll'' t• Íllljlft'\or,¡,) dt'nlro flc Ullol 

1111,111,1 h,!hll,\1 11111, l'tlt!it 111 111 11111]111')0 U nlr,l ,Íil'ol 
gt~Jgr,JIIt .lllliiii,HI,I. 

Linl'.l nmltipuntu !Mullipoint line). \lpr "13.Jj,l(J,¡ Muiii!JIC'~ 
.J int'ol thh,1l.11u P,ul.l tl!nh,¡l,ulr t'll l1nel- line,¡ de 
lr.m-.1111,u·m t•n J.11 u,1l "~' 11,,1 u11 ..,oloLonduuor p.u.1 
tr.m-.m1t11 un,\ 't'n,d ton lt'll'll'lltl,l ,Jill,l'><l (JXlr e¡emplo, 
1'11 un r ,1hiP 111.1\1.111 

líne,1 dcdlc,Jda/.mcnd.ul.l (lra.;;cd line) -lme.J teletónK,l 
tt''t'rvo1CI.l1J.H.1 t•l ll,tl t'xt ltt'-1\tl 1it· un ( hente,-,m 
1 Ollllllll.\1 1011 tll• 1 ('11\loll 

MAC (Medi.1 Acccss Control- Co111ml dP Acceso J 

fo. lt'l )1111. f'll )IIN. 11l1 1 11\1!' llr•lllll' J.¡, IIJflCIKIOnes b<110 ](l~ 
t 11.1l1 . ., 1.1-. 4 '\1,\1 u•nt ., rl1• 11.11 J.IJ< 1 .11 r t'(lt'n ,¡] rnt•tho de 
tr,llhrlll\11)1\; ~lltNI ,.,l.i 111:" 1111tmrhd11 en lo qut> h,JCe Cl 

1,1\ 1 ¡\1\: l11 l.t, I1\N 111~ 1 1111, l,t t ,¡¡¡,¡MACes la subc,1JJ.l 
111,h lhiJ.I (lr·l fHtlllK 1111) tlr• l,1 t tiJiol <le enlace de datos. 

M.ur.l (M,uk). l n h•h'( <1111\JIIItolliOIIeS, ~IJ.!IIIIICili.J 
jlfl'\1'111 1.1 d<·un,J '-l'td. Un.III\,JC(',J t'~ equiv,1lente J un "1" 
J IHl,llll 1 Y('' l1 1 1 lf 1(1('\11) ,¡J 1 '\)lo11'10 ("()"). 

M lB IM.1n,1~ement lnformalinn Hase· H,¡se dr 
ln1orm,1, 1nn dl' AdltHI11\!r,H H'tll). (olt'Cuon de ob1eto~ .1 
lo-, CJUI' '>l' puc'tlt· .lul'rlPI .llr.wé~ de un protocolo de 
,ulmiiH'II.ll 11111 dt• tt•clt·' 1.11 t tlnlo SNMP los oh)Ptos 
rt·prt''l'll\,m v,¡lort"' q111' JIUt'tlt•n '>l'f l¡·ídO'> o modlltCad()'; 

Modt•m ~Mudul.ulnr Ot'mndul,¡dor) • Dr~¡x,.,llivo U<;.ldo 
p.n,¡ 'otwt·llll \t·n.riP\ tliglt,J14''- "''lll' dt• un,¡ ()TE 

tr.nNIIi<,en,t .1 un.1 \t'i1.1l ,¡t~'l u.ul,ljl.lC,II,ltr,m<.~msión a 
¡.:r.m dl\l,mc 1,1 Rt'l01Wier1P t,1mhu'•n la señaltrano;m¡lrda a 
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GLOSARIO 

GLOSARIO DE TERMINOS TECNICOS EN COMUNICACIONES DE DA TOS 
¡. 'Adaplivc OiffNcnti.ll Pul~e Cmlt> Modul.llion • 

'¡n por Cothfu ,1( IÚII ¡jp rul<.o<; l)ifl'l('ll( ,,,) 
A ,¡). lí~ Hll;\ f'<.!,lud,u tfp !.1 { (!1 T JMI;ll(l(hfu ar 
<.n-,:-~lc\ ,lll<Jiú¡.:it ,,., d•· \07 ;¡ fnrm.1 thgital .1 .12 khp., (1,1 
nut.1d tiP f.¡ \l'lrw irl,u/ !'CM ~t.'md.u). 

A~l'lllf'- r n SN/\11', 1.1 p.li,Jhl.l il).!f'llh~ <;(' lf'rii'H' ¡¡/ <.Í<.INn.l 

.lrlnlllll<.tr.n]¡¡ 

AMI (Aitrm.lll' M.uk lnver~ion -ln.t·r~lr-111 tfp 1\tlH ,1<. 
Alh·rn.1rl.1<.)- c;,'IPIII,J tl1• 1Ptl1fu .u ,{,,,/u¡.,ll,lr "'' 1'1 ¡u;¡/),,<, 
uno<. (m,1r1 ,,~¡ qu t•<.ivn<. rl•·ht'n ,¡/lf•IIJ<II <.ti pol.uul.ul (f'nln· 

JIO'III\,1 Y 1\f'J.!.l!P.,l) 

An.lló~kn/.1 (-\11.1/o~l - {J¡u).l o <.~¡1.11 t untuuJ.l (e fNIIfljl 
1'). l.1 \'!17 huln.lll,l) 

Ancho dt' h.md-1 (Oanclwi¡/th) - go~•u.J dt> flf'f Ut1H i,1•, r¡ue 
p.1~.1 po1 un 1 IIClllln Cu.lnlnnuyor PI .• Hl< ho rlf' h,mrl,l, 
1n,í, mfllflll.ll u')(\ f1\lrll~' erwl .• l<;f' jlllf PI rirt 111111 <'11 ur1 

bp~orl,•lf•fiJlilloHIIJ, 

AN~I- (1\merit.ln N,1tinnrtl St:md,1rd~ ln<;litute)- l¡¡<;lilulu 
N.ll 11111.11 r (l.ulnul!ldPII\1' de Nonll.H, 

ARQ (1\ulmnrttic Requcq for R("pt'al or Retr.1n~mi~~ion-
1'1>cltdo A11tom;ítu 11 d<' RrpPtle 1011 o Re!IJII\Itli~IÚn) 
l'w~t.11 tim f'tl 1.omunic ;J(If111("; f'll 1.1 ru,1l ('1 H1 f'jliOr p1dr 
.JIIr.tnqu¡<;flf (j\lf' \'II<>IV,1 rt PIIVI.ll un hluquP o rramJ 
iYllf¡Uf' pj H'f"Ppl_or df'lf'C I{J pHOfP.( 

AS(II (Amrriran Sl.1mlard C'odc of lnfnrrn.1tion 
lntl'rch.Jilg(' • ( ll(llwl r ~lacltltirHrlc•ll~(' NeHII1Jii7;Jdo de 
lnl('ll .nnluo 1IP lnfnnn.Jnón) C /l(l1gn lit• ~ll'll' ni~rl~ (128 
(,JI,]¡ 11'1('~ pn<;il•lp<;) 1 1111 ]11('\'i<;I{Hl [loll,l 11,11!d,l{l, 11<.,11111 
p.11,1 IJ lrilll'ft'lflll i,1 df' rl,li!K 

Alf'nuación (Atlrnuationl. 1 )¡fprf'lll i.1 <'lllre lrt polt·nna 
l1,1flqnr11d.1 y l,1 rPt 1h11b tio;\ud1• ;¡ pt-1d!d.1~ f'l1 1()'; Nltripm, 
li•w.1~ 11 OII'J' rh'jlfl>lllvn; dr· 11·111,r111<;1Ón Se 1111d(' en 
dN tlll')p~ 

·\~yndunnom Tr,Jn~Írr Mnd('- f..iodl) dr 
H'll( 1.1 A~illuon:~). !mpfer:J<'fll.ll n'¡,lllOifll,lfll,Jda 

11 •• 1 lllJl rlt> "1 I'U rr~l.1¡ ". tii!;J IÑ ni< ;~ el!-< 111u mll,l(IÓIJ de 
I':J'lliPI('~ qur• utilu~ ll·lfl!lf'Ct'~ kdd.l~\ r)p lnng11Url 111,1 r~ 
ac:.iw rono c>u ~~ ~Pulldn dr qtlf! 1,1 rettlftr<nri;¡ d(' CPidtts 
ljllf' Ulllllf'IW/1 infonn,J( 1r'1n de un tr~u.uio dPtPmlmadn no 
ps Jl":'rl{l(hrrt 

1\WG (Amrrican Wirc Caug('- c~!~hrP [~!;~dnumd~nsc de 
¡\f.lmlu~J. Srqpma p;¡r;¡ c~re-nfir ;~r l,lni;JiirK de af,,rnhre. 

R<tjada múltirl!' (Mullidrop). IJ1~pmi<.iún di' 
(omunw.H 1onr~ Pll b 1 u;¡l rn(dlipl<'s dr'JXl'ihvo~ 
{ll!llll.1r1f'>ll tm l•ln;~lrff' lran~rniqó11 1 nn1l111, JIH1f111C 
¡:!PIJr<ralnJt>nlf' <,blounn por Vf'7 puNfc tr,111'>~llilil. Por lo 
W'11f't,11 v> Ul1h7.1 ton ,Jigúnlipo dt- mN-aiH(nJO dP poflmg 
(m!r<rrog,1< 1<'111) <1 fm d1• rhngir~e ;¡ od.11errnmaf < onf'(t,Jdo 
< on un 1i>drg11 <fr. ehr('("riún ÚniCO 

Baf.lnC('aiJo (B;~Iancl"ril -1 inca cfp tran~llllq{¡¡, pn l,1, u,1l 
r.,~ lpnqnrw<. en .ll!lllll' cond111Jnrr~ ~on dt> igual magn11ud 
jlf'lll polmd.1d npue<;lilrf'<.[)e(io a m,,,,,_ 

Rrtnm rfl" Ciln.ll('s ((11;mnel Bank) · [<¡'l'f"'<l r¡nf' tnnN:I<l 
múltiple<; C;t1t.1les tll' ~01 a 1111 P11lace dP ,1h,1 vf'lllt idarl por 
rm'flln rlc dlgJtalt/.1{ 1c'11t y rnuh1piP\<1do por d1v1\i{¡n del 
lti~IIJW"'I (1] J/<.1), fn J::Pil('f;]] l.t \'07 ¡><; fl)ll\'~fllf/.1 o1lln:l "f'li<tl 
el<> h4 khp~ {14 C.1n.tle~ .1 1 'l4·1 Mhp~ Pn s<'rvi< irK 11 
( 1)1110 f'll lnc; rr UlJ: JO rana le<; .1 2 (14fl f..\llp<; Pll Jl,1!SC~ 
< on <.ervlt 11~<. F.1 o (JPT t 01110 ('n f11t0p<1l 

R<tnd.1 h.1~~ ([la~ch.1nd)- ll(' rpf¡p¡p ,1 l.1 II,IIJ<;IJli<.tr'ln dr una 
~f'llal.1n,lll't¡.:ir·a o 1ltgtl<1l l'n 'll fn'lliPIIU.l orig111,1l, <~n 
rnO<hlirarla¡K¡r inllllul.l< 1Ón. 

R.lUrlio (B;md) · lJnid.1d di' vPIOI id.1d ~~~ ~Pii~lin1 iún 
f'f'}lliv.liPIIIP al nl1mero de estad1K o Pvrnlf~ eh<,¡ /Pie~<; por 
"<'J:IIIldo. S1 r ,11b f!I'PIIIO dr <.(lñi!l rqtH'~('rll.l ~ílo un 
p\l,ldo 1le hit, l;, la~.l de h,1ud1cK (•qtuvafe .1 lo~ hp~ (h11~ 
pm ~PJ:IIIIIIP) 

T (Ril Error Ra\e Tc~lt't • Tr.~IN rl(' T.l~<t 1lc frror dt' 
· 1 11~[)()\lliw¡ 11~.1dn p;¡r;¡ ptnh,ul;¡ 1.1~.1 d1• f'fiOf el·~ 

,, 1lt• 1111 t m tHht tk' ronJ\Iillt.l{ u 1nP~ (o w.1, i.ll,lll·,n dP 
l1tl<; ~"'lrÚn<_'CK rr'f iludo~;¡ lul~ IN 1lurlo<;, i¡\11' ((' C'[llr<<;.,l 
g<•lll'f,Jlllll'lllf' ¡ l~ll(lj lll[f'Jif i,l l]t• 1 (1 

Bipolar- Mr'·i<~ltl 1~' "''li.lll7,lf u'111 (u<,lt)o ('11 T 1/f 1) que 
U11ff'<.l"nl,1 1111 •¡•JtiiJ.lrlfJ <1i1Nn.1ndn pul~no; l~l<;diV<K y 
'*1:·111\ 11<,, )' un "tr hu1,1r1n JllK !,1 ;¡ut,('tlf"J,l ck- ptri'>~J<; 

RISUN (81f1.1rlhcmd ISON - RDSI m B.llad.l Andu) • 1 J 

puhim.1 hf>lJPr,lliÓn ,¡,., ISIJN IRSUI), fl,,._. .. ¡,,ub p.11,1 
ll.lJI~JltJr1,u u1form,1uún <hf:11,11, Vlll y vidro. rJ ~~~lf'nl.l do• 
í1111111111.1, ,(•n {><;A 1M y S()NI T o Stll 1 rl ol('(lur fí~it o 1l1· 
lr,Hl'f11UI\'. 

nil· Co1111,11' 11~1 ~~·"RuJilr;· J)Jg¡t• (digllll huwinl. l;¡ 
11'11'11111 111111bd 1k• 111tom~l( ¡(Jn t111111 ~~!'11M hmano Un 
1"1 rt1Uf'<'t'll1,1 n l•if'l11111fl oc o•ro !"!"o ""rJ 
Bil rfl' p<1rirf.1d {P ,uily bil) · R11 <!die utn.1!, no cle 
IIIÍriH!l-lciÓrl, lj!IC <,(' .1gr¡-g.1 .1 1111 Jo!ltljlll tfc h11~ p.1r,l 
ol<.ry!llf.ll ljlH! ¡•! minii'!Oictl,rl df' h1h "1" Pn rl C,li,ÍllPr ('~ 
rwoimp:11 

81ind.1jl' (Shil'ldingl • [nvollm.1 prolf'CitKil 1111e H~tlea ~ 1111 

IIM-'fl1o dr lr.Jmmi~I(Ml, dt><;llnaeb .1rlmumi7,11 la 
Ullr'rfPit'll(l.l t'fN. (JI~!liJgt!i'IIC ,1 ([1\\J/Rrt) 

B~ {h~ · hils pt'f" S('{Ofld) .Jl¡¡~ Jlllf <.f'J.,'tlmk' MNl1d.1 d(• 
l.1 \Pio< id.1rl dr lr,1w.rni"ón dt• d.11c~ enl;¡lran~.tJJJStÚl 
<;('flf', 

Bud(' (d(' pruclla) (loopb;¡c~)- Tipo tlf' pnK'h.1 
lliagi¡(J<;Iir<~ en l,1 ruall.1 <.ciJ.lltr,1n5n1rlid.J es tiPvtrrh~ al 
dJ"'fiO~III\O qtt!" lrt rovia lupt;n ~~~ p;~<;,1/ a lr<tvt'<; dr un,1 
[J,1r1f' 11tnrlo 1111 rnlarP o rrd t om11nlf"aoonC'~ 

Bud(' rft corri{'nlt (Currtnlloop). MM01:kl cie 
tralr'>~tu~iúu dr d<~ln~. Un<~m.1tG1 n · hin.1n•)l "'~ 
rPprf'<,('ni.Jd,l [Mlf !.1 Jlfp<,('fl< 1a de torrielllf' en b línea, y 1111 
P"{,lrio (il" hm.mo) pnr ~~~ ausenoa 

Budt' anal6~ico (An..1log looph.lck}- 1/>c uic.1 d<• ¡nuN1~ 
qu;• rt1~l.1 ~~~ r.,IJ.l~ ¡Ir ~K ('(luipt~ dr> tr;m<;¡Jll<.iún cerrandr1 
un ht11 1(' r.olue los tbli~ t./('ll,•<kJ .1n,li:'Jg1CO Uinr.1l del 
tlWlf~'IU 

Rudf' digital {Oigil<tf lrwrl~:~({.) • T &-nka rw<~ proh<~r lc1<. 
· < ir< tlllll~ flrllíe<..ul~ •'PI; d,gi!aiP~ de 1111 ,¡,'if){Kitlvn de 
((lflllmiocinne~ U l~tt!"le r><; lw.1.1 ¡•lliltk> line.1 rlrl 
nwlfk'lu, ¡l('fn prueh,1l.1 m;¡yoría de los urc\111()'; dPI 
111(1(}¡<111 h.IJO ('IJ<;,Jyo 

Buff('r (lamhién, mrmoria tampón) - Dt'f'O<olllvo de 
;¡lm.1t en;¡mie-n!O U~cJ{l (Of/lf'lllf-'fl1ei11P p.ua COiflllCfl~lr 
chfPrNll"l;l~ rn l,1vel11t!dad de tr.1mmt~i6n de dai(K o 
tempon7,1ción <le eveul<x cuando(,(> lran~mile dt' un 
lil'ifli!<;IIIVO .1 olm Se uS<Jiarnbi!'>n par.1 rlirnin~r el ¡itter. 

Bu~· Ví,1 o l.lnal dPtr.11l<;nllsión. TipiCillllf'flle, un bu<; r~ 
un<t rone\ión eléclrKa dr uno o má~ conductores, en el 
1 u.1ltodos In~ d1~111VCK l1g<1d~ rt>< il:1ffi 
~imult~n(',lmcnlf' todo lo quf' o;e transmile. 

RyiE< - GnJ[KJ de bils cr.te una comp'-J1,1{1ora p1.K'dt> l{'('r 
(gf!tleraln){'ntc de long11ud 8 hc1s) 

(;¡na! ((hannell • C.11111110 p.1ra la hillll.llll~ióo rl~lfiC,1 
enlrP dn~ o 111,'1\ punto~ T.lmhn:'n d('nommaóo t;>nla<.e, 
linPil. r1r1 Ullo o 1n<.1,11attÓo 

CancE<Iación d('l ('CO (Echo (anctllalion). Tétnica 
ulll,zad,l Pn lo<; mulern~ {k> al1.1 wlocidad y circwtos de 
VOl Jl<!l,) ,11<;l.1r Y eilnl!tl;lf ror filtr;¡elo Ja f'l1f'I'J\Íil de fa.; 
~flill('' indp<,e;¡d,1<. Glt1S.1<fa~ por lo~ E'los de la señal 
p11WIJ~lllf,111(1llllld.l 

(;tp.l dr fniJC(" dt D;l!os (Data link la)'ft) ·Capa 2 Óf'l 
IUC](If'!o 0~1. 1 rt f'!ll11!.1d qllf' f'~I;¡IJIN 1', m.lnfl{'llf' y hhf'rol 
1<~' lf)ll(•\lonr~ clef eol,1l<' ck• d.11m rnlrf' los elrnlf'nlr~ de· 
lJIJ.l wd (.;¡ í .lpil 2 ~·11( 11p,1 de l.llf,ln~rusión de unid.1ric<. 
111:' mlorn1.1uón, o tram,1s, y rle la vel'lfi~i6n de f'nor 
;¡•;,nfiarl;¡_ 

Capa físi<:a (rh)~cal L.1yrr). (Jp,, 1 <IPI nulelo OSI. La 
c.l/1.1 fi~k.1 f.f..' txUfJ,l de lrK /lf(ll.t'(/lmienlos déttri<us, 
1111'1 ;íllitm y dr h,1nchhilking <:.ohfp L11n1{'1fMe que _ 
t r~lf'(l,1tllllflt.fllKIIlVO .11 IJ)f'{/10 di' 1/,lll<;frU~ión. 

Caracll'rl"'i d{' control ((onlrnl Chari!clm). En 1.1~ 
CfJtlltuti< ;t(lflll{'<;, ttr.ll('<.ljllif'l'il C.IIJ{Il'ff"S ,1d11 ior1,1l~ 
ll.lll'llnitHI•I~ '1''" '11? US.111jl,11.1 <nntrolar o f.]( tlilar 1,1 
ll;¡n"nl~iiu• e k· ,1.11n~ f¡• ~ t'jf'lllplo, (,lr,lctefC'S ,1<;()( i,1do~ 

IOI1jlldlm¡:: rnlr<~marln, ~itw 111111/.11 ''1". \l'l'h< ,J< 111111h· 
l"'llllf"'. o dr4mu1,1ítÓnllf' m•·u<..,lf"'l 

Cugil (lfl.ld'~- Agn,:.ldn ~~· uulur ~·u" 1.1 .1 '"'·' hnr•,l 
p.u .1 JIII1Ünl!7.1f la di<JrH''''Il 1'11 ,Jrlll>llhtrl \¡1lr• ,,.¡, 1 
t:I'IJ('I,lll!l('ltl!• f"''l linf',1~ jl•l¡.fr'N!il ,1'. j'tJiolu .h [ >,lf,J 11" '1' ~.JI 
1.1 ¡ ,1fuluf ¡lfo VOl, 1.1~ 111111.1 1 lllr,lll,ll ,Jii!o·\ ¡ •,lf,l f< ><, (1.11< ·~ ( ~· 
.1h,1 \1'111( ,,L](I y le~ lll<:ll~m~ df' h.mrf.1 h1~1· 

CCITT ((nmitio Con~uiHH' lnlt'rn.ll ion.1l rft lf'lr,::r.lfi.l y 
Tt'll'foni.l). ( orn11r ,1<,(><;111 mlt'fll.ll 1nrl.ll r ,,1111 "1' ,.,, 
fllff~l.l. 11\K' f{'(OCilif'Hd,JIIfiiiU,l\ inl('fll,Jf lllfi.JJ,.~ d1• 
h.m~.r1u<.il•n. A< tu,1ln'lf"nl1' ha¡~l<.trlo ,1 ,¡, 11· ~1111',11"' 1 1\ 1 

(0 (C.urier lñtf'Ct [)('trcói~n ti{' rmt,lclnr.ll · ...,.¡,,¡l d1• 
mh'fl,]( P ¡fp mofiNn {jiU' ind11 .1 .1 1111 Ir 1111111.11 ,l ¡.¡ 
1 '"'t11.11k1 quf' rlmodi'IIJ lo:·,¡l po;t,¡ n't lltll'lll1•• ~,.¡,,¡¡ d1•l 
11111(~'111 1('1111110 

CDr ((ondilioo.ll Di r/u.;r;o- Dif<~~t' Condirion.ldit) · 
f {1 lllt ,1 ¡fp ( OC:Iiftl";ll IÓ11 di).:II;Jf, V,111,1!111' ole! 1 ,"IIJ¡):f 1 
/o.\.liiiiJpo;!f'l.¡lf'rn 111'\PmdJI(' ;¡ l.l¡>oi,11HI11I ,¡,.¡,,, 1 .llol,., 
¡.,. 1"-IPI ~,1 r ruz.lr lrJ~ C.Jh!t><. 1l1• 1111 p.1r 1 

Circuito 4 m~ (fonr Wirr Cirwill. \ 1.1 .~ · 
1 ,,,,,tlnn .ulr'lll que nm'i"tr f'11 l fJ.lrl'~ ,¡,. 1 '''Hhn 1••11" 
Uulo,.l. un.liMrit la lrano;rni,.ión y PI '~'''I~HJ 1!11'JI{iún 

Clmt". Configuración {'11 l;~ r 11.11 dm n n1.í~ lt'fuJIIJ,11,•~ ~" 
( Otlf'("filll ol Ull.l ÚiliCJ linP.l O \111 ~o/ o IIHxif'ln 

CnmJ'Iff"Sián (Con•prf-'Ssion)- (r1.1ir¡111Pt.1 dP \,11i,1<; 11\ nic,J<; 
<rl<' INhlí~l rl ntrll'lf"IO dr fui> lll'f!'<;.111fl~ p.H,l "'Pii'"'IJI.11 
l,1 mfnmJ.1fiÓI1 SPill),1fa ll.ln<.uH~IPn o .11111,1r PI\.HIIII'II!O. 
ror1 lo, u,,¡ <,p ahorra ~,,, ho dr hJ1•.d,, '/, 1 n u ,,,,)''·'· 

<.omprNrK1 dE' la voz (Vuicf' comprt>~~ion) · ( nll\'t'l\llln 
~~· un,J "f'il.ll de VOl .1n,11c'¡gi( it .11111,1 ~r·il,ll tli¡.:lt,JI 
ulil17·1llllo un all(ho de h.11lrlil mimn,n! lf, kl·p~ oJUI'nml 

Conmutacióu €k p.1qur;olts (Pac~t'l ~wil(hin)!) · lr'•r 11ir ,¡,IP 
1r.ln<;nlt~J{tr1 de drtlo<i quP tflvidr 1.1 mfouua{ 1on dt•lt,~u.ulo 
f'n t•moiH•Ille5 ¡){' rbtc~ rfiS(I('I,,o; ll,lllJ,ld.J< P•1[jl!l'lf'<; }' 1.1~ 
Pnvi,1 J1.1f1UP1f' por fl<lf'IUPIP. 

Conll'nción Knnlf'nlinn)- c.,ndu 1on r¡11•· -.~· rl11 tl·111• l•t 
¡l.,~ n llJ.Í'\ e<;~,1(10C!e'; dr ri,llfJ<; mlcnt.111 ll.u"IJoilil .11111i,.,,n 
lif'lll[~IJIIII f;'! flli'>lll() f(lfl.ll 

CRC (CyciK Rf'dtnbnc:y (h«~- \'t>IIIH .11 ''lflJwu ·v 
RNitnHLlrlC'i<l Ciclir;¡)- Sis1POJ.1 dP d('!l't n(~J di' Pnofl'~ f'll 
l.lfr;¡fl<;llliSJÓO rle rliliO'i. 5f' .ljllll,l un ,1fJ.:<Illh!IO Jllllil!l.lllllíO 
;¡ I<K <liltos, y la st•ma ~ verrfK.1CI(Hl IP<;Uit<lnlr ''' .1J!ff'g,1 
;~ll111rtl rle 1,1 tr.11na. El equi¡>o uooccptor PJ~'I. tll,1111l 
¡¡lgonlmo o;imrlar 

CSMA/CD - (Cilrrie-1 seno;e rnuhiplr ,l(l r~,J, nlli~,.,., 
dr•lp(llnn · Oeff'Clión por port~Onr,111C' Ml!-"11 
múhrpiPAohS«ln). En PStt' ¡wotorrJitJ 1.1~ f"<...lí 11)11('<. 
<'~e urhan al hus y sólo tranm-.ilen OJ,lncfn f'l hm f'SI,í 
dP•.oru¡).;t{fo Si w prrxlule unJ coi1~1Ó11 PI ruquf'lc e~ 
l/,lll'>~lllli!IO tras un llllftvilfO (lnllf' tHII) ,1IP,llllfl0. fl 
( SI\INCI) se us.1 f'fl Ethemct 
CSU (Ch<!nn~ SE'rvicf' Unit) -llnitl.ulrlr_• <:,¡'1\ll 1n 1l1' 
C.11J,1h. r qtnpo m<;lalado f!\'1 f'lloc:·,¡l dl·lu~tl.lll" f'!l PI 
lllll'fÍ,l{ f' alas lil'lf".lS d~ f.1 f'llllllf><,.,1 tplf'l\1111! ,\JI ~1111 
lr<nnm,1lÍÓil rJr. una ODS n 1111 llll tnto 11.1 el<. ( SU 
lmnd,lni.II'Oiecrión a la n•tl y c.1p.1nd.1<~ ¡l1.1gn{K1i1 .1~ 

CTS (Ciear lo Smd -lisio p.1ra fm•i;¡r) • Sf'i1,1l <Ir< Oltlrol 
ck-l,1 mle~f;¡re <k mcxlrtn prov<>mPnte dPI ''~'l'"lw, tfp 
( 11(11U1\I(,lt illl'lf"i de d<!I0'5 (IJ(J) y qltf' lllfllf<l ,l f'<'l1111111 1k• 
ll'tmm,1l df' datos (OTO r¡trr ptu"flf• 1 •nnPn¡.u ,1 h,lf,~ll\IIIC 
d.11n~ 

OACS lOiJ!ilal Acces.~ and CrCK~ Connf.'cl Sr"tl'm) · 
A1 1 1'""' 1 )rgil.ll a St~lf"''ll.1~ (m~'>~ llllflf'l 11 ( IJIIIIIIII,lti<Jr ,fp 
lunt"'l' lf( {~"gnlf'OIO'i tle llf'lllpolr¡t lt'lll'flllllí' rf'lh~!rlll!lll 
1'11'( lrúm< anlf'nle líne.1s [ tn 1 .11 m,,_.¡ OS O f&-1 khp~l. Se 
llanl.ll.1mhiffi OCS nllXS 

D.t!<K (Data) -lnform,]lrÓn rf'JIIf><;I'IJI,1d,l 111 fnim,l dig1!.1l, 
nu ltl}f'lld<' vm, texto, (,ll ~ínul y vírl<'fl 

ciR (IJrcibdl- Uni<l,l(lfllll' mide 1.1 UJII'II'Id.Jd u·LJII\,1 
lr.m'w¡\1~· 1~~<. o;eri;¡[r><; 
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mtormación digitJI serie j:l.UJ ~~~ .lCeptaoón JXlr un,t OTE 
receptora. 

Modem de distancia limitada (Short hdul modem) -
Modem drseñado par.J I,Jtr.ln\mt~um a travé\ de di\t,m< i.1<. 
relativamente cortas por Clf(lltto~ met,íbco' no c.ug,tdo,_ 
Se llama 1,1mbtén e)(ot.lílor dt·line.J. 

Modo transparente (Transparenl Mode)- furn ttm.unit•nto 
de unJ in~talae~ón de \t,m,mtslún dtgtt,JI rn 1.1 ut.JI el 
usuario \tene uso total y ltbrc del an(ho tle band.1 
dtspontble, sm percut.1rse dt• pro(e~.Jmil•nlll mternwdu> 
.1lguno 

Modulación (Modulation)- Aht•r,H tÚn dt• un,1 oml.t 
tK>r1,Jtlor.t ('ll tuntu'm íll'l v.dm o dt• tllt.lllllll'\11,1 d1• l.t 
uthtmhH tún qul' '1' tt.m,nHh· 

Multiplexado a sub vciOlid,Jd (Suh r.Jte multiple\inr,l­
u~~~ en lo~ EE.UU. par.J f!'II'IIN' .llmulttple\,Jdo p1H 

d!vts!(m delt1empo .J ~elrx_¡d,ult·~ por dt·b.lJ!l dt• lo~ h-1 
~hp~ 

Mulhpl~l.or/Mul. (Multiplt'\t'r) -lli~JK•>!h~c• lJlll' JM'!IlUtl' 
que dO'i n m,h "l'lhJie~ tt,1!1~th•n v t ••tnp.ut,m tUh1 \ i.1 
común de lr<ln'm''tón. 

Multiplexor estadístico (Stat!~lttal Multiplexor, STM o 
STOM) · i)¡~~K)~I(IV() (jUL' (~llll'l 1,1 1',](1()\ lolllilll'~ ,¡ 1111.1 '-(JJ,¡ 
line.1 y le~ .Ngn,JIO<i <;egnwnto' dt• ttempo dm.Jmtt.unente 
en tunctón de ~u ,JCttvtd,ul. 

NDIS- hpeuiJt.Kiún e<.t,md.m!,Jd.l d\•t,UJPI.l\ 
,Jd.:~pt.l{lor,Js ,¡red p.u.1 PC tb.mnllad.ljxJr MJt rtNJII p.u.t 
<,('jJ.lr.Jr el protocolo de¡ t}lnuuirc~ttom•<; del h.ud11,11e dt' 
cone\IÓn de red (le J,¡ PC. [1 dmer P~ C.ljJ.lZ de ejeutt,u 
concurrenlemenlt• ptl,¡s de pt¡Jiottllm múhtple<i. 

Nodo (Node)- Punto de mtvrt nrlt'\tún ,¡ uu,J rt'1l 

NRZ (Non Retum lo Zero- Sin retomo a cero)- ~i .. wm,¡ 
de codthcaoón bm,mJ que rt'JIIL'\L'ni,J lo' unos y t pro, por 
ten'ilones .Jit;¡<; y bilJ·l~ opw•<J,1, y .Jitern.Jd,J,, L'n Plt t1.1l nt• 
hay rPiorno a temrón cero hit· r!'lt•rt·m 1,1) entre¡,,,, 
C<XIiiK.ldO<;. 

NRZI (Non Retum to Zero lnverted -S m H·lorno ,¡ lPrl ~ 
1/lverttdo)- S1~tema de tOt:hllt.JUlÍnlmi,HIJ que ¡mwr11' 1.1 
scñ,1l en un "1" y dej,¡J,¡ <,('ri,JI 'm (,1111h1o~ p,u,¡ un "ll". ~~· 
denornin,J tamb1én C<Hhfic;u u'u¡ fHJr tr,m,luón 

ODI (Open Uata link lntetf.Jce - lnterf.lcc de Enlace de 
Datos Abierto)- [\jX'CitiC.1( u'm de llllert.K{' e,t,i111l.n 
des,urolladJ por Novell p,¡r,ljll'tllltllt que t.Jr¡PI,¡, 
ad<Jptadoras para f'C ejecutt'n pila-. de múl!lple' 
protocolos 

OSI (Open Systems lnterconnection) Model- Modt•lo de 
referenCia de stetc t<~pas de rpd dt• tomumt.Jtiollt'' 
deSJrroi!Jdo JX)f la ISO. 

Paquete (Packet)- Gru¡HJ onlen.ulu de ~e1i,1b de d.tto' y 
de control transmltJdo por un,Jrt'tl y que e~ un 
sulx.on¡unto de un men'>J]t' m,h grande. 

Par trenzado blindado (STP, Shi~lded Twisted P.1ir)­
TCrm1no general que Ocsi¡.:n.J "'IL'Ilhl'i de c.JI)It·,ull) 
l~illtamcnte tlt<,pñ,Hio\ ¡w.11.Jtr.msnH\Ion de d.1to' y 
en lo~ cu<1les los cables C\l,m 1 )l1nd.1dm. 

Par trenzado sin blindar (UTP- UnshiehJed Twisted P.1ir)­
T érmmo general aplicado a todo~ lm m ternas kx_,,le~ ¡Jp 
C.1bfeado [.klfd la lr,lnSllliSUJn ¡Jt• d,liOS r que no l'~t,'m 
blindados. 

PCM (Pulse Code Modula! ion- Modulación por 
Codificación de Pulsos). Prou'11mlll'nlo par,¡ ,¡dapt.1r ll!l.l 
scñ.1l an,Jió¡.:1ca komo 1,1 vo¡) .1llll.l fOITiente d1g1t,¡l dl' (,4 
kbps para la tr.uwnl\l(m. 

Polling- Ver Ba].1d.1 Múltiple. 

Portadora (Carrier)- :X:ri,JI t ontlllll,l de trt'CUt'lllt.l.ti¡,J, 
capaz de c,er modult~d.lJXlr otr,¡ \t•ti,JIIque tonllt'lll' 1.1 
mlormJuunl. 

Protocolo (Protocoll- Conjunto torm.JI dt> tonvem1one' 
que gob1ern.1n el fornJ<Jio y tt•mpor!l.tCIÓn rel,lll\',1 dl'l 
llllL'fC,lmbio de mt'll'>.ljl><; t•ntn• do~ '*'1\111,1, qm• <.t' 

lOillllllll,lll 
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Protocolo Internet (IP- lnlemet ProtocolJ- [J prot()(_nlo 
dP tmel de red del wn¡untu de protocolo~ TCP/IP 
!Internet) 

PSTN- Pubhc Swlkht•d lt'IPphnnt' Nrtwor~ Vpr Rt'fi 
relerónlc,¡ Cunmut,Jd.ll'úhhl'.l 

Puentr (Bridge)- Ot~ptl"ilti~o qut' 1nlerumect.J redt"> dr 
.irP,Jio< .11 tlANsl en l,1 ClJltl de [nlace de Dato~ OSI. filtr.1 
y retr,m"lmt{• tr.un.1~ "t'gthli,J' ci~re<:clone~ ,Jill\el ¡\lA( 
(,\\l'di,J Actp~o; Control- (ontwl de Acceso .1 Med1ol 

Puerto (Port)- lnlprt,Jte lÍ~IC,J aun,1 cornput.uJor.1 o 
lllllhljllt•\ot p.1r,1 1,1LOilP:>..lÚil dt• terllllll,Jih y tll(Hit·m~ 

Punto .1 punln (eni.Jcel (Pnint In Pointlink) · (oiH'\It'lll 
<'lltl<' tltl' y ,¡¡J,) d11\, ~~lllilkl' 

HU~I • 1-:t·d 1 l1¡_:1t.d dt· )t'l\ 11 '"" lnh-gt.ld<J' Vl't J\1 lN. 

RDSJ-BA- KD~Ien IJ.uul.1 t\nd1.1. Ver Ul:.,lJN. 

Red- t 11 Grupo de ntHlo~ lntt•rtont"lt.Jdo~. 12) Sene de 
pun1.4!~. mHio~ o <''I,Juonp:; t Olll'11.Jflo~ por r.m,¡Je, <ll' 
t t>tllllllll ,u ittn, t·l nllljlllllcltlt• t'tJliiJlllo; JHlr )o<; tu,¡)¡..,"<' 
1111pll'llll '1\1,111 J,¡-. lOill'\iOill'' t'lllrt• J,¡~ t'~[,ltiOIIl'~ dl' ¡J,¡[o~ 

Red T clrióntca Conmutad.1 Pública. L,1 red de 
lt•lt•comumc.~r IOilC\ ,¡que ,u¡ ('dt'n gerwr,JimPnle lm 
ll'lt·tonm 1 omt'nle,, lt·ll·l¡ mo' mult ilínt'.l, tront.Jie~ I'B\ 
1tentr.JIIl,1 prl\dd,l) y equipo~ dt• d,111J'•. 

Redundancia/Redundante (R~dundancy/Redundanl)-
Ct llllJlllllt:'llte~ de rec,et\.',1 tl\,ldt J\ Jl.lf,l ,¡,egur.lr el 
tum lnll.l!llll'lllo Utullt'ltlll11pltln dt' un ~l\lt111.1 t·n t ,NI dt• 
t.Jll.1 

Reloj (Ciocl..) • Ténnmo lllt'\e que ~1):11\lll,J !.1/\ luentel~ dt• 
,pf¡,¡Je, de c;int ro111"mn uo;.uJ,¡, t•nl,1., tr,lmnu...ÍOilf'" 
'-llll f()ll,l\. 

Rcln¡ maestro (Master Clol~)- fut'11h' de[,¡, ~t·f¡,¡Jp, dt< 
ll'111Jlllfi/,Jl !Ún (o¡,~., 't'f1,1k'' ml~lll.J~) que ttxl,¡.., l,1, 
t'\l.ltll)lll'' tle 1.1 red ¡¡c;,m p.n,¡J,¡ ~mt romz.xum 

Rendimiento (ThroUf,hpul) .(,llltld.ul tol.JI dt> d,JI\l'i 
J.:l'lll'r,Jdo~ o tr,HJ'illll!ldm dur,mtP un uerto l.lp<,tl 

Repetidor (Repetidor.l)- ()I'JXI\I!IVtl que ,J\IItnn,JtiC.liHI'nlt• 
.unphllf,J, re,I,Jur.J o devuel1e l.1tonn,1 ,11,1, scii,Jk"' p.u.1 
(OIIllll.'n',u l.1 tho;torslón y/o ,Jtenu,Jcion .mtec; de proceder 
,1 retr,\ll'illllllr. 

RMON (Remole MONitoring)- (1 MIB dt· mc)tlllt)rt,) 
tt'IIH)I<J que ¡wnmte qut• un th')Xl\lllvo tle mcllll[t)lt'IJ dt• 
tPd >l.',J ÚllliiJ.:Ur,ldo r Jddo ,¡ tJj,(JnU.J 

RTS (R~quest lo Send- Pedido de Em·ío) · Se1l.ll de 
1 ont1ol de modem env¡,¡¡j,¡ tle~de [,¡ OlE ,¡lmrxlem y 
u,,¡d,1 p.H,l dcurle alm~lt•m que 1.1 DT[ tume d.Jto' p.1r.1 
L'll\I,Jr 

SOH- ~ynt hronouo; IJ¡¡.:¡t,JI 1 liert~rt hy. Ver ]t'r.m¡ui,J 
DJg1t,1l Sinuon.1 (lOS). 

SDlC !Synchronous Dala Link Control- "Control ¡ll' 
lnl,1t e d(' 1),110~ Sínt rono"l- Protnwlo fB,'vl¡w,¡ pnlorno' 
~N1\ [1 SDLC e~ un proltKolo onent.Jdo a b1ts .. unriJr .1l 
t ttJI e 
Segmento de tiempo (Time slot) -l'ort 1on de un llltdttpiPx 
"t'rll' tJ¡> llllorrn.lt /()/j tbli( .ulo clllll únit o {,Jt¡,¡f.ln [1 y 
T 1 tm '''gnwnto dP llt'llliXJ rrprc,t·nt.l tlpiC.Jrnente un 
c.m.JI de h4 khp~. 

Señales de control (Control Signals) - St'ñ.Jie. t(Ue ,M.-..ln 
l'rllrt• un,¡ p.lrt{' 1le un .;.i<.tem,¡ dt> comumC.Kiones }' Olr,¡ 
ltomtl R 1~. OTR. o Rll. como fltllte de un lllt'\clfliSillO dt• 
lOiltro! del ~l'!em.J. 

Seilalización E&M (E&M Signalling)- S1~lt'lll.l dt' 
lt,liNlll\lOfl dt• WJ! t¡llt' li[¡J¡¡,¡ (,¡mino" \PjhU,HJO\ p,Jr,11.1 
\L'IhlhL.iUÓn y la~ <ot'ihll\:'~ de voz. [1 h1lo "/\\" lMou!h · 
boc.11 · tr,m,ml!e 'l'll,Jit·~ ,11t•\ltcllln del 1 lttullo mlt'ntr,l\ 
<¡11e PI"[" !r.1r · tmlol t('( iht• 1.1~ '>('IJ,lle~ t'lllr,Jnte' 

S~ñahzaciUn en handa (In 8.1nd Sign.111ing)- ~·l1c1hz,1( ¡{m 
t¡ut• utd1zJ !n'1ll<'nuJ> dL'nlro del,¡ b.md.1 dt• 1n1orm.tuón 
de un can.1l. 

Sistem.1 de Administr,¡ci<in dt" Red (Network M.ut.lgemenl 
Sy~tL'm) • 'lhlt~ll.ll Olfljlldn dt• l~jUijKJ\ IJ1W \1' uhht,l J~H.l 
momtortw, tontrol.u y .JtlnHnt~lr.1r un,¡ r('{] de 
(01nunirau1me~ Uc dJitJ'i. 

SMDS (Switched Mult•megahit Data Service - "ServiciO 
conmutado de Multimegahits de Datos")- hpeohcao6n 
de un :.t't\'ltiO dl' d.Jhl\ dt• p.u¡twte~ conmut.1dos sm 
( 11111'\IOtll'~ 

SNA (S)'Siem~ Network Architecture- "Arcwitectura 
Redes de Sistema")- Pn~tll. olo dt• la .m¡wll.'l'tura de 
((HllUillfolCIOrlt~ t'll Ctl)l,l\ (](' JB¡\1 1 

SONET (Synchronous Optical Network - Red Optica 
Síncrona)- Nonn,1 pt~r.¡J,¡ ut1lizanún de medu:;s óphcO'< 
p.u.1 t>ltr.Jn'IH)rte líwn en r1.~b de 1.1~.1 dt~anua y ah,¡ 
\{'IIJLill.ul. L1~ \el~ K 1d.ltll'' l1,1'ic,¡-. de SONET cormenzan 
por ll.H-l Mhp, y lll'¡.:.m ,¡ 2 :; Chp.,. 

SNMI' (SimpiL' NL"Iwork M,m,Jgt'fllenll'rotocol­
l'lnll M ol, o d1· 1\dnwu~h .u 11 >11 ~~~ · Kt ~ ¡¡., )Ullfili"o) -

A1 tu.llllll'llh · muy dlltllll lnl~ 1 1 J ¡m~~ ll 1 •lo <k> 
.uJm¡m<;tr.Ktún dt· lt'11'"' dt·l t on¡tmlo de protocolO'\ 
TCI'/11'. 

T 1 Fraccion.1rio (Fr.1clion,1l TI) - St•rvi1 io bnnd.1d11 por 
t'll11>rt'"'l\ dt• t !llllllllll .11 un u· .. 1lt· A1nt·r1t .1 tiPI Ntlrtt'. SI.• le 
1l.1 .11 t llt'lltl' llll ¡•nl.lct• 11 tf)lllflletrl,)ll'IO p( cobn1 '>t' fltl,,l 
en PI nllmt•ro dP "<'¡.:mento' dt• llt'lll¡>o tl'><ldos 

T1 - 1Prllllllll dt• Al,\ T qut• dt''lgll.1lln.J m~1,1l,1nún ,1 

ptut,ldllf,l ¡l¡g¡[,¡l u ... uJ,¡p,li,J[t,lll\!lllllt llll,l <;Pf1,11 dt• 
hmn.Jlu u:, 1 .1 1 'i-14 1\lhf!'. l .1 tr.un.J de 11 ttene 24 
'l'hllll'flto-. dt• t1empo (lnnP'>iol') o (',Jn,Jlt''-· 

TCP/IP (Tr,1nsmis~ion Control Protocol/lntemet Protocol 
-rrohK olu dr Cnntrul dr T r.ln\mi~ión/Pmtocolo 
lntern~ll.- Cot1ot ldPt,unh¡(•nt nmo lnll'lllL't ProtrK ol 
~tute [ 'tt' LOIIIUtllt) de 111c )iiJL.olt ., ~e utihl,J en 1.1 ln!Prnl'l y 
o,¡• h,1 gt•nt•r,Jiil.nJo \llll'o p.u,¡J,¡ íntt•rcone>..lón de redes 
ht•t¡•rt¡gént'ol~. 

TDM (l•me Division Multipl~xor- Muhi(Jiexor por 
1 liVl\ll.lll tlt•l T ll'lllfll )) - [ )¡~¡ 11)\ilivo que ¡(¡VI{Je eltlt'rllf>O 
¡j¡,flll!lll )lt· t'll ~u eni,Jtt' 1 tlllljllll'"ltl •·ntre sus c,m,¡les, por 
le• ¡.:t•m·r,Jim!t•rc .d.uull• l1•' IJ¡¡, l"lut TDM"l o car,lclere­
l'\ h,1r,1¡ tt•r TIJM"I t orn'')~HHiienlt''> ,¡ lm d.l!Oc; de Celda 
tennm,1l. 

Token Ring- R1'll ¡jp ,Jtt•,Jitx ,ti nllnn,¡]¡z,l(I,J como 1[[[ 
H02.). Un<1 tr,un,¡ ~lljll't\'NH,l\"lc)~en") e<> ¡t.lS.ldcl 
"t'fUt'IICl.1lmt'nlt' enlrt' p<,I,Jt umt'~ ady.lu.'nles.l.lS 
t..,l,11 lont·~ e JUI' dt''(',lll ,u 1 ('tlt•r .1 1.1 rftl {k~l€n esperilr a 
qut•J¡•, lit ·gtu· 1'1 "tu~t 'll" ,m [e., ¡lf • )liHII'r lrclll'>llllllr d.l!O!i. 

Transmisión Asincrona (Asymhronous Transmission)-
1\lt·ttxlo de tr.Jn'illlhlon que envi,11,1~ un1dJdes de datos de 
,¡ un c,u,kter jxtr vez Lth c,1r,11 terf'" <;<m preced1dos y 
~P¡.:tndo' por h!l' dt> ,¡rr,mt¡ul'/p.Jr,Jd,J (~l.lrt/~top) que dJn la · 
lt'lllJXIrllclUÚn ISIIIUO{lll,Jt IÓI1) t'llld ICmllflJI receptora. 
ll.un,nJ,¡ t,1mlm:'n tf,ltNlll'iún de .ur.1nque/p.u.1da. 

TrJnsmisirín serie (Serial Transmission)- [lmc:xlo de 
tr,liN!li~IÓn m,i<; cornf'nlt•, t·n el< u.1lloo; bit~ de los 
r.Jr.Jt terpo; ~un Pllv1,1dm <.<'tUL'f1< i,1lmente de a uno por vez 
l'nlug.Jr de en¡Mr,¡le!o 

T r.1nsmisión síncrona (Synchronous lransmission) -
1 ¡,uN!li'~Oil 1'11 l,t t u,JII11~ luh de d.Jtos roe ('llvían a 
veltx id.1d 11¡.1. ton eltt,liNlll'oOT y retPptor sincronrzadO'.. 

TransmisiUn analógica (Analog Transmission)­
Tr.m~mi~1ón de un,1 ~l1c1l dt· v,m,JC!Ón continu.J, a 

· thlett.'nu.l de un,¡ <.<'li,11 drS< rt~.J ld1gllall. 

Troncal (Trunkl- Un Imito e ircuitn entre dos puntos, 
cu.111do .unhm ..,on tPntros de {onmutadón de puntos de 
d,...tnhut IÓn 1ndlv1du,Jie<i. Gt•rwralmentp unJ troncal 
m,m¡•¡,J 'umilt.ínt·.mwnlt• mnll(.'ffNJ' r.ln,Jies. 

X ON/X OFF (lran~miller On/Tr.lnsmiller Off-
T r.lnsmisor activado/T rammisor desactivado) • (OJr<tdf'rt"' 
de ton!ro) u!lliz.ult" ¡¡,1f,11'1 1 o11lrol <lt•l tlujo dP señal, y 
que mdu ,m ,1 lmlt•urun,Jl PI 1 omit•nzo de transmJSIÓn (X 
( lNJ y \U lm !X ( Jrf) 

R A D D A A COMMUN C A O N S 15~ 
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Table6 FTASizes -
FTAType COff1"'" Se- Clrcults SlzePl T e>m'IINIII 

f """'""'' 

High Level Analog lnpuVS TI .¡ 16 A 
High Level Analog lnpuVSTI .¡ 16 B 
HL Analog lnpuVSTI (Redundan!) .¡ .¡ 16 B 
Low Level Analog Input .¡ 8 B 
low LPvel Analog Input Multipléxor (2) .¡ 16 B 
Serinl Device Interface (2} 1 A 
Power Adapter A 
Analog Output (compresslon term.) .¡ 8 A 
Analog Output (screw termlnation) .¡ 8 B 
Analog Output (Redundan!) .¡ .¡ 8 B 
Digital lnput-24 Vdc .¡ .¡ 32 e 
Digital Input- t 20 Vac .¡ " 32 e 
Digilal lnput-240 Vac .¡ " 32 e 
Power Oistributlon FT A " 12 A 
Pulse Input .¡ .¡ 8 B 
Digital Output-24 Vdc, Nonlsolated 

Solld State .¡ ' 16 B 
Digilat Output-3-30 V de Solid Siete .¡ .¡ 16 B 
Digital Output-31-200 V de Solid State .¡ .¡ 16 B 
Digital Output-1201240 Vac Solld Sta te .¡ ' 16 B 
Digital Output-120 Vac/125 Vdc Relay .¡ .¡ 16 B 
Digital Output-240 Vec/125 Vdc Relay .¡ ' 16 B 
GIIIS-HLAIISTI FTA (2) .¡ 16 B 
GIIIS-AO FTA (2) .¡ 16 B 
GIIIS-DI FTA (2) .¡ 16 B 
GIIIS-DOFTA (2) .¡ 16 B 
GI/IS-Power Oistributlon panel 4orB A 
GIIIS-Marshalling Panel ' 16 B 

(1) Length: A~ 15.24 cm/6.0 in. 
B ~ 30.73 cm/12.1 in. 
e~ 46.228 cmlt8.21n. 

Wldth: (ell FTAs except GIIIS) ~ 12.065 cm/4.75 in. 
(all Gt/IS FTAs) ~ 12.446 cm/4.90 In. 

(2) Requires Power Adapter FT A (sea Figure 6 end Figure 7). 
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Interfaces 
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10 PM Hardware (R300) 

Cables 

The following cables are used withm the typtcal PM cabinet: 

Power Distribution Cables 
1/0 Link Cables 
FTA Cables 
Redundancy Driver Cable 

Refer to Figure 11 for an overvtew of PM cable routing. 

Figure 11 Cables Within the Typical PM Cabinet 

Process Manager (Front) (Rear) 

Typical FTA \ 

1 1 1 11 

~ IOPFile. 

11111 r---
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~~~~~~n~~~~u~ ~1/0Unk 1 1 1 11 Cables 
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11111 
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~ ~ ~ ~ 

' Contact Power OC Power 
For DI Sense Cables FTA Cable 

Powe4 Wiring 0 ( ' ,:::; ~c.,•_l,_c -~rt"j 

1 1 1 

~~-.0~~~ 
Power Supply 

' 

L379 2 1 
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......... ,,., 
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2.3.1 APMM Card File Options 

The basic Advanced Process Manager subsystem configuration consists of a single 
Advanced Process Manager Module (APMM) residing in an APMM card fUe. The card fUe 
also accommodates up to 10 IOP cards. See Figure 2-2. 

iOPs 

''" 
F~gure 2-2- Basic Advanced Process Manager Module Carel File 

APM Service 2-4 8/93 
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Advanced Process Manager (Front) 

J32 
IOP Card File / 

/ 
V / 

v v "" 
J31 

.. D 1111' "''fOO o 
~~~~~~~~~~~~~~~ 

J32 

V 
V 

APMM Carel File -
V V 

vv V 

V 
/ 

/ 

J34 

~~ ~~í"~ i'i"~ t~o~ 
N / 
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Figure 2-40- VO Link Cabling of Two Card Files 

APM Service 2-54 8/93 
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10 PM Hardware (R300) L379 

Flgure.2 Typlcal Process Manager Layout 
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Figure 2-38- Typical Standard Power System-Three Card File Power Cabling 

APM Servlce 2-51 8/93 
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Haraware L385.0~ 

Figure 5 Typical UCN Cable System 
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Polnt. Unit, Area, Universal Statlon Relatlonshlp 
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rroc~n --· M11inten11ncw 
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Figure 5- Dlspltrys for Each Type o! User 
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SISTEMA DE MENÚ 

PARA DETERMINAR COMO LAS ÁREAS, UNIDADES Y PUNTOS TIENE QUE 
SER ORGANIZADOS SOBRE EL SISTEMA TDC3000, LLAME EL 
ORGANIZATIONAL SUMMARY MENÚ DESDE EL SISTEMA DE MENÚ. 

SELECCIONE LOS BLANCOS DESDE LOS MENÚS 

SYST 
MENÚ 

SYSTEM MENÚ 

1• ORGANIZATIONAL SUMMARY MENUI B REPORT/LOGfTREND/JOURNAL MENU 

B REAL TIME JOURNAL ASSIGNMENTS • EVENT HISTORY MENU 

B OVERVIEW EDIT DISPLAY B PROCESS VARIABLE RETRIEVAL 

B GROUP EDIT DISPLAY BREMOVABLE MEDIA INITIALIZATION 

• CLEAR SCREEN 

SUMMARY MENÚ 

• UNIT POINT SUMMARY 

• BOX POINT SUMMARY 

• POINT USAGE UST 

• POINT ATTRIBUTE SUMMARY 

• LCN NODE POINT SUMMARY 

• UCN DEVICE POINT SUMMARY 

• UCN DEVICE MODULE POINT SUMMARY 

• ÁREA TITLES 

• UNIT TITLES 

• GROUP TITLES 

• UNIT TRENO TITLES 

• SCHEMATIC TITLES 

CANCEL 
PRINT 

DESPLEGADO 3 ORGANIZACIÓN DEL MENÚ DEL SISTEMA (Y LLAMADO) 

~o 
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* UNIT POINT Y SUMMARY; UNA LISTA DE TODOS LOS PUNTOS EN UNA 
UNIDAD ESPECIFICA 

* BOX POINT SUMMARY; UNA LISTA DE TODOS LOS PUNTOS EN UN 
RECUADRO ESPECIFICO 

* POINT USAGE LIST; UNA LISTA DE DONDE ES USADO UN PUNTO 
ESPECIFICO (GRUPO, ETC) 

* AREA TITLES; UNA LISTA DE TODAS LAS ÁREAS EN EL SISTEMA 

* UNIT TITLES UNA LISTA DE TODAS LAS UNIDADES EN EL AREA DE 
BASE DE DATOS DE ESTA SECCIÓN 

* GROUP TITLES; UNA LISTA DE TODOS LOS GRUPOS EN EL ÁREA DE 
LA BASE DE DATOS DE ESTA SECCIÓN. 

TAL COMO SE MUESTRA ARRIBA EL SUMARIO DE MENÚ, LOS PUNTOS DEL 
MENÚ PUEDEN DESPLEGARSE O IMPRIMIRSE, DEPENDIENDO DE LA 
ELECCIÓN. LA IMPRESIÓN DEL PUNTO DEBE SOLAMENTE APARECER SI EL 
INGENIERO A ESPECIFICADO LA OPCIÓN DE IMPRESIÓN PARA EL 
SISTEMA. 

~¡ 

. ,. 
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Teclado del Operador 

A continuación se da una breve descripción de las teclas que 
conforman este teclad9: 

RESET 

POWER 
GOOD 

FAIL 

SYST STATS 

Resetea el Hardware: Hace la misma función que el 
botón Reset Blanco en cualquier módulo del LCN. 

El indicador está iluminado si todos los suplementos de 
fuerza están operando dentro de sus rangos de voltaje 
correctos. 

El indicador de falla está iluminado si la Estación 
Universal tiene alguna falla en el hardware. 

Tecla de Estado del Sistema, llama el desplegado de 
estado del sistema. La tecla tiene una lámpara que se 
pone intermitente cuando hay una alarma en el sistema 
que aún no está reconocida, deja de ser intermitente 
cuando la alarma es reconocida. 



CONS 
STA TE 

RECRD 

FAST 

CANCEL 
PRINT 

PRINT DISP 

PRINT 
TRENO 
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Tecla del Estado de la Consola. Llama el Desplegado 
de Asignación y Estado de la Consola, la tecla tiene 
una lámpara que se pone intermitente cuando hay una 
alarma de la consola que aún no está reconocida. deja 
de ser intermitente cuando la alarma es reconocida. 

Tecla de registro de la pluma de tendencias. Activa el 
registro de ésta pluma en un punto seleccionado. Se 
puede activar del Desplegado de Grupo de Operación 
presionando esta tecla. Esta tecla se prende su 
lámpara mientras el registro está en progreso. 
Presionando la tecla una 2a. vez termina la Operación 
de Registro. 

Tecla de datos rápidos. Causa que la velocidad de los 
datos para un Desplegado de Información se 
incremente en intervalos de 2 segundos, en lugar de la 
velocidad standard que son intervalos de 4 segundos. 

Tecla de cancelar impresión. Utilizada para abortar la 
salida de un punto a cualquier impresora en la consola. 
Cuando es presionada, el Prompt pregunta al 
Operador, cuál es el número de impresora en la que se 
desea cambiar la impresión. 

Tecla de impresión del Desplegado. El Desplegado 
actual en la pantalla, es imprimido en la impresora 
asignada a la estación. 

Tecla de impresión de Tendencias. Activa la impresión 
de tendencias para un punto seleccionado. Las 
Tendencias para todos los puntos en un grupo de 
operación puede ser impreso en la impresora matriz. 

SYST MENU Tecla del Menú del Sistema. Llama el desplegado del 
menú del sistema. 



LOAD 

GROUP 

DETAlL 
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Tecla de cargado. Prepara la Estación Universal para 
el cargado de personalidad. 

Tecla de Desplegado de Grupo. Llama el desplegado 
de grupo; requiere la entrada de número de grupo. 

Tecla del Desplegado de Detalle. Llama el desplegado 
de detalle; requiere la entrada de un tagname 
(Identificación del Punto). 

UNIT TRENO Tecla de Tendencias de la Unidad. Llama el 

TRENO 

desplegado de tendencias de la unidad; requ1ere la. 
entrada del identificador de la unidad. 

Tecla de Tendencia. Llama el desplegado de 
tendencias del grupo desde el desplegado de grupo de 
operación. · 

SCHEM Tecla del Esquemático. Llama el desplegado de un 
esquemático gráfico; requiere entrada de un nombre 
de esquemático. 

HELP Tecla de Ayuda. Llama un desplegado de ayuda para 
el operador (Preconfigurado), asociado con el 
desplegado que está en la pantalla en ese momento. 
El desplegado de ayuda puede tomar la forma de un 
prompt, una sugerencia para mantenimiento o dar 
información adicional para el desplegado de referencia. 

HOUR AVG Tecla de Promedio por Hora. Llama el desplegado de 
promedios por hora desde el desplegado de grupo de 
operación. 

' •' 

,, 
... 

' . 

'':i 
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PRIOR DISP ·Tecla de desplegado anterior. Llama el desplegado 
que fue mostrado inmediatamente antes del 
desplegado actuaL 

ASSOC DISP Tecla del Desplegado Asociado. Llama el desplegado 
configurado asociado con el desplegado que está en 
ese momento en la pantalla. 

DISP BACK Tecla de Regresar Desplegado. Llama el desplegado 
anterior, dentro del mismo desplegado que en ese 
momento está en la pantalla. 

DISP FWD Tecla de Adelanto de Desplegado. Llama el siguiente 
desplegado dentro del mismo tipo de desplegado que 
en ese momento está en la pantalla. 

PAGE BACK Tecla de Regreso de Página. Llama a la pag1na 
anterior de un desplegado con páginas múltiples. 

PAGE FWD Tecla de adelanto de Página. Llama la página 
siguiente de un desplegado con páginas múltiples. 

ACK Tecla de Reconocimiento de Alarma El 
reconocimiento de todas las alarmas del proceso o 
alarmas del estado del sistema para las consolas; 
deben ser usadas cuando un desplegado del sistema o 
de alarmas está en la pantalla. 

SIL Tecla para Silenciar Alarmas. Silencia todas las 
alarmas audibles en el sistema. 

MSG SUMM Tecla de Sumario de Mensajes. Llama el desplegado 
de sumario de mensajes. La tecla tiene una lámpara 
que se pone intermitente siempre que hay mensajes 
que requieren reconocimiento del operador. 
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ALM SUMM Tecla de Sumario de Alarmas. Llama el desplegado de 
sumario de alarmas del área. La tecla de sumario de 
alarmas está con la lámpara prendida siempre que sea 
recibido un evento de alarma en la Estación Universal. 

ALM ANNC Tecla del Desplegado del Anunciador de Alarmas. 
Llama este desplegado. 

MSG CONFM Tecla de Confirmación de Mensajes. Está tecla está 
asociada con el desplegado de sumario de mensajes. 
Estos son reconocidos y/o confirmados (Si es 
necesario) de este desplegado. Posicione el cursor en 
cualquier mensaje deseado en el desplegado. 
Presione la tecla de confirmación de mensaje. 

MSG CLEAR Tecla para Limpiar Mensajes. Esta tecla es usada 
para limpiar mensajes que han sido reconocidos y 
confirmados en el desplegado de sumario de 
mensajes. 

UNIT ALM 
SUMM 

MAN 

AUTO 

NORM 

Tecla de Sumario de Alarmas de la Unidad. Llama a 
este desplegado, requiere entradas de identificación de 
una unidad. 

Tecla de Modo Manual. Coloca un punto seleccionado 
en modo manual (La salida queda bajo el mando 
directo del operador). 

Tecla de Modo Automático. Coloca un punto 
seleccionado en moto automático si está configurado 
para este modo (El valor de la salida está calculado 
por un algoritmo preconfigurado utilizando un SP fijado 
por el operador). 

Tecla de Modo Normal. Coloca el punto seleccionado 
en el modo de configuración normal. 

., 

·'· 
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SP Tecla de Set Point. Permite hacer cambios a valores 
de SP para un punto. El punto debe estar en 
automático. 

OUT Tecla de Salida. Permite cambio de valores de salida 
analógica o digital. Después que la tecla es 
presionada, el valor de la salida puede ser cambiado 
por el operador (El punto debe estar en manual). 

CLR ENTR 

SELECT 

TAB KEYS 

Tecla de Limpiar Entrada. Limpia una entrada 
incorrecta del operador antes de presionar la tecla de 
Enter. 

Tecla de Selección. Selecciona la etiqueta de posición 
actual del cursor. Si el cursor está posicionado dentro 
de un área visible o invisible, las tarjetas de función 
son llamadas presionando la tecla Select. 

Teclas de Tabulador. Estas cuatro teclas sori usadas 
para posicionar el cursor vertical u horizontalmente a la 
derecha o a la izquierda en cualquier punto del 
desplegado. 

Procedimientos de Operación para el Sistema de Control 
Distribuido TDC-3000 

Procedimiento para llamar un esquemático. 

1. Presione la tecla Schem (Esquemático). 
2. Aparece el Prompt: Entre con el nombre del esquemático. 
3. Tipee el nombre del desplegado del esquemático. 
4. Presione Enter. 

El desplegado esquemático aparecerá en la pantalla. 
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Proce.dimiento para llamar un desplegado de grupo. 

1. Presione la tecla Group (Grupo). 
2. Aparece el Prompt: Enter Group Number (Entre con el número de 

grupo). 
3. Tipee el número de grupo (de 1 a 400). 
4. Presione la tecla Enter. 

El desplegado de grupo aparece en la pantalla. 

Nota: Estando en un desplegado de grupo las teclas siguientes se 
utilizan para: · 

Disp Fwd 
Disp Back 
Fast 
Assoc Disp 
Help 

·Prior Disp 

Llama el desplegado de grupo siguiente. 
Llama el desplegado de grupo previo. 
Despliega datos más rápido en la pantalla. 
Llama el desplegado asociado del grupo. 
Llama el desplegado de ayuda. 
Regresa al desplegado de grupo. 

Además se puede utilizar la tarjeta Tagname para seleccionar UIJ 
punto del grupo. 

Procedimiento para llamar el desplegado de detalle de un punto. 

1. Desde un desplegado de grupo. 

a) Presione la tE:cla de Group (Grupo). 
b) Aparecerá el Prompt: Enter Group Number (Entre con el 

número de grupo de 1 a 400). 
e) Tipee el número de grupo de 1 a 400. 
d) Presione Enter. 

El desplegado de grupo aparece en la pantalla. 
e) Seleccione el Tagname del punto. 
f) Presione la te_cla de Detail (Detalle). 

El desplegado de detalle del punto aparece en la pantalla. 

19 
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2. Desde cualquier desplegado. 

a) Presione la tecla de Detail (Detalle). 
b) Aparece el Prompt: Enter Tagname (Entre con el nombre 

del Tag). 
e) Tipee el nombre del Tag. 
d) Presione la tecla Enter. 

El desplegado de detalle del punto aparece en la pantalla. 

3. Del desplegado de menú del sistema y sumario de slots. 

a) Seleccione el Tagname. 
b) Presione la tecla de Detail (Detalle). 

Procedimiento para cambiar de páginas dentro del desplegado de 
detalle de un punto. 

1. Usando teclas. 

a) Presione la tecla Page Fwd para adelantar una página. 
b) Presione la tecla Page Back para atrasar una página. 

2. Cambio de páginas utilizando tarjetas. De cualquier página de los 
desplegados de detalle de los puntos. 

a) Seleccione Page Name (Nombre de página). 
b) Las tarjetas de página aparecen en el área de cambio del 

operador. · 
e) Seleccione la tarjeta deseada. 
d) Presione la tecla Enter. 

20 
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Procedimiento para suprimir indicaciones de alarma de un grupo. 

Borrar el desplegado de un grupo y seleccionar un desplegado normal 
de un grupo que ha sido borrado o suprimido del desplegado general. 

1. Presione la tecla Syst Menu (Menú del sistema). 
2. Seleccione la Tarjeta Overview Edit Display (Desplegado de 

edición general). 
3. Aparece el desplegado de edición general. 
4. Seleccione el número de grupo. 
5. Aparece el Prompt: Enter O, S ó N. 
6. Seleccione la tecla: 

O para borrar el desplegado de grupo 
S para suprimir alarmas de grupo 
N para regr,esar al desplegado normal de grupo 

7. Presione Enter 
El estado de los grupos aparece en la parte superior. 1¡,. 

Procedimiento para editar grupos: Llamar, cambiar o borrar. 

1. Presione la tecla Syst Menu (Menú del sistema). 
2. Seleccione Group Edit Display (Desplegado de edición de grupos). 
3. Presione la tecla Group (Grupo). 
4. Aparecerá el Prompt: Enter Group Number (Entre con el número 

de grupo de 391 a 400). 
Continuar con paso 7. 

5. Si el grupo es de 1 a 390, seleccione la tarjeta Other (Otro). 
6. Aparecerá el Prompt: Enter Group ID (Entre con la identificación 

del grupo). 
7. Tipee el número de grupo de 1 a 400. 
8. Presione Enter. 

El desplegado de grupo aparece en la pantalla. 
9. Seleccione la tarjeta: 

el 
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a) Change (Cambio) para cambiar un título de grupo o un punto 
del grupo. 

a.1 Seleccione la Tarjeta Group Title (Título de grupo). 

a.1.1 Aparece el Prompt: Enter Group Title (Entre con 
el título de grupo). 

a.1.2 Tipee el número de grupo. 
a.1.3 Presione la tecla Enter. 

El título de grupo anterior, es reemplazado por el 
nuevo título. 

a.2 Seleccione el Tagname del punto del grupo. 

a.2.1 Aparece el Prompt: Enter Point ID (Entre con la 
identificación del punto). 

a.2.2 Tipee el nuevo Tagname del punto. 
a.2.3 Presione la tecla Enter. 

El Tagname anterior es reemplazado por el nuevo 
tagname. 

b) Delete (Borrar) para borrar un título de grupo o un punto del 
grupo. 

b.1 Seleccione el título de grupo. 

b.1.1 Presione Enter. 

b.2 Seleccione el Tagname del punto del grupo. 

b.2.1 Presione Enter. 
El Tagname del punto del grupo desaparece del 
desplegado de edición de grupos. 

e) lnvoke (Llamar) para llamar el desplegado de grupo 
seleccionado. 
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4.6 

· 4~6 FTAINDICATORS 

Table 4-9 FTA lndicators -

FTA Type lndicalor Description 

Power Adapter Cable Fau~ lndicates a grounded or shorted cable. There is one 
indicator for each cable. 

LLMux Power lndicates that power is present on the FT A. 

Analog Power Calibration 1 ndicates power is present. Blinks off for 15 seconds 
Input during calibra! ion cycles. 

Redundan! Switch Position On when IOP A is active and off when IOP B is active or 
Analog Output. either IOP is not active. Cable A and IOP A can be 

replaced when off, and Cable B and IOP B can be 
replaced when on. 

Redundan! IOP Availability When on, the A IOP is the prirnary or available to be the 
HLAI primary. When off, the A IOP is not available to be the 

prirnary. 

( . Serial Oevice Power Indica! es that power is present on the FT A. 
Interface 

Status One of the following indicator status exists. 

Not lit: The FTA seff-test failed. 
Constantly lit: The FT A seff-test was successful and 

the FT A is fully operational. 
Rapid blink: A communication error between the 

device and the FT A was detectad. 
Slow blink: A communication error between the FT A 

and the IOP/APMM was detectad. 

Serial 1 nterface Power lndicates that power is present on the FT A. 

Status One of the following indicator status exists. 

Not lit: The FT A seff-test failed. 
Constantly lit: The FT A seff-test was successful and 

the FT A is fully operational. 
Rapid blink: A communication error between the 

device and the FTA was detectad. 
Slow blink: A communication error between the FT A 

and the IOP/APMM was detected. 
Irregular blink: The IOP/APMM is not configurad or 

configured improperly. 

APM Servi<:e 4-39 8/93 
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4.5 

4.5 IOP CARO INDICATORS 

Table 4-8 -IOP Card lndicators 

cardType lndica!Dr Description 

IOP Power Power is applied lo the carel. lf !he indicator is out, check 
!he Power System, !he power cable lo the carel file, and the 
!use on the backplane. 

Status tf !he LED blinks once a second, a soft failure has occurred. 
tf the LED remains off, a harel failure has occurred. 

LIO LINK Power Power is applied to !he carel. 
EXTENDER 

Status Aickers when data is being transmitted. lf !he lED blinks at 
a one second rate, an Optic Coupler is disconnected. 

CAUTION 

Loss of power detected by an output IOP causes all of !he channels of an Analog Output IOP 
lo drop toa nonpowered state and all channels of a Dig~al Output IOP lo set outputs to off. 
Refer to Section 6 regareling use of a Standby Manual Device lo maintain process point 
output values. 

A Journaled Output Status of NORESP may indicate this detected loss of power. Check the 
outputs and the mode of the related control points should this occur. 

APM Service 4-38 8/93 
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Start 

Note: 
This sheet assumes 
lhat a fault has 
been detected 10 

the APM before it 
has been placee 
on-process 

Y es 

No 

Y es 

Go to Sheet2 

Figure 4-1 - APM Fault lsolation (Sheet 1 of 6) 

APM Service 4-4 
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Check: 
t. The lndicators on the cards In the 

APMM and IOP card files. Reler to 
Tables 4·7 and 4-81or the lndicator 
funcHons. Replace the cards 
as necessary. 

2. The Power System el<; voltages. 
3. The ac Input vonage and the 

input wlring at the Power Syslem. 
4. The de powercables to the APMM 

and IOP carel files. and connectors 
at the individual card files. 

S. The vortages at the backptanes or 
the card !iles. 

6. Reslart the APM . 

STOP 

Check: 
t. The in<icators on the MODEM, 

AOVMICED COMMUN, and 
ADVANCED COI'ITROL 
cards. Rerer to Tabte 4-7 
for the lnd'10ator funcbons. 
Rep(ace the cards as necessary. 

2. UCN drop cable oonnections 
at the APMM card ftle. 

3. UCN drop cables. 
4. UCN laps. 
S. UCN trunlc cables. 
6. Raler to the UCN Sne Pfannng & 

lnstanation and the Advanced 
Process Manager Checkout 
manuals lor testing the UCN. 

Note: 

lf all the APMs on the 
same UCN do not respond 
to operator cornmánds, 
check the UCN cable 
connections to the NI M. 

7. Alter the lauH has been 
COiiected. test the UCN 
using the UCN Exerciser. 
Refer to Sectlon 5 lor a 
descrlption el thls test program. 

8. Reslart the APM. 

STOP 

4.2.1 

8/93 
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4.2.1 

Note: 
The remaining sheets of this flowchart assume that 

From Sheet 1 a fault has occurred while the APM is on-process. 

1 

The status of the 
~.: 

APM is the combined -~ n-ftl.lD•I' 1 

status of the APMM 
_ _...._ .. -·= -- no'll...::.:: ...... ~........:-.~ 

and the JOPs. ·- -. . .:.. 
The Operator selects the 
UCN Status Display te 
determine the status of -----
the APM. 

t:=l~~~~ G;;]~ 

, 
Hard and soft failures are 

UCN Status Display 

indicated by the APM status 
of FAJL, PARTFAIL, -~ 

........ !"' •• 

PF_UMIDL. or PF_IOIDL ---..:=~ __. -....-.-::S.Oile, 
~~--. 

,_. e-: -.. --= .... • - -c-..,r-.o . .,.. 

·- .. ·= .. .. . • . 
• . • • • 

• . • • • . • • 
The Operator selects the • . • • = = = . 
APM Detail Status Display 
by selecting the APMM # • • • • • . • • ----,¡ DETAll 1 • • • • ¡· • • . 
and the STATUS target 

E-1~~~~ ~[;D 

APM Detail Status Display .. 

APM Detail Status 

~ JOP Hard Failure (Sheet 5) 

Display indicates that No .. 0 JOP Box Soft Failure (Sheet 6) 
the APMM has a hard 

or soft failure? .... 0 IOP Slot Soft Failure (Sheet 6) 

Y es .. 0 APMM Hard or Soft Failure (Sheet 3) 

APMM Hard Fallure = HARDFAIL, NONEXIST, or NORESP . .,. 
APMM Soft Failure = IDLESF or SOFTFAIL (K in AUN) 

Figure 4-1 - APM Fault lsolation (Sheet 2 of 6) 

APMService 4-5 8/93 
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Note: 
This sheet shows lhe path for 
APMM hard raau...,.. 

From Sheel2 
APMM Hard or Son Faüure 

The Operalor selects the 
APMM Detail Status 
Display by selecling the 
APMMhnd 

lhe 

APMM Maintenanc:e S~ Display 
(Control Error Blod<) 

targel 

o.-·-·· 
~-~ 1!"..! II:J 1"':.~ 1 r.;o:, 
~ ••• •••r••••c••• 
[.;;!] 

9 
••mc•mcoce• 

.• ·O'····· ····Cir-··· ----~·-·· 
cCDm•~miiiCI>D .. IIDil, ... ,. ·--- ---01·-·· ---c. --· ____ ,, ___ _ 
(1 mtt••eme"•••>~CJ• 

····· ·---~·-···· .... ,u..... ····.o:!-··· 
111• OO•ID'IIICII.IJ!CIIIICm••.,. .. 

..... ····Al-···· ........... ····1.':··--
1111 o.em,••oc•• •=,e• 

-· ru_u .. -· 
This display contains engineering 
infonnation. lf you have trouble 
unde~tanáng ~. callthe T echnical 
Assistance Center. 

Word Numbers 00 • OF 

The hard failure error code 
appearo under words 02 and 03. 

'BB 88' indicales thal the error oode was lrapped during 
a restart of the APM. lf the error was lrapped without a 
APM restart. 'BB BB' win be 'AA AA.' 

Figure 4-1 - APM Fault lsolation (Sheet 3 of 6) 

APMService 4-6 

4.2.1 

APMM Son Failure 
(Shee14) 

Y es 

largols on the APMM Oetail Status 
Oisplays. Hard failure error codes 
for the ADVANCED CONil'IOL 
card appear as ahown. Refer lo 
T able 4· 1 for descriptions of the 
error codes and the recoc 1 11 .anded 
eorrective action. 

The operator selecta 

the COMMt.tiCTN 
ERROR BLK target. 

Error oodes for the ADVANCED 
COMMUN card appearon !he 
display in the same location as the 
ADVANCED CONil'IOL card. 
Refer lo Table 4·2 for descriptions 
of the error oodes and the 
reco~• rnet tded correc&le 
action. 

Also, note the condition or the 
STA TUS indicalor on !he 
ADVANCED COMMUN, 
ADVANCED CONTROL, and the 
ADVANCED VO UNK INTERFACE 
cards. Refer lo Table 4·7. Rastart 
the APM if neceasary. 

J STOP l 
..,. 

8/93 



From Sheet3 
APMM Soft Failures 

APM status =IDLESF or RUNSF 

3 

, 
The Operator selects the 

SOFT 
FAILURE 

target on the 

the APMM Detail Status 
Display. The APMM soft 
1ailure error codes and the 
cede descriptions appear on 
the display alter selecting 
one of the three yellow error 
displays. Any active soft 
lailure is highlighted on the 
display. Refer to Table 4·3 
for descriptions of the error 
codes.and the recommended 
corrective action. 

1 STOP! 
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4.2.1 

Note: 

This sheet shows the path lor APMM Soft Failures. 

APMM Solt Failure (0·39) Display 

.. ,. .. ~~' 

.. -ITA'!\11 ()( 

"'"''O:!SSOII ~ OOOifOo~I,IC"o(.:IOioao"O~ 

• • a-.:e-"""':.u..._c..~ 
... ...:c:-.... ,.., .... - ... -Aolllll 
11 TWt"'OICC\DOI.f~ 
lt 01. T-..r:l•tC ........ 
r. -u~~"""Jt:"f_,. 
UT'OoOilS""CioC,. ..... I>~ 

• • • 2:1<k.~ ...... -l'Yf.._,.~-
:n C: ... 'ltiOl 00 \,.MI 0-.'f .... '<l 
,.0>1'>01:;:..\el'l~ 

• C"nnl. OOWI ""-X'I!SSI)IO ~~ 
·C:~""C-"'"~ 
,. C'Tliii.I>IIC O.OOC'YQ,I ~ 
• C'T"-i.DCA4 ..... _....C:~ 
.C'Tllll.llill:o.;..,O:)o.T.&l'llluoSO<Ol...W: 

.. APMM Solt Failure Codes Descriptions 

Flgure 4-1 - APM Fault lsolation (Sheet 4 of 6) 

APMService 4-7 8/93 



FromSheel2 
IOP Slot Hard Falure 

-242-

Note: 
This sheel shows lh<l palh lor IOP Slot Hard 
Faiures. NONEXIST 0< NORESP. 

Uso a Slan<lly 
Manual Devicelor 

the outputs 
(see Secbon 7). 

Check !he IOP cables, 
.,._~., power, and grounding. 

Check lor ESO 
anci'or RA. 

lnvestigate'consider a pos.sible ESO or 
RFI problem. Also verily proper syslem 
instal/ation. especially power and ground. 

Resolve !he del8cled 
problem(s). 

Reslart !he IOP. 

Reptace the IOP. 

Y es Check !he lasllailure 
codO. SH Table 4-4. 

Check !he FTA 
connection lo !he IOP. 

Stop 

Replace lheiOP. 1------' 

Figure 4-1 - APM Fault lsolation (SM9t 5 of 6) 

APM SeiVice 4·8 

4.2.1 

5082 

8/93 
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4.2.1 

Fmm Sheet2 Note: 
IOP Box Soft Failures This aheet shows the paths for IOP Box: Soft Fai/ures 

and IOP Slot Soft Failures. 
5 

' Box Soft Failures Display 

The Operator selects the 

1 BOX SOFT FAILUAES 1 ·-•::."-'U 1 

~-

target on !he IOP Detaned -- ~~=:::!= 1 
Status Display, and then -.u ... _. __ 

selects one of five display -----~-----

.,. _________ 
pages. The Box Soft -I'IR-·------------ ----··-·-----Failures Display appears, -------~--,. .. ___ ., __ --·-
showing !he box sol! failure ----------------.. -----------highlighted. Refer lo Table 

_____ ,.._ 

----------4-5 for descriptioos ol the -----u..a----____ ._._ ... o:z _ 

error codes and the 

_______ ,._ 

----~- .. ..:-
recommended correctiva 

--~--· action. 

1 STOP 1 

From Sheet 2 
IOP Slot Soft Failures 

6 

+ 
The Operator selects the Slol Soft Failures Display 

1 SLOT SOfT F AILURES 1 
·-"'ll.IJ~ 1 

target on lhe IOP ~ t::::!:J'"--
Detail Status Display, and -- Cll:l=~ 
then selecto one of three 
display pages. The Slot -.u-n-----

--~....:...--
Soft Faik.Hes Display 

- ........ ...._ ___ __ _.. ____ 
------appear!l, ahowlng !he 

- ....... ____ ---....:---
failure wtth an armw --... --------------------pointing lo tht faifure -------------· message. Retor 1o Table ---------....:---4-e lor descriptions of the --------... ---error codos and -----------· recommended 
correctiva action. 

1 STOP 1 ... , 
Flgure 4-1 - APM Fault lsolallon (S'-t 6 of 6) 

APMServlce 4-9 8/93 
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TIC21### 
Regulatory Control 

Para meter 

NAME 

NODETYP 

PNTFORM 

. PTDESC 

"EUDESC 

KEYWORD 

. UNIT 

· NTWKNUM 

. NODENUM 

:sLOTNUM 

• USER ID (APM 
: only) 

i CTLALGID 

! PVEUHI 

!PVEULO 

'PVFORMAT 

'PVSRCOPT 

iPVSOURCE 

Assignment 

TIC21### 

APMorPM 

Full 

STEAM TEMP CONTROL 

DEG C 

STM TEMP 

## 

, ## (Use your part1t10n sheet) 

## 

## (f~rst RC slot 1n your partJtJon 
sheet) 

· PID 

' 150 00 

. 0.00 

' o 1 

. ALL 

:AUTO 

1 OVERVAL :·25 
-----

iBADCTLOP(APM •NO_SHED 
i only) 

:RCASOPT 'NONE 

iNMODE ;AUTO 

i NMODATTR iOPERATOR 
e--------------------
: MODEPERM . PERMIT 

! EXTSWOPT iEMS 

! SPHILM • 150.00 

lsPLOLM : 0.00 

:sP 20 00 

.NONE 

·---------------

!SPOPT 
·- . ··- ...... -----

! RBOPT : NORATBI 

1 PIOFORM : INTERACT 

'CTLEON EOA 

~PVTRACK TRACK 

: CTLACTN 'REVERSE 

i GAINOPT LIN 

Continued on next page 
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Build PMIAPM Points 1 L354.20 

TIC21### 
Regulatory Control 
(Continued) 

Para meter Assignment 

K 0.50 

. T1 ~ o. 20 

T2 : 0.00 

~ NOCINPTS ¡ 1 
1 

!CISRC(1) ; TI21###.PV 

, NOCOPTS : 1 

'CODSTN(1) FIC21### SP 

: OPHILM 100.00 

'OPLOLM 0.00 

isAFEOP 

IOPMCLM 0.00 
' 

j OPROCHLM 

iPVALDB ONE 
1 

i PVHITP i 130.00 

: PVHIPR 
1 

LOW 

:PVLOTP 
1 

20.00 
1 

:PVLOPR 
1 

LOW 

:PVHHTP 
1 

--------
' 

¡ PVLL TP 
1 

, PVR.OCPTP 
1 

' 
1 PVROCNTP 

1 

1 BADPVPR· 
1 

LOW 

'DEVHITP 
1 
' 

'DEVLOTP 

fALENBST ENABLE 

'PRIMMOD 
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Bwld PMIAPM Pomts 1 L364.20 

APM PID,CTL Algorithm., AP88-41l 
page 1 of 6 

1/9~ 

Unrt: / Tagname: Engi,_-, Date: 

Pomt Ass1anment Drsolay 
NAME range = Not apphcaore 
Tag Name -- -- ---- ---- - --- default = Brank 

NODETYP 
Node Type 

PNTFORM 
Point Form 

PTDESC 
Po~nt Descnptor 

PM 

(APM) 

Fui..L 
Componnt 

A PM Pornt ls Betng Configured 
An APM Pornt ls Berng Conhgured 

P01nt rs lully drsplayed and alarmad 
PI. rs partJally drsplayed Out not ararmed 

NIA of PNTFORM = Componnt 

range = Not apphcable 
defaulr = Blank 

1_._._._- -·- -·- -·-·--------- -·--- 1 

EUDESC 
Engrneenng Umts Descnptor 

KEYWORD 
K~yword Descnptor 

UNIT 
Process Unrt Po.nt ls Assrgned To 

mwKNUM 
NIM's UCN That Thrs Point ls tn 

NODENUM 
APMM"s Address On The UCN 

SLOTNUM 
Slot Number 

range = Not apphcable 
defauft = Blank 

range = Not apphcable 
default = Blank 

range= Two Alphanumenc Characters 
__ 1 default:. Not apphcable 

range = 1 to 20 
default = Not applrcable 

range = 1 to 64 
default = Not applrcable 

range= 1·!60 (but <= NCTLSLOT) 
default = Not apphcable 

Control Algonthm Display 

U!i~RIC _. __ -·-·-·- _._._. ___ ._._._ range = 5J.Jrte611 Chan:u.;ittr Stnng DashtrS 
default user ID ReseiVatJon 

CTLALGID No affect 
Control Algonthm ldent1fier Proport1onal. Integral. and Oenvat1ve 

PV Conñguraaon Display 
-

PVEUHI range = > = PVEULO 
PV H1gh Aange In Engr Unrts 1 -----1 default = 100.0 

PVEULO range = < = PVEUHI 
PV Low Range In Engr Un1ts 1 -----1 default = 0.0 

PVFORMAT 00 D2 DO= 9999. 02 = 99.99 
PV Deomal POJnt Formal 01 03 01 =999.9 03 = 9.999 

PVSRCOPT OnlyAutD PV source selectlon 15 not avaJiable 
PV Source Opt1on C{AII Select•on from PVSOURCE is ava•lable 

PVSOURCE AutD F•eld-wmng/memory-fetch 5upphe5 PV 
PV Source Man PV i5 supphed by Operator or program 

Sub A value t5 substJtuted by a CL program 

OVERVAL range = Oto 100 
OveiVtew Ot5play Value 1 ---1 detault = 25 

91 
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Con base en los actuales requerimientos de automatiza­
cibn y control de procesos, la aparici~n de nuevas t~cnicas y 
consi~erando los aspectos t~cr,icos, ecor.~micos y t.umar.os que esto 
implica, Honeywell N~xico est~ en posici~n de ofrecer un conjunto 
de servicios de inge11ierla tendientes a satisfacer, er• for·ma 
integral, las necesidades existent~s en este campo. 

4·1·- ADMINISTRACION DEL PROYECTO.· 

. Honeywell se hace .responsable de la programacibn, 
coordinacibn y seguimiento de las actividades del proyecto, entre 
las que se consideran; elaboracibn de 6rdenes de compra, 
definicibn del alcance del sistema, desarrollo e implantación del 
~istema, prueba~, instalaci&n, puesta en servicio, capacitación, 
documentaci&n y otras • 

4-2·- CONFIGURACION. 

4.2.1.-La implantaci~n de las f~nciones de control (~egulatorio, 
lbgico y secuencial) y supervisi6n en ~1 sistema, requieren 
de un procedimiento de configuracibn que incluye las siguientes 
actividades: 
-Interpretaci~n de los diagramas de control. 
-Elaboraci~n de los formatos de configuraci6n. 
-Generacibn de base de datos. 
-Verificacibn de base de datos. 
-Archivo de la base de datos. 

4-2·2·- Por otro lado, la construcci&n de gr.!fi cos 
dinlmicos requiere de: 
-Interpretacibn de diagramas de proceso e instrumentaci&n. 
-Elaboracibn de formatos gr~ficos. 

-Generacibn de biblioteca de figuras-
-Generacibn de gr!ficos din!micos. 
-Verificaci&n de funcion~miento. 

4-3·1·- P~ra la implantaci&n de secuenci~s en el control~dor, 
c~lculos ejecutados en las estaciones del operador y en el 
m&dulo de aplic~ci6n, se requiere de la elaboraci&n de pro­
gramas en los lenguaJes SOPL y CL, lo cual illlplica el desarro­
llo de las liguientes actividades• 
-Jnterpretacibn de las secuencias de control, ecuacione1, 
variables y par~metros asociados. 
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'.' 

-Elaboración de cbdigos, edici~n 9 compilaci6r. y validaci~n 

de programas~ 
-Generaci6r• de secuencias y bloques de programaci~n SOPL 

y CL· 
-P~uebas fur.cionales-
-Archivo de pro1ramas-

4.<1.- PRUEBAS. 

Normalmente se efect~an tr·es ti~·os de pruebas q~1e a conti-
nuacibn se describen: 

<1.<1.1--~limt·u y_ p_rOJU!_~ de siu~~ 
La fabricacibn de sistemas TDC-3000 cubre el ensamble y pruebas 
de componentes estAndares y m6dulos en gabinetes y consolas, 
lo cual proporciona al usuario una configuracibr• que satisface 
sus requerimientos especlficos. 

Se le aplican ~1 sistem• una amplia variedad de pruebas par~ 
asegOJrar una operacien confiable y libre de fallas. Esta 
confiabilidad se logra mediante el uso de parAmetros de 
dise~o conservadores, pruebas de calidad m!s allA de las 
tolerancias, el empleo de componentes seleccionados por com­
putadora ,y precondicionados, pruebas autom!ticas de ev<~lua­

cibn de t<~rjetas y subensambles, y un<~ ~rueba de 1001 del 
ciclo t~rmico (limites oper<~tivos de temperatura) de todos 
los mbdulos estandares. Adicionalmente, se re<~liz<~n otras 
pruebas par<~ asegurar 1<~ confiabilidad del sistem<~, est<~s 

prueb<!s incluyen: 
-Verific<~cibn del ensamble <!propiado del eqOJipo. 
-Confirmacibn de la distribucibn <!propiada del cable<!do de 
aliment~cibn y $e~alizacibn dentro de los gat•inete$. 

-Verificacibn de la funcionalidad de todo el sistema de 
acue~do a pruebas definidas por Honeywell-

<1.<1. 2 ·- !:r:J!e b~ de ª-!_~t ac i bn ~ f Ab ri..f.ª- P.º-1:. li ~~r i ~ 
Honeywell consider<~ en las ~~uebas de aceptacibn por el usua­
rio, l<! verificacibn oper<~cional de un l<~zo tlpico del sis­
tema de instrument<~cibn, que podr!a incluir la conexi~n de 
una se~al digital o <1 "' 20 ma. a <~lguna de las entrad<~s del 
sistem<~, y la medicibn o detecci&n de 1<~ respuest<! corres­
pondiente. Esto se aplic<~ a todos los gabinetes y sus conso­
l<!s <~soci<~das- El programa de pruebas de <~ceptacidn inclu­
yendo la participacibn del usuario es de una semana. 

<1 • 4 • 3 • - !X!!..!t.b a!. !!_~ iH .. ~.IUlli.§.Q. !.ll. H.!!ll!-º.!. 
Las prueba• de ac•ptacibn en campo •• r•alizarAn para a•egu­
rar que •1 equipo in•talado trabaja como •• ••pecific&, 
demo~trando •u desempe~o y programaci&n. 
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El procedimiento serA el mismo que el sugerido p~r~ l~s prue­
bas de aceptacibn en fAbrica y tendrA una duración de Yna 
semana.. 

a.s.- INSTALACION. 

En esta fase se p~etende garantizar el buen funcionamier.to 
~el sistema a trav~s de la realizaci~n de las siguientes 
actividades 

-Ver·ificacien del luga~ donde se intalar~ el equipo--
-Supervisibr• de la colocacibn del equipo en sitio-
-Supervisibn del suministr·o de energla al sistema-
-Pruebas de funcionamiento de los equipos-
-Intercone,:i~n de per·iflricos. 
-Veri'ficacibn del sistema de comunicaciones. 
-Calibracibn y prueba funcional del sistema· 
-Supervisibn de conexi6n de equipo de campo a tablillas 

terminal es. 

Para la puesta en servicio del sistema, se consideran una 
serie de actividades tendientes a lograr el funcion~miento y 
operaci6n integral del sistema. A continuaci6n se mencionan l~s 

,mlls importantes: 

-Revisibn conceptu~l de l~s- estrategias de control. 
-Verificacibr• funcional de las estrategias de control· 
-Sintonizaci~n de controles-
-Pruebas de los .diferentes modos de operacibn. CMAN, AUTO 

CASC). 
-Prueba integral de las funciones del sistema. 

+ Funciones estAndar (desplegados, alarmas, diagn6sticos, 
etc.). 

+ Gr~f!cos dinAmicos. 
+ Reportes de eficiencias. 

4.7.- MANTENIMIENTO. 

Con el fin de garantizar la disponibilidad e integridad del 
wistema, se cuenta con una serie de servicios que a continuaci&n 
we mencionan• 

4 • 7 • 1 ·- Q~.u!ltl!t l!tl uw t!!J!)A 12.!!.': t!.!.U.!!!.!. de (Ab r!J;,uilll.!. 
Consiste en la •uotituci&n, en un ttrmino de 24 horas a 
partir del aviso por parte del usuario, de law tarJetac o 
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parte~ defectuos~s no ~trib~·tbles al mal manejo del •quipo. 
Su d•Jr~c1bn es de 18 meses de~pu~s del embarque o 12 meses 
despu~s del ~rranque, lo que ocurra pr·imero. 

4. 7. 2.- !.r!.liu.a mb i o 2~ iª-.!:.UtE.?...:. 
Al vencimiento de la gararrtla, se maneja el intercambio de 
tarJetas en mal estado, q•Je consiste en un cr~dito del 40% 
en el pr~cio de la tarjeta buena al regresar la daftada· 

<1. 7. 3. - 'll!!~ . .-.<;.1.'=!. Q.~ 12.a r ~~ 2~ !.U~ U!!..:. 
Honeywell, a trav~s de su oficina en Morrterr·ey, toma la res­
ponsat.i 1 idad. de contar· con las partes de rep.ues.to re'i•Jer idas 
para el proyecto de referencia 

d. 7. d • - oto ~u u en Ui!. !!~ ~a r·~?...:. 
Honeywell, se compromete a mantener· por 10 a~os las partes 
de repuesto de su equipo, una vez que ~ste haya sido decla­
ra•io obsoleto. 

4-7-5.- g_Q.!!!.r.atQ. d" !!!.ª-!J.te~mi!Ulto,_ 
De acuerdo con las necesidades del usuario, se ofrece un 
contrato de mantenimiento preventivo y correctivo, que 
ademA• Lncluye partes de repuesto-

4.8.- CAPACITACION. 

Por este medio se P"rsigue la formaci&n de los 
~umanos del usuario requeridos en el manejo 
sistema. 

y 
r·ecursos 
aplicaibn del 

los cur~os ser!n impartidos por instructores de Honeywell en 
su centro de capacitacibn, localizado en sus oficin~s de Hdxico, 
D.F., o en la planta seg~n sea el caso. 

se 
de 

El programa reg•Jlar ~e cursos cubre las Areas de operaci~n, 
mantenimiento e implantaci6n del sistema. ~dicionalmente, 

pueden impartir cursos dirigidos al desarrollo y aplicacibn 
ttcni cas avanzadas de contr·ol y paquetes de "softwar·e" de 
especifico. 

uso 

El calendario de cursos, su descripci&n, costo y detalles 
adicionales aparecen en al Anexo ''A''. 

4-9--DOCUMENTAClON. 

para 
3000-

Honeywell proporcionarA al usuario la intormaci&n requerida 
la instalacibn, op~raci&n y mantenimiento de Sistema TDC 

la documentaci&n normal estA compuesta de manuales que 
incluyen! 

-localizaci&n y dimensionami~nto de equipo. 
-Instalaci&n. 
-Contig•Jraci&n. 

.-· 
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-Programe:\ e i br,. 
-Implant~c i br,. 
-Operacibn. 
-Servicia~. 

-Dibujos de referencia. 
-Manuales de producto de cada mbdulo del sistema. 

En forma adicional a lo~ 5ervicios 
cuales son considerados como ~ctividades 
Honeywell c•Jenta con la infraestructura 
cabo las siguientes tareas: 

d.tO--DESARROLLO TECNICAS AVANZADAS DE 

antes mencionados, los 
regulares de un proyecto, 
necesaria para llevar a 

CONTROL'. 

A trav~s de esta actividad, se pretende apoyar al usuario en 
la implantaibn de algoritmos y estrat~gias de control no 
convencionales, empleando diversas t~cnicas de anAlisis, mode-. 
lado, simulacibn e identificaci~n de sistemas. A continuacidn se 
mencionan algunas de las actividades consideradas: 

-Estudio del funcionamiento y operaci~n del procesa. 
-~nllisis del comportamiento din.!tmico de.~-.:..~~oceso· 

-Modelado y simulacibn del proceso. 
-Definicibn de objetivos de control· 
-Identificacibn y clasificaci~n de variables (manipuladas y 

controla•:las). 
-Evaluaci~n de estrategias de control no conve~cionales-
-Prueba y validacibn estrategias de control· 
-Do c•Jmen tac i bn. 

La finalidad de esta actividad es desarrollar paquetes de pro­
gramas que sirvan como he~~amientas de apoyo al usuario, buscando 
mejoras en la eficiencia, produccibn y supervisi~n de la planta. 
En su alcance se contempl~: 

-Conceptualizaci~n de las funciones a implantar. 
-Desarrollo y validacibn de algoritmos. 
-Elaboracibn de c~digos-
-Prueba y validacibn de programas. 
-Implantacibn. 
-Documentacibn. 
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GLOSARIO MOD 300 

ANK (Aiphanumerlc Keyboard) -Teclado alfanumérico. Es un teclado tipo terminal 
de computadora, con el mismo arreglo de teclas que un teclado tipo ASCII "OWERTY" 
(máquina de escribir). Se usa principalmente para introducir parámetros e información 
de configuración de base de datos, construcción de gráficos, creación y edición de 
programas e inicialización de paquetes de aplicación tales como el Registro Histórico y 
el Generador de Reportes. 

AREA (BASE DE DATOS) - La porción de la jerarquía de base de datos donde se 
definen Editores de Area y centros de recepción de mensajes. Los descendientes del 
Area son las definiciones del hardware de los subsistemas. 

AREA (AMBIENTE) - Una colección de lazos de base de datos, arreglados en hasta 
tres grupos, que representa una parte lógica del proceso-. Todos los lazos se 
despliegan simultáneamente en un monitor en el formato Area Status o Area Trend. 

CARO FILE - Término usado para el chasis o tarjetero que contiene los módulos 
requeridos para crear la funcionalidad de un subsistema MOD 300. Los dos tipos de 
card files encontrados en el MOD 300 son el Multibus y el controlador. El Tarjetero 
tiene una tarjeta madre o backplane que proporciona la estructura del dueto de 
comunicación para interconexión de módulos, y la distribución de energía. 

CCF (Configurable Control Functlons), Funciones de Control Configurable. 
Genera y utiliza programas para las funciones de control de procesos continuos, 
manejo de dispositivos discretos, control secuencial de procesos, interfase con el 
operador, páginas de información y detección de alarmas. CCF también inicializa 
elementos de base de datos que son usados por otras partes del sistema, esto es TCL, 
el Constructor de Gráficos, los Servicios de Reporte, y los Servicios Históricos. Existe 
una ubicación de CCF en cada subdispositivo o subsistema usado para control. CCF 
es donde se construyen, almacenan y operan los lazos discretos y ·de control y es 
accesible a través de la utilería CONFIGURA TOA. 

COMPILE (DATA BASE), COMPILAR (BASE DE DATOS) - La función usada para 
crear una imagen cargable de la basé de datos, en formato de lenguaje de máquina, a 
partir del código fuente. La sintaxis y omisiones en las plantillas se checan durante la 
compilación, los errores detectados aparecerán en el reporte compilación. La base de 
datos debe ser compilada totalmente libre de errores al menos una vez. Después de 
eso, las modificaciones al código fuente pueden requerir que solamente una porción 
de la base de datos sea compilada para actualizar la imagen cargable. 
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DOWNLOAD (ENVIRONMENT), DESCARGA (AMBIENTE) • Todos tos monitores 
del subsistema consola deben estar en la página logon. Al seleccionar el campo 
Current Environment ID en la parte superior de la pantalla aparecerá campo blanco. A 
continuación se introduce el nombre correcto del ambiente terminando con la tecla 
ENTER, unos mensajes le dirán al usuario sobre el estado de la descarga. Cuando se 
completa la descarga, el nombre del ambiente aparecerá en la parte superior de la 
pantalla y la lista de usuarios se presentará en la pantalla. Las páginas operativas 
estarán ahora dispónibles para ver parte del proceso al que el ambiente representa, y 
los usuarios pueden registrarse en el nivel de acceso autorizado. 

DPSS (Data Processor Subsystem), Subsistema Procesador de Datos - Este 
subsistema se usa para la configuración de la base de datos, almacenamiento de 
reportes, y la distribución de de software del sistema. Proporciona memoria en disco 
que es accesible a todo el sistema; contiene información de seguridad que identifica a 
los operadores, supervisores e ingenieros habilitados para usar el sistema. Los 
descriptores de dispositivos y plantillas de nombres relativos de unidad también son 
parte del DPSS. 

' o 

D/F MODULE (MODULO DIF) - Proporciona la enlace de comunicación entre el DCN 
y el F-BUS (File Bus) en un subsistema controlador. Consiste de dos tarjetas: un 
módulo D/M (el mismo módulo de comunicación del Multibus) y un módulo MIF (diseno 
de Taylor). Se .requiere un módulo D/F por cada DCN y se conecta a los dos anillos F­
Bus. La dirección DCN de un subsistema se fija físicamente ·con interruptores 
localizados en los módulos D/M. El interruptor del DCN en los módulos D/M se pone en 
cero sin importar a que anillo esta conectado el módulo. 

D/M MODULE (MODULO D/M) - Proporciona un enlace de comunicación entre el 
DCN y el Multibus en los subsistemas basados en Multibus. Se requiere un módulo 
D/M por cada DCN. La dirección DCN de un subsistema y el anillo DCN (O o 1) se fijan 
físicamente con interruptores localizados en el módulo. 

ENVIRONMENT (AMBIENTE)- Es la porción de .la base de datos que el_usuario · 
puede monitorear y manipular a través del subsistema consola. Es la definición de la 
información que llenará los diferentes formatos de páginas operativas (esto es, 
overviews · o panoramas, estados de áreas, tendencias de grupo, etc.) y los posibles 
usuarios. Se pueden definir varios ambientes para un sistema, pero solamente uno a la 
vez puede estar activo en el subsistema consola. Los ambientes se crean con la utilería 
CONSCONFIG. . 

. ' 

FCM (Functlon Class Module), Módulos de Clase Función - Bloques de software 
para construir LCM's (Loop Dsfinition o Definición de Lazo) que definen una función 
especifica en un lazo. Esto es, entrada analógica, extracción de raíz cuadrada, 
controlador PID, salida analógica , etc. Los LCM's se forman con uno o más FCM's 
hasta un máximo de ocho. 

FILE BUS (F-BUS) - Es un dueto serie síncrono que opera con un formato token 
passing ring usado para la comunicación entre los módulos controladores, controlador 
es de respaldo y los módulos D/F en el card file del controlador. Hay dos duetos F-Bus, 
uno· siempre activo y el otro en espera para redundancia. La velocidad nominal de 
operación del F-Bus es 250 Kbaud. 

·. ,. 

ry-•· 



Entremamiento Sistema ABB MOD 300 
-254-

M U L TI BUS • · Un bus asíncrono de próposito general desarrollado por lntel 
Corporation para proveer una interconexión estándar y un medio de comunicación 
para los módulos dentro de un card file. Todos los subsistemas del MOD 300, con la 
excepción del subsistema controlador, estan basados en Multibus. 

NODE (NODO) • Cada subsistema con una dirección en el sistema MOD 300 que 
puede ser accesada vía DCN. Esto incluye todos los subsistemas basados en 
Multibus y los controladores (subdispositivos) en los susbsistemas controladores. 

OCP (OPERATOR CONTROL PANEL), PANEL DE CONTROL DEL OPERADOR· 
Es la interfase primaria para la operación en linea del sistema. El OCP tiene teclas 
alfabéticas y numéricas y otras teclas de función para el movimiento del cursor. El OCP 
tiene teclas de "rampeo" para ajustar valores variables y viene en dos tipos, normal y 
de membrana. 

OPERATING SYSTEM (SISTEMA OPERATIVO) • Es el software que provee un 
conjunto de servicios para manejar el ambiente de operación local para cada 
procesador. El sistema operativo controla y coordina algunos aspectos de la 
operación del prrocesador, actúa independientemente de la aplicación. Esta 
independencia mejora la modularidad ·y el mantenimiento de las funciones del 
sistema. El sistema operativo se descarga en cada subsistema a la inicialización y se 
vuelve residente en la memoria del subsistema. El sistema operativo cuenta con 
operaciones multitareas de tiempo real y tiene capacidad de ejecución y carga de 
programas. MTOS (Mutti-Tasking Operating System, Sistema Operativo de Multi· 
tareas), es el nombre del Sistema Operativo en el sistema MOD 300. 

OPERATIONAL DATA BASE (BASE DE DATOS OPERATIVA)· La base de datos 
instalada que se descarga a todos los subsistemas y subdispositivos que .se 
encuentran activos en el DCN. Ver INSTALL. 

PARALLEL BUS (P-BUS), BUS PARALELO: Se controla por el módulo de respaldo 
de memoria en un subsistema controlador y se usa para descargar la base de datos de 
y a los módulos de control. También se utiliza para monitorear el funcionamiento de 
cada módulo de control y activar el módulo de EJS cuando se requiere. Es un dueto 
paralelo de 8 bits en los controladores del Modelo B y un bus paralelo de 16 bits en los 
controladores se. 
PSAP (PAGE SELECTOR ALARM' PANEL), PANEL SELECTOR DE ALARMAS Y 
PAGINAS)· El PSAP es un teclado hecho de 48 estaciones idénticas compuestas de 
un botón, un LEO rojo, y un LEO amarillo junto a una etiqueta. Los LEOs, asociados 
con cada switch, indican la presencia de una alarma o una página de la pantalla del 
monitor asociado. Los switches proporcionan al operador los medios para seleccionar 
una página en la pantalla. El panel no permite ningún control del proceso por el 
operador. Es equivalente en hardware del de la página OVERVIEW. 

l. 
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SBmt~ &UICO- ORIENTACION 

FUNCIONALfDAD Di:~, LA CONSOLA 

• Proporciona al operador una interface para el control del 
sistema y del proceso 

• Proporciona al usuario una interface de la utilería del 
sistema para la configuración del mismo 

• Proporciona al usuario una interface para computJedoras 
externas tales como V AX DEC y PC lB M 

• Proporciona registro opcional de Alanna~ventos 
SUBSISTEMA P.ROCESADOR DE 

. , DATOS 
• Un sistema procesador de datos genérico deberá 

suministrar las siguientes funciones de utilería: 

• Conf¡guración del sistema 

• Inicia archivos para todos los demás subsistemas 

• Almacén de la base de datos maestra (instalada) 

• Almacén del softw~re del sistema 

• CCF, TCL, registro y reporte de funciones 
• Otros procesadores de datos genéricos pueden ser 
asignados con la funcionalidad requerida, otros como según 
se configure el sistema 

HMI·BSO-DOC 
ll!29191 7 



-260-
~Sis,_ABBMODJ(J(J - ·SISTEMA BASX:O • ORIENTACION 

SUBSISTEMA CONTROLADOR 

• Pennite el monitoreo y_el control-de procesos continuos y 
áJSCOnti1uos 

• Pennite la ubicación primaria para el control y · 
medición de lazos que requieran la más alta integridad 

_, • Puede consistir de once controladores primarios, un 
controlador de respaldo y otros componentes en hasta 
tres card files 

• Puede consistir de tres controladores primarios, un 
controlador de respaldo y otros componen~es en cada· 
Card File del controlador (Máximo de tres) · 

• Cada controlador primario cuenta con sus propias E/S 

• Los controladores modelo B y e proporcionan EJS 
directas 

• El controlador y tarjeta de EIS están físicamente 
conecladas como un módulo 

. . 
• Los controladores modelo se aceptan cualquier EJS 

directa o remota -

• Las tarjetas de E/S son módulos separados 

• Proporcionan puertos seriales para conectarse a PLes 
y paneles de control local 

HMI·BSO·DOC 
llt29191 9 
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... ., ·~ .. ~ .. ~"- ·--- -

RED DE COMUNICACION DISTRIBUIDA 
(DCN) 

PROPOSITO 

• Medio de comunicación de datos (Highway) entre· 
SI bsistemas . 

PROTOCOLOS 

• Serie, RS422 

• Sin director de tráfico, formato de anillo (Token-
~) . 

' 

• Dos elementos activos, para compartir la carga de 
tráfico 

.•. 
• Cualquier elemento puede manejar el tráfico total del 

sistema 
ATRIBUTOS ASICOS DEL CABLE DCN 
• Cable twin-Axial o fibra óptica o una combinación de 

a1txls 

• Un anillo soporta hasta ;34 nodos, el límite prácticO son: 
20Nodos 

• Anillos adicionales incrementan la capacidad del 
sistema hasta 244 nodos · 

• Cada nodo actúa como un repetidor del DCN 

HMl·BSO-DOC 
ro 1m~ 
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HARDWARE COMUN 

(SUBSISTEMAS TIPO MULTIBUS) 

CONSOLE 
FUNcnONALITY 

MULTIBUS 110 
FUNCTIONALITY 

HlSTORICAL 
FUNCTIONALITY · 

SYSTEM 
CONFlGURATOR 
FUNcnONAUTY 

GATEWAY 
FUNCTIONAUTY 

DCN·DCN 
FUNCTIONAUTY 

CARO FILE TIPO MUL TI BUS™ 

• MARCA REGISTRADA DE INTEL CORP 

• 20 RANURAS PARA MODULOS 

• Funcionalidad del sistema detenninada por tipos de 
módulos en el card file y por los paquetes de software 

HM3-MBO-DOC 
11129191 1 
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MODO LOS. COMUNES EN MULTIBUS 

MODULO PROCESADOR 

• Existen tres versiones: 

• Microprocesador MC68000 corriendo a 1 O M Hz 

• Microprocesador MC68020 corriendo a 20 MHz 

• 4 u 8 Mbytes de memoria contenida en el módulo 

• Standard en sistemas nuevos 

• Microprocesador MC68020 corriendo a 33 MHz 

• 8 u16 Mbytes de memoria, contenida en el módulo 
(solo puede usarse en versiones 10 y posteriores) 

MODULOS DE MEMORIA 

• Usados sólo para módulo procesador MC68000 

• 2 M-Bytes por módúlo 

• Los que se requieran hasta 4 

HM3-MBO-DOC 
11129191 J 
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MODULO D/M (DCN a MULTIBUS) 

• Conecta un anillo DCN con el Multibus 

• Microprocesador 68809 -- - - - --

• La dirección de DCN se determina con switches 

• Se requiere uno por DCN (no se requiere para 
sistemas de un sólo nodo) 

MODULO DE INTEGRIDAD DEL SISTEMA (SIM) 

• Monitorea los niveles de voltaje en el Multibus 

• Monitores votajes externos (alpicación opcional) 

• Monitores la temperátura en el Card File 

• LEOs de diagnóstico 

• Dos indicadores de diagnóstico (tipo 7 segmentos) 

• Registros de estado respaldados por batería 

• Salida de contacto de relevador (para anunciar alarmas) 

MODULOS MISCELANEOS 

• Otros módulos requeridos por el tipo de subsistema, serán 
discutidos posteriormente 

4 
HM3-MBO-DOC 
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CA.RD Fll2 MULTIBUS Y SU JERA.RQUIA. 

DIM 
MODULE 

... t .... 

T1~1A 

NOTA: 

PROCESSOR CARO FILE 
"Common" Modules 

DIM MEMORY SYS. PROC. 
MODULE MODULES INTEG. MODULE 

' (MAX. 4) MODULE 

4 ~ A ~ 4 ~ A ~ 

, , , rMULTIBUS , , , .. ... 
• MULTIBUS· ARCHITECTURE 

• 20 SLOTS FOR MODULES 

• Los módulos de memoria no se requieren cuando se usa 
módulo procesador con MC68020 

Módulo Procesador 

• Los módulos DIM no se requieren en sistemas de un solo 
Nodo (MOD 3005, Engineering Workstation, etc.) 

Cuidado: El subsistema debe estar Apagado cuando remueva 
o reemplace módulos en el Card File del Multibus 

HMJ-MBO-DOC 
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SUBSISTEMA CONSOLA 

/ INTERFACE MODUL\S 

1 
JI DUAL MEDIA DCN\ 

1 

1 
1 

DIM D/M MEMORY ~YS. INTEG. PROC. 
MODULE MODULE MODULES MODULE- 1- MODULE 

j~ • A ~ .. ~- j ~ 
. , , , , , p MULTIBUS , , . , , 
~ ~ j ~ ~ . j ~ ,, , , , , , 
SERIAL 1/0 VIDEO VIDEO VIDEO 

MODU LE MODULE MODULE MODULE 

t t ... 
A .• AA .AA PRINTER 
1 .,. .,. .,. 

- COLOR COLOR COLOR 

1 MONITOR MONITOR MONITOR 

= ll"l. TI"' "Tn 

...._ 

---- 1 1 11m miiii 
~ 

1 

- ... - T1-M::Ha=2 
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SUBSISTEMA . CONTROLADOR· SC 

• CADA CONTROLADOR PRIMARIO: 

• Soporta Funciones de Control Configurables (CCF), 
Lenguaje de Control Taylor (TCL) y Lógica de 
Escalera Taylor (TLL) 

• Proporciona una más rápida velocidad de 
procesamiento (1 00 Milisegundos, sujeto a limitaciones 
de desempeño.) 

• Proporciona 4 Mbytes de memoria principal 

• Proporciona hasta 1 Mbyte de memoria de Usuario 

• Soporta otras EIS Locales o EIS Remotas (TRIO), pero 
no ambas 

• Proporciona redundancia en las comunicaciones de los 
puertos seriales Aldesde dispositivos Externos tales 
como Controladores Lógicos Programables (PLC) 
estaciones Manual/Auto (arquitectura dividida) 

• CADA CONTROLADOR DE RESPALDO 

4 

• Respalda la funcionalidad de CCF, TCL y TLL 

• Respalda EIS locales o EIS remotas (TRIO), pero no 
ambas 

HM4-CON-DOC 
J/12919/ 
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COMUNICACIONES DEL FILE ·BUS 

• LOS CONTROLADORES SE COMUNICAN UNOS CON 
OTROS Y CON EL DCN, POR MEDIO DEL FILE BUS 

• Usa protocolos de comunicación similares para las 
comunicaciones con el DCN 

D 
e 
N. 

WD FILE t ...... ,.,. 

/CARDFILU 
'· ... ·.· 

.. : ', 

. .• 
···, .. · ,-. 

FILE BUS 

NOTA: SOLO UN FILE BUS ESTA EN USO A UN TIEMPO 

HM4-CON-DOC 
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• 
.. 

SC SUBSISTEMAS CONTROLADORES : ·'· .~. _ 

• Módulos controladores SC: 

• Soporta TAlOs o EIS directas, pero no ambos 
(diferente tarjeta EIS ). 

• Cada controlador (con TRIO) soporta: 

• Hasta 2 Field Bus (LANs, simple o redundante). 

• Máximq de 30 Módulos TRIO (sometidos a 
limitaciones de carga y procesamiento). 

• TRIO vs. ·vo Directa por Módulo de Control : 

TRIO* 

960 

120 

60 

Directa 

48 

16 

8 

* Máximo 30 Bloques del mismo tipo 

• Redundancia del controlador SC : 

TiPO 

EIS Digitales 

Entradas Analógicas 

Salidas Analógicas 

• Respaldo del controlador (11 a 1 o 3 a 1) coporta 
TAlOs o EIS directas, pero no ambos. 

HMS-TR/0-DOC 
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BLOQUES INDICADORES DE 110 

o 
o o 
o 
o 
o o 

~---1r UNIT OK LEO 
• BLINKS FOR CIRCUIT 

OIAGNOSTIC FAULT 
o OFF FOR NO BLOCK 

POWER 
'----1- VO ENABLEO LEO 

t ON WHEN CPU IS 
COMMUNICATING 
WITHBLOCK 

• BLINKS IF ANY CIRCUIT 
ISFORCED 

8 )------!r CIRCUIT LEOS 
o SHOW VD STA TES 

8 FOR DISCRETE 
O BLOCKS 

o o o 
o 

UNIDAD OK 1/0 HABILITADA SIGNIFICADO 
ON ON 

ON OFF 

ON PARPADEO 
PARPADEO ON 
PARPADEO OFF 

OFF NO INDICA 
PARPADEO ALTERNADO 

PARPADEO SINCRONICO 

JO 

Bloque Funcionando y Comunicándose con 
el Bus Controlador 
Bloque Funcionando pero no se Comunica 
con el Bus Controlador - o salida 
Deshabilitada 
Bloque Funcionando y Clrculto(s) forzado 
Bloque ·Funcionando y Circuito Faitante(Sl 
Circuito Faltante(s) y no Comunicándose 
con el Bus Controlador - o salida 
Deshabilitada . 
Bloque Fallando 
Bloque Funcionando - Circuito Faltante(s) y 
Clrcuito(s) Forzados 
No hay Comunicación, en conflicto el 
Número 1e Devlce 

HM5-TRIO-DOC 
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COMPONENTES EN CAMPO Y TABLEROS LOCALES 

.. 
' 

TABLERO DE CONTROL TAB INTERCON[XION GAfWJl'TES SISTEMA DE CONTROL 

' 
-~ 

DISTRIOUIDO 
. ·-----------·- --------

' 

' 
' 

-

I 
A33 

-®- •• -[§8}· 
AINf' 

MCA17-),4 •n -- 368 ~ 1------ AfiC-35 

I 
¡ " ' ' 369 AIN 

- 3At8- .. 
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r 1 
N ._, 

PID ~ 

. 

1 

PIO 

• /. ~ t-1 -® --------- l --{ o 
AfiC-35V AF"IC-.JSY 3A20 1 ' 

-
___ _j 

~ BARRERA DE 

1 
SEGURIDAD A.JJ . 

1 • AOUT 
L 1 MCA17-11.12 m 2 

- ---- AfiC-35V - -
6 AOT 

JA8 
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Unldad3 

All Gabinete d' ·shalllng EIS Anal"'11cas 
CPQ INDEf :NCIA- ACRILOI IILO 

~JW·~­..,._ 
Plica 01 J !In X 2 11811'1 

" ... "' ..... h. 

"""""· 
liAU. 
iW1111uiM 

lU!.i~ 

BPS 

BPI 

3A20 

,. .., 
""' A<IUO 

11•""7'• No 
GAUC 'lij 

"' _, 
"' 1 



..... '""'" 20 DWillil 

14101/IM 

l 

,,.,,.. ·-· _ ... 

........ 

""'· JlRC 
RllC 

r=~=--•.. - ...... u....:.. 

3A11 

3A12 

,. 

lBAC 

[!!] 

3A7 

14 

a¡n 
ft .. 

~i'o~.-o ·n 
3A 1 O I/ 

3A9 

VISTA SUPERIOR 

18 AC 

~ 

3A8 ... 
Unidad 3 

Gablnete!i 2 y 3 de TRIO's 

M() vtl-~C.HtiQ11111Ai0 ..... 

VIS 1 A LAII.flAL 

3A9 
¡..~------u-~ 

CPQ INDEPENDENCIA· ACRILON ILO 

- .... ~. ·~"··~· 
-~ 1o0 Kt•••-u lC.l 

-~ 1110 llfllOQU(IfltA ....... 

Ub..¡<l W.A.~.L 
fe.:.t~a 1.1.,1.~'!! 

........ Jl_"-C~ 

1 
N 
--.] 

w 
1 



llmlo. ---117 YCD 
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UPS 
Mea. 
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Recomendación Distribución de Energía 

l.EYENt\o\S. 

NodoNo.1 
Conoola DPSS 

~~~------------~ 

All 

_.. .. 
mao 

1 ) El bree.ka' di 30 .\ITl)l. pata 1& 1 1 ....... 181 
• acx:na am::~a peor de t. casoa 

2) Plnl9t s'!ls nas lli'l benle de r88p8ldo 
... berledt lliielllidJn dl!lbe ., ... 
UPS 

UNIDADES 1,2 Y 3 

CPQ INDEPENDEHCIA-ACRILONITRILO 

-· -"""' 
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SISTEMA &tSICO • ORlENTACION 

PAQUETES DE SOFTWARE DEL 
SIST~MA MOD 300 

. . SYSTEM 
· · . SERVICE~ ····• 

HMl·BSO·DOC 
11129191 

GASTO, EL USUARIO NUNCA 
TIENE ACCESO CON ESTE 
SOFTWARE. 

EL USUARIO CONFIGURA O 
~ EDITA LA BASE DE DATOS: 

~ 

CONSTRUYE O EDITA. 
G RAFICOS, PROGRAMAS 
REPORTES ETC. CON ESTE 
SOFTWARE. 

EL USUARIO OPERA EL 
SISTEMA DE CONTROL CON 
ESTE SOFTWARE. 

FUNCIONALIDAD DEFINIDA 
~ POR EL USUARIO A TRAVES 

DE PROGRAMACION CON 
ESTE SOFTWARE. 

23 
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Entrr~~~mülllo Sist~tMA.BB MOD 300 PA.GINA.S ESTA.NDA.RES Y OPERA.C/ON 

1 
GROUP 1 

ALAR M 

STATUS 

TRENO 

GRAPHIC 

DETAlL 

JERARQUIA OPERACIONAL 
DE PAGINAS 

OVERVIEW1 • • 1 
OVERVIEWn 

1 
1 

1 1 

AREA1 • • • • • • • • • AREAn 
ALAR M ALAR M 

STATUS STATUS 

TRENO TRENO 

GRAPHIC GRAPHIC 

1 1 1 
GROUP 2 GROUP 3 GROUP 1 GROUP 2 GROUP 3 

ALAR M ALAR M ALAR M ALAR M ALAR M 

STATUS STATUS STATUS STATUS STATUS 

TRENO TRENO TRENO TRENO TRENO 

GRAPHIC GRAPHIC GRAPHIC GRAPHIC GRAPHIC 

DETAlL DETAlL DETAlL DETAlL DETAlL 

NOTA 1: Un máximo de 3 GRUPOS por AREA 

NOTA 2: Un máximo de 121a:zos de control por GRUPO, o 
36 lazos de indicación por GRUPO, o una mezcla 
de los dos tipos 

HM2·SDO-DOC 
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-27 9- PAGINAS ESTA.NDARES Y OPEJU.C/ON 

PAGINA "GROUP GRAPHIC'' 

• Realizada según la necesidad del cliente. Incluye 
símbolos gráficos, símbOlos de valor, tendencias, 
"targets" de control, "display links", etc. 

• Control de los lazos seleccionando los "status blocks" o 
los "control targets" predefinidos. 

• Accesada por: 

• Targets en el fondo de la pantalla 

• Display Links en Overviews y gráficos 

• Las teclas PAGE FORWARD/PAGE BACK en el 
teclado (corrimiento a través de todos los grupos 
en el.área) · 

A:111 ·--! ............ 

..... ..... 
'''"' 

... .. 
177.10 ClaC 

.... 
" ... """" 

.. ,01 11\..CM' -• tiCIOOL ... ·-e# • .., • 

... ,. ... 
11110'1 ..CT,. 

DIGO 
• 10-1. 
tiN ,,.. 
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Enmnanielllo SistttrUJABB MODJOO -280- PAGINAS ESTANDARES Y OPERACION 

PAGINA "GROUP TRENO" 

/8 

• Datos del ''trend" de todos lós lazos en este grupo. 

• Cinco divisiones por "trend" (codificados por 
color), bloques de estado ("Status Block'), rangos. 

• Control de los lazos seleccionando el bloque de 
estado. 

• Accesada por: 

• Targets en el fondo de la pantalla 

• Display Links en Oyerviews y gráficos· 

• Las teclas PAGE FORWARDIPAGE BACK en el 
teclado (corrimiento a través de todos los grupos 
en el área) · 

..... '-.... 
~ '-----.... ... ' ··-..... 

!'-Y ~ ü 

·- """ -..... .... 
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_, 

V(; -· ,...,tt 
1:" ,.., ....... l'-/ -· ---:· .,.. IT&TI. 011" 

••• ; ~:.., -.cr 1W • 1 ·~·-" 1 .... ... .. ·-· : ~~ . .... ~- "- • ~~.;..- L.r.u 1 . ... .. -.,_, 
'::: ::: .. 

::"' ,..., 1 ~~: .,,... 1 ..... _. ·-~ .... -.... .. tOI.D L ... --- ......... - ..... IQ :¡ ... ¡:.-:: 
• JIIM • O&..a11 --
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-281- PAGINAS DF. DIAGNOSTICO 

•• 
•• 
•... ·. 

·, 

·. 

... 

PAGINA DE SYSTEM STATUS 

3 
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-282-
EN~nomlerllo Slsttlrt4 ABB MOD 300 PAGINAS DE DIAGNOSTICO 

PAGINA DE MENSAJES DE DIAGNOSllCO- fl'!' 

• Da la dirección en hexadecimal del subsistema o 
subdispositivo seleccionado ,Identifica el nodo, estado, 
y porcentaje de llenado del archivo 

DIAGNOSTIC MESSAGES 
CEVICEiSUBDEV 0200: lYPE • DPS STA TE • ACTIVE 

aE t DEVSUB CESCRIPTION 
07 MAY sao 11:10 , 0200 BlOCK 1004 ,.AILED 
a7 MA.Y SIO 11:10 1 0200 BlOCK 1003 DOWNI.OAO FA LEO 
aT MAY 110 11:10 , 0200 BLOCK 1002 DOWNLOAO FAI.ED 
'07 MAYSIO tt:tO , 0200 AG: CANr LOAD ARCHIIIER 01/ERI.AY 
07 MAY 80 11:10 , 0200 ANALOG INPUT CARO 1 IS MISSING 
01 MAY sao 11:10 , 0200 ANALOG OUTPUT CARO 1 IS MISSN; 
<11 MAY 110 11:10 1 0200 DIGITAl. lO CARO 1 IS MJSSN:; 
07 MAY SIO tt:Ot 1 0200 DA TASASE Sl.IC:aSSF\ll Y DOWNI.OACED 
05 MA Y 110 22:38 1 0200 BLOCK 1004 DOWNLOAO FAR..ED 
05 MA Y 110 22:38 1 0200 BlOCK 1003DOWNI.OAOFAI.ED 
05 MAY 110 22:38 1 . 0200 BlOCK 1002 DOWNLOAD FAI.ED 
05 MA Y 110 22:38 1 0200 AG: CAH'T LOAD ARCHIIIER 01/ERI.AY 
05 MA Y 110 22::18 1 0200 ANALOG INPUT CARO 1 IS MISSING 
05 MA Y 110 22:31 1 0200 ANALOG OUTPUT CARO 1 IS MISSNl 
05 MA Y 110 22:38 1 0200 DIGITAl. 10 CARO 1 IS MJSSN:; 
05 MA Y 110. 22:38 • 1 0200 HR: RECORDER01 wU N0T START 
05 MA Y 110 22:38 1 0200 DATAIIASE Sl.IC:aSSFUUY DOWNLOACED 

PAGE 1 

ARCHIVE IS 1 00'!<. Fl.Ü 
OPERATOR I.ISGS 

f 
e 
w 
w 
w 
w 
S 
e 
E 
E 
w 
w 
w 
w 
w 
S 

Ot MA Y QO 14:24 1 0200 Hit ERROR REAiliNG OR WRITlNG TO ~ORY DISK e 
HR:CAH'T ACCÉSSHISTORY DATA DISK 04 MAY sao 14:24 1 0200 

CM MA Y SIO 12:05 1 0200 BlOCK 1004 DOWNLOAO FAR..ED 
0111 UA v sao 12:05 1 0200 BlOCK 1003 DOWNLOAO FAI.ED 
04 MA Y 110 12:05 1 0200 BlOCK 1002 DOWNLOAO FALEO 
04 MA Y 110 1 2:05 1 0200 BlOCK 1001 DOWNLOAD FAR..ED 
04 MA Y 110 1 2:05 1 0200 THIS NODE HAS BECOME SYSTEM IIACKUP TlloEKEEPER 

SHOWING ONL Y MESSAGES FROM SEL.ECTED Sli!OEVteE 
LISING ARCHIVE a< WCOO TOGETHER WITH LOCAL MESSAGES 

sus 
SYS . MESG -

PAGE PAGE r::t:PY 

FORWRD BACK -

lAST t:w; FETCH 
PAGE AI.ARM 
07 MAY 110 11:45:23 
SYSTEUSTATLIS 
DIAGNOSTIC MESSAGE 

e 
e 
e 
e 
e 
S 

• Muestra todos los mensajes como están almacenados 
dentro de memoria local con mensajes anteriores 
almacenados en disco, para un subsistema o 
subdispositivo seleccionado 
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