FACULTAD DE INGENIERIA UNANM
DIVISION DE EDUCACION CONTINUA

A LOS ASISTENTES A LOS CURSOS

Las autoridades de la Facultad de Ingenieria, por conducto del Jefe de la Division
de Educacion Continua, otorgan una constancia de asistencia a quienes cumplan
con los requisitos establecidos para cada curso.

El control de asistencia se llevara a cabo a través de la persona que le entregé el
material didActico y ser4 registrada por las autoridades de la Division, con el fin
de entregérle%nstancm a los alumnos que cumplan como minimo el 80% de
asistencia!
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Con el objeto de mejorar los servicios que la Divisién de Educacién Continua
ofrece, al final del curso deberan requisitar y entregar la evaluacion a través de un
cuestionario disefiado para emitir juicios anénimos.

Se recomienda llenar dicha evaluacién conforme los profesores impartan sus
clases, a efecto de llenar en la filtima sesidn las evaluaciones y con esto sean mas
fehacientes sus apreciaciones.

Atentamente
Division de Educacion Continua

Palacio de Mineria, Calle de Tacuba Mo. 5, Primer piso, Defegacion Cuauhtémoc, CP 06000, Centro Histérico, México Df.,

APDO Postal M-2285 ® Tels: 5521.4021 al 24, 5623.2910 y 5623.2971 ® Fax: 5510.0573
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SET500
SET500s
SET600
SET600s

Electronic Total Station

" Class 1 LED Product

Class | LED Product OPERATOR'S MANUAL

« Thank you for selecting the SET500/SET500S/SET600/SET600S.
- Before using the instrument, please read this operator's manual
carefully.

- Verify that all equipment is included.

5" "26.1 Standard Equipment’

» The specifications and general appearance of the instrument may

be altered at any time and may differ from those appearing in bro-

chures and this manual. '

~+ Sorne of the diagrams showr in-this manual may be simplified for
easier understanding - T
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Para-un Uso seguro dei prodiicto y la prevencion de lesiones a Ios-usuarios u - -
ofras personas, asi como para evitar danos a la propiedad, los aspectos que
requieren atencidn se indican mediante un signo de admiracion dentro de un
trianguio junto a los avisos de ADVERTENCIA y PRECAUCION de este manual
de usuario.

Estos avisos se definen a continuacion. Asegurese de que los comprende antes
de leer el texto principal del manual. '

Definicion de los avisos

e
La ignorancia{esta sefal y el uso incorrecto

del instrumento pueden ocasionar la muerte
o heridas graves al usuario.

/N ADVERTENCIA

La ignorancia de esta senal y el uso incorrec-
to del instrumento pueden ocasionar le-
siones y danos a la propiedad.

/N PRECAUCION

&

Este simboio indica los aspectos (advertencias de peligro incluidas)
ante los que se debe tomar precauciones. Los detalles especificos
aparecen dentro o junto ai simbolo.

Este simbolo sefiala lo que esta prohibido hacer.
Los detalies especificos aparecen dentro o junto al simbolo.

Este simbolo sefiala lo que siempre se debe hacer.
Los detalies especificos aparecen dentro o junto al simbolo.

® O D>

-



1. MEDIDAS PREVENTIVAS DE SEGURIDAD

Genéral .
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/N\ ADVERTENCIA

O 00Ok OO

[\

No use el instrumento en zonas expuestas a grandes cantidades de
polvo o cenizas, en lugares en los que no haya ventilacion adecuada
ni cerca de materiales inflamabies. Podria producirse una explosion.

No desmonte ni monte de nuevo el instrumento. Podrian producirse
descargas electricas, quemaduras o fuego.

Nunca mire al soi a traves del anteojo. Podria producirse pérdida de
vista.

No mire la luz del sol reflejada directamente desde un prisma ni a
otro obieto reflectante a través del anteojo. Podria producirse
pérdida de vista.

La observacion directa del sol puede producir perdida de vista. Use
el filtro solar (opcional) para la observacion del sol.

PRECAUCION

No utilice la maleta de transporte a modo de escanuelo. La maleta es
resbaladiza e inestable, por lo que podria resbalar y caer.

No coloque e! instrumento en una maieta con un cierre, cofrea o asa
dafiados. La maleta o el instrumento podrian caerse y causar
lesiones.

No lance el peso de la plomada. Podria herir a alguien si lo golpea.

Fije el asa al cuerpo del instrumento con tornillos de apriete. No fijar
bien el asa podria hacer que el instrumento se cayera durante su
transporte, causando heridas.

Apriete bien los tornillos de la base nivelante. Si no estuvieran bien
ajustados, podria ocurrir que se cayera la base nivelante durante su
transporte, causando heridas.



1. MEDIDAS PREVENTIVAS DE SEGURIDAD

- Alimentacidn’

/N ADVERTENCIA

No emplee un voltaje diferente al indicado. Podria ocurrir una
descarga eléctrica o prenderse fuego. :

No utilice cables ni enchufes danados ni tomas de corriente que no
estén bien fijadas. Podria prenderse fuego o producirse descargas
eléctricas.

No ufilice cables de corriente distintos de los indicados. Podria
prenderse fuego.

No cologue trapos ni ropa sobre el cargador mientras este cargando -
las baterias. Pueden saltar chispas y producirse un incendio.

Use sdlo el cargador especificado para recargar las baterias. Otros
cargadores pueden ser de voltaje o polaridad distintos y provocar
chispas que puedan dar lugar a fuego o guemaduras.

No caliente ni arroje baterias al fuego. Podrian explotar y causar -
heridas.

Para evitar que la bateria se cortocircuite mientras esta guardada,
ponga cinta aislante o aigo similar en los bornes. De lo contrario,
podria cortocircuitarse, causando fuego o quemaduras. -

B

No use baterias ni el cargador si estan humedos. Podrian
cortocircuitarse y ocasionar un incendio o quemaduras.

PRECAUCION .

No enchufe ni desenchufe instrumentos con las manos hiumedas.
Podrian producirse descargas eléctricas.

No toque el liquido que gotee de las baterias. Los componentes
quimicos nocivos podrian causar guemaduras o ampoilas.

Q0r 0O Qe 00O OV



1. MEDIDAS PREVENTIVAS DE SEGURIDAD

Tripbde“- C

R

/\ ADVERTENCIA

e o0e &

Cuando monte el instrumento en el tripode, apriete fuerte el tornillo de
centrado. No apretario bien podria hacer que el instrumento se cayera
del tripode, causando heridas.

Apriete bien los tornillos de fijacion de las patas del tripode sobre el
que se monta el instrumento. Si no los aprieta bien, el tripode podria
estropearse y ocasionar heridas.

No transporte el tripode con ias puntas de sus patas apuntando hacia
otras personas. Si golpea a alguien con ellas podria heririo.

Compruebe que no hay manos ni pies en las proximidades de las
patas del tripode cuando vaya a estacionarlo. Podria clavarselo a
alguien.

Apriete bien los tornillos que fijan las patas del tripode antes de
moverio. Si no los apriete, las patas de tripode podrian desplegarse y
ocasionar heridas.



‘Mordaza de la base nivelante

Cuando el instrumento sale de

fabrica, la mordaza de la base Atdrnillela_ rp?nteniéndola firme
nivelante esta bloqueada con un €n su posicion

tornillo para impedir que el /
instrumento se desplace sobre la '

misma. Antes de usar el instrumento — —

por primera vez, afloje dicho tornillo E@\‘

con un destornillador. Ademas, antes i vull!li Qt0gog

de transportarlo, apriéteio para fijar — 7

en su sitio la mordaza de la base
nivelante y que no se desplace sobre
la misma. -

Precauciones con respecto a la resistencia al agua y al polvo

SET cumple las especificaciones IP66 relacionadas con la resistencia al agua y
al polvo siempre que esté cerrada la cubierta de la bateria y que los conectores.
estén bien tapados.

No olvide cerrar ia cubierta de la bateria y tapar bien los conectores para
proteger el SET de particulas de humedad y de poivo.

Compruebe que no haya ninguha particula de humedad ni de polvo que entre
en contacto con el interior de la cubierta de la bateria, con ios bornes ni con los
coneciores.

El contacto con dichas piezas podria dafar el instrumento.

Antes de cerrar la maleta, compruebe que estan secos tanto su interior como
el instrumento. Si el interior de 1a maleta estuviera humedo, ! instrumento
podria enmohecerse.

Otras precauciones

Nunca ponga el SET directamente sobre el suelo. Arena o poivo podrian dafar
los agujeros de los tornillos o el tornilio de centrar de la base.

No oriente el anteojo hacia el sol. Cuando observe el sol, use el filiro solar para
impedir que se dafe el interior del instrumento.

Proteja ¢l SET de gelpes fuertes o vibraciones.

Cuando no se esteé usando el instrumento, se debe cubrir con la funda de vinilo.



2. PRECAUCIONES

- Nunca transporte el SET‘éob{'e-éI tripode. .
- Apaguelo antes de sacar ia bateria

» Cuando coioque el SET en su maleta, saque antes la bateria y métalo en la
maleta segun el moide del mismo.

Mantenimiento

» Limpie siempre el instrumento antes de meterlo en la maleta. Sea
extremadamente cuidadoso con la lente. En primer lugar, cepille ia lente con su
escobilla para eliminar las particulas de poivo. A continuacion, después de
provocar una pequena condensacion echando vaho en |a lente, frotela con un
pano suave o con un papel para limpiar objetivos.

'» No emplee disolventes organicos para limpiar la pantalia, el teclado ni la
maleta.

» Guarde el SET en un cuarto seco y de temperatura ambiente constante.

- Revise que el tripode y sus tornillos estén bien ajustados.

+ Si encuentra algan problema en la parte giratoria, en los tornillos o en las
piezas opticas (la lente, por ejemplo), pongase en contacto con el

representante de SOKKIA.

« Si el instrumento pasa mucho tiempo inactivo, reviselo cada 3 meses como
minimo.

- Nunca saqueel SET dela maleta empleando ia fuerza. La maleta deberia estar
siempre cerrada (aungue esté vacia), para protegerla de la humedad.

* Revise el ajuste del SET regularmente para mantener la precision del
instrumento.



" Simbolos -

En este manual, se siguen las siguientes convenciones.

Indica precaucion.

= Titulo del capitulo en el que encontrara mas informacion.
Explicacion adicional.
@ Explicacion de un determinado término u operacion.
[DIST] etc. Teclas de funcion de la pantaila.
{ESC} etc. Teclas de manejo de! SET.
<S5-0> efc. Titulos de pantallas.
Pantallas e ilustraciones %

» En este manual, y salvo que se indigue lo contrario, “SET500" significa
SETS500/SET500S y “SET600” significa SET600/600S.

» Las pantallas e ilustraciones que aparecen en este manual corresponden al
SET500. ' 1

» La colocacion de las teclas de funcién de las pantallas citadas en los
procedimientos se basa en la configuracion de fabrica. En el modo Meas
(Medicion), se puede cambiar la asignacion de las teclas de funcion.

B2 . Qué son las teclas de funcion?: “4.1 Piezas del instrumento”, pagina 8,
Asignacion de teclas de funcidn: “22.2 Asignacién de funciones a teclas”,
pagina 91

Instrucciones de manejo

« Antes de'leer el procedimiento especifico de cada medicion, aprenda las
operaciones basicas con las teclas en “5. MANEJO BASICO” .

» Los procedimientos de medicion se basan en una medicion continua.
Encontrara informacién scobre los procedimientos que se pueden realizar con
otras opciones de medicion seleccionadas en la “Nota” { )-

» Si desea informacién sobre como seleccionar opciones e introducir cifras,
consulie “5.1 Teclas basicas”, pagina 11
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Asa

Tornillo de fijacion dei asa

Terminal de entrada y salida de datos
(sague el asa para verio)

Marca de la altura del instrumento
Cubierta de la bateria

Pane! de maniobra

Mordaza de la base nivelante
(SET500S / 6008S): tornillo de apriete)

Base

Jornillo de nivelacion del pie
Tornillos de ajuste del nivel circular
Nivel circular

Pantalla

Lente del objetivo



-:or 4, FUNCIONES DEL SET

14 Ranura de la declinatonia

15 Anilio de enfogue de la plomada optica

16 Tapa de ajuste del reticulo de la plo-
mada optica

17 Qcular de la plomada optica

18 Tornilto de fijacion horizontat

19 Tornilio de movimiento preciso horizon-
tal

20 Conector de entrada y salida de datos
(situado junto al panel de maniobra en
el SET600 / 600S)

21 Conector a la alimentacion externa (no
incluido en SET600 /600S)

22 Nivel tubular

23 Tornillo de ajuste del nivel tubular

24 Tornillo de apriete vertical

25 Tornillo de movimiento preciso vertical

26 Ocular del anteojo

27 Anillo de enfoque del anteojo -

28 Mirilla de punteria

29 Marca del centro del instrumento




4: FUNCIONES DEL SET- *
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| mTeclas basicas

Panel de maniobra

{SFT} Tecla de iuminacion &)

(O | Tecla de encendi- {ON}
do
———{ESC}
[~
Pantalla —7 ‘ ~4 ©s)
@uln@ o) {4 (»}{a}{v)

| T I \
Tecias de funcion {FUNC}
[F1]1[F2] [F3] [F4] {@md }

Antes de leer el procedimiento especifico de cada medicion, aprenda a manejar
las teclas basicas.

® Encender/ Apagar
{ON}: Encendido.
{ON} (mientras se pulsa) + {<O-}: Apagado.

©@ f(luminacién de la pantalla
{-O%}: Encienda o apague la luz de fondo de la pantaila.

® Uso de las teclas de funcion

Las teclas de funcion aparecen en la linea de la parte inferior de la pantalla.

{F1} a {F4}.  Seleccionar la funcion acorde a las teclas de funcion.

{FUNC): Pasar de una pagina de pantalla a otra en el modo MEAS
(Medicion) (cuando haya mas de 4 teclas de funcion asignadas).

@ Introduccion de letras/ cifras

{1} a {F4}. introducir una letra 0 una cifra asignada a la tecla de funcidn.

{FUNC}: Pasar a la pagina siguiente de tecla de funcion (para buscar la
letra o la cifra que desee introducir).

11



5. MANEJO BASICO

. {FUNC} (si se mantiene pulsada un momento): Regresar a la pagina anterior de
tecla de funcion.

{BS}. Eliminar el caracter de la izquierda.

{ESC}. Cancelar ios datos introducidos.

{SFT}: Pasar de mayusculas a minusculas y viceversa.

{ e} Seleccionar / aceptar ta paiabra o valor introducido.

([

Para introducir un caracter alfabetico, pulse la tecla {FUNC} hasta que aparezca
la pagina de asignacion de letras, e introduzcala siguiendo el procedimiento
para introducir cifras.

® Selecclon de opciones
{a}/{w} :Subirybajar el cursor.

{»}/ {4} : Mover el cursor a derecha y a izquierda / Seleccionar otra
opcion.
{2} : Aceptar la opcion.

@® Pasar de un modo a otro

[CNFG] : Pasar del modo Status {Estado) al modo Config
(Configuracion).

[MEAS] : Pasar del modo Status (Estado) al modo Meas (Medicion).

[MEM] : Pasar del modo Status (Estado) at modo Memory (Memoria).

{ESC} - Pasar dal cualquier modo al modo Status (Estado).

® Otra operacion
{ESC} : Regresar a la pantalla anterior.

& Funciones de la pantalla

> Pantalla Status (Estado)

Nombre del instrumento

|
SET500 SOKKIA
No. XXXXXX
Ver . XXX- XX-XX Software
KX XX XX _Iersion
Job . JOB1 — Job {Trabajo)
'

P> Pantalla del modo Meas {Medicion)

12



5. MANEJO BASICO

Meas PC -3 Valor de Ia constante del prisma

ppm Factor de correccion atmosférica
'1 S '4
2 —7ZA .5
3 HAR Numero de pagina

0SET

"1 Distancia
S . Distancia geométrica.
M : Distancia horizontal.
V : Desnivel.

* 2 Angulo vertical

ZA : Angulo cenital (Z=0).
VA : Angulo vertical (H=0 / H=+90).

Para conmutar entre el angulo vertical/de pendiente en %, pulse [ZA/%].

* 3 Angulo horizontal
Pulse [R/L] para cambiar el estado de la pantalia.
HAR: Angulo horizontal derecho.
HAL: Angulo horizontal izquierdo.

* 4 Potencia disponible en la bateria {BDC46, Temperatyra=25°C, informacion
EDM activada) '
| :nivel 3 Plena potencia.
¥ : nivel 2 Queda mucha potencia.
0 :nivel 1 Queda la mitad de la potencia 0 menos.
1 : nivel 0 Queda muy poca potencia. Recargue la bateria.
1 (Este simbolo aparece cada 3 segundos): No queda potencia. Detenga
la medicion y recargue la bateria.

s

* 5 Compensacion del angulo de inclinacion

Cuando aparece en pantalla este simbolo, ios angulos vertical y horizontal se
compensan automaticamente, para errores pequefios de inclinacidn, mediante
un sensor de inclinacidon de 2 ejes.

13



Wecarga de la bateria ™

{_a bateria no sale cargada de fabrica.

* No deje la bateria en lugares expuestos a altas temperaturas

(mas de 35°C). Podria acortar la vida de la bateria.

+ Sila bateria pasa largos periodos de liempo sin ser usada.
recargueia una vez al mes para mantener su calidad.

+ No recargue la bateria justo después de terminar de cargaria.
Puede decaer su rendimiento.

» Si deja que la bateria pierda demasiada potencia, es posible
gue no pueda recargaria o que disminuya su duracion.
Mantenga siempre cargada la bateria.

+ El cargador se calienta por el uso. Es normal.

» PROCEDIMIENTO

1. Enchufe el cargador a la toma de
corriente {100 a 240V AC).
2. Coloque la bateria (BDC46) en el
cargador (CDC61/62) encajandoia gias
hendidura de la bateria en las e ol
guias del cargador. Rarnura yf‘"{v H T
Cuando comience a cargarse, ARt
.empezara a parpadear el piloto. )
. Piloto de car-
9a Ranura 2
La carga tarda, aproximadamente,
2 horas.
Cuando termine la carga, se
encendera el piloto.
Desenchufe el cargador y retire la

bateria.

14



6. USO DE LA BATERIA.

» Ranuras 1y 2: El cargador empieza por cargar la bateria que se ha
colocado antes. Si coloca dos baterias en el cargador. y
lo enchufa, primero se cargara la que esté en la ranura 1
y luego la que esté en la ranura 2. (paso 2)

» Piloto de carga: El piloto de carga esta apagado cuando el cargador esta
fuera del intervalo de temperatura para-cargar, o cuando
la bateria esta mal colocada. Si el piloto sigue apagado
aunque el cargador ya esté a una temperatura incluida en
el intervalo de carga y aun después de volver a colocar la
bateria, pongase en contacto con el representante de
Sokkia (pasos 2y 3).

Wstalacién | Extraccion de la bateria _

Coloque la bateria cargada.

« Cuando extraiga la bateria, apague el interruptor de
alimentacion. ,

» Cuando instale / extraiga la bateria, compruebe que no haya .
particulas de humedad o de poivo en contacto con el interior
del instrumento.

Céutsbh:.,

» PROCEDIMIENTO

1. Abra la cubierta de la
. bateria: presione el boton
de liberacion de la bateria

hacia abajo. ) Botdon de libera- A \ //

cion de la bate-

ria \ Q

15



6. USO DE LA BATERIA_-.

2. Inserte la bateriay
empujela hasta que oiga Bateria
un clic.

3. Cierre la cubierta de la
bateria:
inserte la pestana de la
parte superior del botén de
liberacion de la bateria en
la hendidura del SET y
haga presion hasta que
oiga un clic.

+ Cubierta de |a bateria
Si el instrumento esta encendido vy la cubierta de ia bateria abierta, el SET lo
indicara mostrando la siguiente pantalla y emitiendo un pitido.

En cuanto cierre la cubierta de la bateria, regresara a la pantalla anterior.

16



7.1

-

+ Antes'de realizar esta operacion, coloque la bateria en el

instrumento. Si la coloca después de nivelar, el instrumento se

inclinara ligeramente.

Centrado

a

» PROCEDIMIENTO

17

Monte el tripode

Compruebe que las patas estan
separadas por igual y que la
cabeza del tripode esté mas o
menos nivelada.

Cologue el tripode de forma que la
cabeza esté colocada encima del
punto topografico.

Confirme que las patas del tripode
estén bien fijas en el suelo.

Instale el instrumento

Ponga el instrumento en la cabeza
del fripode.

Sujetandolo con una mando,
apriete el tornillo de centrado de la
parte inferior de la unidad para
confirmar que esta firmemente
atorniliado al tripode.

Y

Enfoque del punto topografico
Mirando por el ocular de la
plomada Optica, gire el ocular para
enfocar el reticuio.

Gire el anillo de enfoque de la
plomada optica para enfocar el
punto topografico.

Bien fijas

) Tornilic de centra-
do

Enfoque del punto topografico

Enfoque det re- \
liculo topograf- \ e
co P




7. MONTAJE DEL INSTRUMENTO

miVelédo. ]

Se puede nivelar el instrumento a través de la pantalla.

» PROCEDIMIENTO

18

Centre el punto topogréfico en el
reticulo ’

Ajuste los torniilos de nivelacion
de! pie para centrar el punto
topografico en el reticulo de la
plomada optica.

Centre la burbuja en el nivel
circular

Centre la burbuja del nivel circular
bien acortando la pata del tripode
mas proxima a la burbuja, bien
alargando la pata mas aiejada de
la burbuja. Ajuste una pata mas
para centrar la burbuja.

Centre la burbuja en el nivel
tubuiar

Afioje el tornillo de apriete
horizontal para girar la parte
superior del instrumento hasta que
el nivel tubular esté paralelo a una
linea situada entre Ios tornillos Ay
B de nivelacidn del pie.

Centre la burbuja de aire mediante
ios tornilios A y B de nivelacion del
pie.

La burbuja se mueve hacia el
tornillo que se gire en sentido
horario.

Ajuste de
las patas
del tripodg




C i
'

7. MONTAJE DEL INSTRUMENTO. =

"4. Gire 90° y centre la burbuja -
Gire 80° la parte superior del
instrumento.

La base de nivelacién estara ahora

perpendicular a una linea situada

entre los tornillos A y B de

nivelacién del pie.

Utilice el tornilio C de nivelacion del
" pie para centrar la burbuja.

5. Gire otros 90° y revise la
posicion de la burbuja.

Gire la parte superior del

instrumento otros 90° y compruebe

que la burbuja esta en el centro del
nivel tubular. Si la burbuja esta
descentrada, proceda como sigue:
a.Gire los tornillos Ay B de
nivelacion del pie por igual y en
direcciones opuestas hasta
eliminar la mitad del
desplazamiento de |a burbuja.

b. Gire la parte superior otros 90° y
use el tornillo C de nivelacion del
pie para eliminar la mitad
restante de desplazamiento en
esa direccion.

-6. Compruebe que la burbuja esta
en la misma posicion en
cualquier direccién
Gire el instrumento y compruebe -
gue la burbuja de aire esta en la
misma posiciéon en todas las
direcciones.

Si no es asi, repita el
procedimiento de nivetlado.
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7. MONTAJE DEL INSTRUMENTO .

7.

20

Centre el SET sobre el punto
topografico

(SET500 / 600):

Afloje ligeramente el tornillo de
centrado.

Mirando por ei ocular de la
plomada optica, deslice el
instrumento sobre la cabeza del
tripode hasta que el punto
topografico esté exactamente
centrado en el reticulo.

Vuelva a apretar bien el tornillo de
centrado.

(SET500S / 600S):

Gire la mordaza de la base
nivelante en sentido antihorario.

{ a base nivelante se puede ajustar
hasta £8mm.

Mirando por el ocular de la
piomada oéptica, ajuste la posicion
del instrumento en la base
nivelante para centrar el punto
topografico.

Apriete la mordaza para fijar el
instrumento en la posicién central.

Confirme otra vez que la burbuja
esta centrada en e nivel tubular
De no ser asi, repita el
procedimiento a partir del paso 3.



7. MONTAJE DEL INSTRUMENTO

. _

Nivelado por pantalla

1.

Puise {ON} (ENCENDER) para
encender el instrumento.

En la segunda pagina del mado
Meas (Medicién), pulse [TILT]
(INCLINACION) para ver el nivel
circular en la pantalla.

"@" indica burbuja en el nivel
circular. El rango del circulo interior
es +3'y el del circulo exterior es de
6"

También figuran en la pantalla los
valores de X e Y del angulo de
inclinacién.

Centre "@" en el nivel circular

Gire el instrumento hasta que el
anteojo esté paralelo a una linea
situada entre los tornillos Ay B de
nivelacion del pie y luego apriete la
mordaza horizontal.

Ponga a 0° el anguio de inclinacion
con los tornilios A y B de nivelacion
dei pie para la direccion X y el
tornillo C para la direccion Y.

Pulse {ESC} para regresar al m'__(;c'io
Meas (Medicion). , )

21



" » PROCEDIMIENTO

1.

-Caution,-

Enfoque el reticulo

Mire, a través del ocular del anteojo,
un fondo claro y sin detalles.

Gire el ocular en sentido horario,
para luego irlo girando, poco a poco,
en sentido antihorario hasta enfacar
la imagen del reticulo.

Si se sigue este procedimiento, no
hara falia volver a enfocar el reticulo
frecuentemente, pues su ojo esta
enfocado hasta el infinito.

Observe el prisma

Afloje el tornillo vertical y el
horizontal. Después, use ia mirilla de
punteria para traer el prisma al
campo visual. Apriete los dos
tornilios.

Enfoque el prisma

Gire el anillo de enfoque del anteojo
para enfocar el prisma.

Gire el tornillo de movimiento preciso
vertical y el horizontal hasta alinear el
prisma al reticulo.

E! dltimo ajuste de los torniilos de
movimiento preciso tiene que
hacerse en el sentido horario.

Vuelva a enfocar hasta que
desaparezca el paralaje

Vuelva a enfocar con el anillo de
enfoque hasta que desaparezca el

" paralaje entre la imagen del prisma y -

el reticulo.

» Observe el mismo punto del reticulo cuando cambie la cara del
anteojo.

22



.. 8. ENFOQUE Y OBSERVACION DEL -PRISMA

' Supfesién del péralajé |

El paralaje es el desplazamiento relativo de la imagen del prisma con
respecto al reticulo. Dicho despiazamiento se produce cuando la
cabeza del observador se desplaza ligeramente hacia detante del

ocular.
El paralaje introduce errores de lectura y debe eliminarse antes de

tomar observaciones. El paralaje puede eiiminarse volviendo a enfocar
el reticulo.

23



» PROCEDIMIENTO. ~ . " ...

2.

Encendido
Puise {ON} (ENCENDER).

Nada mas encender el SET, se 0 SET

ejecuta una revision para confirmar

que €l instrumento funciona 7A  0SET
correctamente. Terminada la HAR 0SET

revision, en la pantalla se indica
gue el instrumento esta preparado
para la indexacion del circulo
vertical y del horizontal.

+ Sila opcion "H indexing"
(indexacidn horizontal) esta
configurada como "manual”, no
aparecera la linea "HAR 0 Set"
{Configurar anguio horizontal

derecho).

« Sifa opcion "V indexing” 0SET
(indexacidn vertical) esta
configurada como "manual”, el 7A Taks1 F1
aspecto de la pantalla sera el de HAR 0°00'00"
la ilustracion de la derecha.

I indexacion manual del circulo

vertical mediante las mediciones
~ de la cara izquierda y de la cara
derecha: “29. EXPLICACION"

Indexacion del circulo horizontal

y del circulo vertical Q
Afloje la mordaza horizontal y gire

la parte superior del instrumento

hasta que el SET emita el pitido de

la indexacion horizontal.

24



9. Encendido

Aﬂéje'lé mordaza vertical y bascule’ s

el anteojo.

La indexacion tiene lugar cuando la
lente del objetivo atraviesa el plano
vertical en la cara 1.

Terminadas la indexacion
horizontal y ta vertical, aparece la
panialia del modo Meas
(Medicion).

Si aparece en pantalla el mensaje
"Out of range" (Fuera de rango), el
sensor de inclinacion esta
indicando que el instrumento no
esta nivelado. Nivele el
instrumento otra vez y apareceran
en pantalla el &ngulo horizontal y el
vertical.

+ Si la opcion "Resume” (Reanudar) de "Instr. config” (Configuracion del

Meas PC

S

ZA 80<30'15"
HAR 120°10'00"
PIST OSET

instrumento) esta configurada como "On" (Activada), aparecera la pantalia

previa al apagado.

-

+ Si la pantalla esta poco firme por causa de vibraciones o vientos fuertes,

configure la opcion "Tilt crn” (Correccidn de inclinacién) de "Obs. condition”

(Condiciones de observacion) como "No”.

EF “22 1 Cambio de las opciones del instrumento”, “Vaiores del modo
Configuracion (conjunto de elementos, opciones y rango de introduccién)”,

en la pagina 88.
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En esta seccion. se explican los procedimientos basicos de medicién de angulos.

M Medicion del angulo horizontal entre dos

. puntos (Angulo Horizontal 0°)

Utilice la funcion "0SET" para medir el angulo comprendido entre dos puntos. Se
puede ajustar a 0 el anguio horizontal en cuaiquier direccion.

» PROCEDIMIENTO

1. Observe el primer prisma.

2. Enlaprimera pagina de la pantalla
del modo Meas (Medicion), pulse
[OSET].

Cuando parpadee la opcién
[OSET], puise [0SET] de nuevo.
El @ngulo horizontal en el primer
prisma pasara a ser 0°.

3. Observe el sequndo prisma.

El angulo horizontal mostrado en
pantaila (HAR) es el comprendido
entre dos puntos.

Primer prisma

@)

N\

Estacion del instrumento

Meas PC -30

ppm g
ZA 889°58'50" _
HAR O 00 ’'Q0" -

| DIST- ] «SHV I OSET COORD)

2° prisma
O
0.
Meas PC -30
' ppm 0
!

ZA 89°59'50"
HAR 117° 32 20" P1
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10. MEDICION DE ANGULOS

Cohfig’u'faéién’ del angulo horizontal con un
valor determinado (Fijacion del angulo
horizontal)

Puede configurar el angulo horizonta!, en una direccion concreta. a cualquier
valor determinado. Después, puede medir el angulo desde esa direccidn.

» PROCEDIMIENTO

1. Observe e! primer prisma.

2. Enla segunda pagina de la
pantalia de! modo Meas
(Medicion), pulse [H.ANG]
(ANGULO HORIZONTAL).
Seleccione "H angle” {(angulo
horizontal)

3. Introduzca el angulo que desee - -
configurar y luego pulse { et }.
Aparece en pantalla e! vaior
introducido para el angulo
horizontal.

4. Observe el segundo pr|§ma. (Mons BC 730!
Aparece en pantalia el angulo ppm 0
horizontal comprendido entre el |
segundo prisma y el valor HAR 1 Y
configurado como el angulo { DIST-| OSET.MCOORD
horizontal.

» Si pulsa [HOLD] (FIJAR), se realizara la funcién arriba explicada.
Pulse [HOLD] (FIJAR) para configurar el angulo horizontal mostrado en
pantalla. A continuacion, configure el angulo que esté fijado a a direccion que
precise.

= Asignar [HOLD] (FIJAR): “22.2 Asignacion de funciones a teclas”
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10. MEDICION DE ANGULOS -

kB Repeticion del angulo horizontal

Para hallar el angulo horizontal con mayor precision, lleve a cabo mediciones
repetidas.

1er pnsma (BS) 2° pnsma (FS)
@] 0]

prncipio 3% med. fin 2® medicion {se muestra el promedio de 1as tres mediciones}

principio 2* med. fin 2° medicién (se muestra el promedio de ias dos mediciones)

principio 1 med. fin 1° medicion (se muestra el anguto entre dos puntos)

Estacion

> PROCEDIMIENTO

1. Asigne la tecla de funcion [REP]
(REPETIR) a la pantalia del modo
Meas (Medicion).

L 22 2 Asignacion de funciones a
teclas”

2. Pulse [REP] (REPETIR).
E! angulo horizontal pasara a ser
0°.
3. Mientras observa el primer prisma, Repetition

pUlSe EOK] (ACEPTAR) HARD 0°00'00"

Reps. 0
Ave .

4. Mientras observa el segundo
prisma, puise [OK] (ACEPTAR).

~B. Mientras observa el primer prisma
por segunda vez, pulse [OK]
(ACEPTAR).

28



10.. MEDICION DE.ANGULOS

R I | //0/°
6. Mientras observa el’'ségundo Repetiti A
prisma por segunda vez, pulse HARp Cﬁs ‘20" -
[OK] (ACEPTAR). Reps. 2~
El valor ahadido del angulo A'l!gke 35530 38710
horizontal aparece en la segunda

linea, "HARp" (Angulo horizontal
derecho repetido), y el valor medio
del angulo horizontal en la cuarta
linea: "Ave." (Promedio).

» Vuelva a la medicion anterior de!
primer prisma y hagala de nuevo:
{CE].

(Posible cuando en la pantalla
aparece “Take BS" [Tomar BS})

7. Cuando continue ia medicion de
repeticion, repita los pasos 4 a 5.

8. Cuando haya terminado la
medicion por repeticion, pulse

{ESCY).

~ |

» Otra forma de realizar medidas de repeticion; en la pagina 2 de la pantalia d(_éi
modo Meas {Medicion), puise [MENU] para pasar al <Menu> (Menu) y luego’
seleccione "Repetition" (Repeticion) sin asignar la tecla de funcion.

YOl Medicion de angulos y volcado de los datos

A continuacion, se explica la medicion de angulos y como volcar los datos de
medicion a un ordenador © a un periférico.
=" Configuracion de las comunicaciones: “22.1 Cambio de las opciones del
instrumento”s “Valores del modo Configuracion (conjunto de elementos,
opciones y rango de introduccion)” en la pagina 88. Conexion a ofros
dispositivos, Funcionamiento de los comandos: “23. DETALLES SOBRE
LA ENTRADA / SALIDA DE DATOS".
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10. MEDICION.DE ANGULOS - .

» PROCEDIMIENTO

1. Asigne la tecla de funcion [D-OUT]
(VOLCADO DE DATOS) a la
pantalla del modo Meas
(Medicion).

L5 “22.2 Asignacion de funciones a
teclas”

2. Observe el punto del prisma.

3. Pulse [D-0OUT] (VOLCADO DE
DATOS) y seleccione "Angle Data”
(Datos del anguio).

Vuelque i0s datos de medicion a
un equipo periférico.
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_‘ :_MEDIC ION::D E_. DISTAN CIAS Bt et

-

| 'Conﬂgure los cuatro vaiores siguientes’ como preparatwo para B medirlon de o
distancias.
=+ Factor de correccion atmosférica.

 Tipo de prisma.
+ Valor de correccion de ia constante del prisma.
» Modo de medicién de distancias.

1" “22.1 Cambio de las opciones dei instrumento” + “Valores de
configuracion EDM (conjunto de elementos, opciones y rango de
introduccion)” en la pagina 86.

« Compruebe que el prisma reflectante que se observa con el anteojo devuelve
la iuz suficiente. La comprobacion de la sefial devuelta es particularmente util

a la hora de medir distancias largas.

: = Cuando la luz sea lo bastante intensa, incluso aunque el centro
del prisma reflectante y el reticulo estén ligeramente
desalineados (distancia corta, etc.), a veces aparecera en
pantalla un asterisco ("*") pero, de hecho, es imposible obtener
una medicion precisa. Por lo tanto, compruebe que el centro del
prisma esta correctamente alineado.

> PROCEDIMIENTO Comprobacion de la senal devueita

1. Asigne ia tecla de funcion [AIM]
(ORIENTAR) a la pantaila del
modo Meas (Medicion).

IS “22 2 Asignacion de funciones a
teclas”

2. Observe el prisma con precision.
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~ 11. MEDICION DE DISTANCIAS - -

" 3. Puise [AIM}(ORIENTAR). = T e
Aparecera la pantalla de <Aiming> ( g
(Orientacion). J*
En la pantalia, la intensidad de la
luz de la sefal devuelta se
representa como una barra
calibrada.

« Cuanto mayor sea la franja de
color IS, Mayor sera la
cantidad de luz reflejada.

+ Siaparece "*", significa que sodlo
se devuelve luz suficiente para la
medicion.

+ Si no aparece ™", vuelva a
observar el prisma con precision.

» Sidesea que el SET emita un
zumbido para indicar que ya se
puede medir, pulse [BEEP]
(ZUMBIDQ). Puise [OFF]
(APAGAR) ara detener el
zumbido.

» Puise [DIST] para ajustar la
medicion de ia distancia.

g8 no desaparece de |la pantalia, pongase en contacto con el

representante de Sokkia.
- Sino se realiza ninguna operacion con las teclas antes de 2 minutos, se vuelve
automaticamente a la pantalla dei modo Meas (Medicidn).

B Medicion de distancias y angulos

" Se puede medir un angulo al mismo tiempo gque la distancia.

» PROCEDIMIENTO

1. Observe el prisrna. : .
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R e -

27" Enla primera pagina del modo -

Meas (Medicion), pulse [DIST]
para empezar la medicién de
distancias.

Cuando comienza la medicion. la

informacion EDM (modo de

distancia, valor de correccion de la

constante del prisma, factor de
correccion atmosférica) esta
representada por una luz
intermitente.

Suena un pitido corto y aparecen

en pantalla los datos de la
distancia medida (s), el angulo

vertical (ZA) y el angulo horizontal

(HAR).

3. Para salir de Ia medicion de
distancias, pulse [STOP]
(DETENER).

« Cada vez que se pulsa [ ¢ SHV],

aparecen en pantalia,
alternativamente, la distancia
geometrica (S), la distancia

horizontal (H) y el desnivel (V).

(Meas PC -30]

11. MEDICION DE DISTANCIAS

m 0
S PP [ ]
ZA 80°30'15" L
HAR 120°10 00"

[ DIST W 4SHVI OSET JCOCRD;

(Dist

Rapid"r™ PC -30
25

Meas PC
m
S 525.45821
ZA 80°30'10"
HAR 120°10'00"

» Durante una medicion precisa de promedio, los datos de distancia se
presentan como S-1, §-2, ... hasta S-9. Cuando se haya realizado el numero
de medidas indicado, en la Ilnea [S-A] aparecera el valor promedio de la
distancia. :

| B8l Recuperacion de los datos medidos

s

L.a distancia y Pl angulo medidos mas recientemente permanecen aimacenados
en la memoria hasia yue se apagiie el instrumento, v pueden vorse siemnra aue

se desee.
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11. MEDICION DE.DISTANCIAS

. Enlla’pantalla, puede verse el valor de medicion de la distancia; el anguio vertical,
el angulo horizontal y las coordenadas. También pueden verse los valores de
medicién de distancia convertidos en la distancia horizontal, el desnivel y la
distancia geométrica.

» PROCEDIMIENTO

. 1. Asigne la tecla de funcion [RCL]
(RECUPERAR) a la pantalla de!
modo Meas (Medicion).

B “22.2 Asignacion de funciones a
teclas”

2. Pulse [RCL] (RECUPERAR).

Aparecen en pantalla los datos gA 5%8 S §SOTO "
almacenados de la medicion mas HAR 120°10'10"
N -158.088
* Si ha pulsado [ « SHV] de Z 30.223
antemano, se recuperaran los
valores de distancia convertidos
en la distancia horizontal, el
desnivel y la distancia
geometrica. , b

3. Pulse {ESC} para regresar al modo
Meas (Medicién).

Medicion de distancia y volcado de datos

A continuacion, se explica la medicion de distancias y las caracteristicas que
- sirven para voicar los datos de medicién a un ordenador o a un periférico.

I=" Configuracion de las comunicaciones: “22.1 Cambio de las opciones de!

instrumento”~ “Valores del modo Configuracion (conjunto de eilementos,
opciones y rango de introduccion)” en la pagina 88. Conexion a otros
dispositivos, Funcionamiento de los comandos: “23. DETALLES SOBRE
LA ENTRADA / SALIDA DE DATOS"
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11. MEDICION DE DISTANCIAS

- 'p PROCEDIMIENTO .~

1. Asigne la tecla de funcion [D-OUT]
(VOLCADO DE DATQOS) a la
pantalia del modo Meas
(Medicion).

0= “22 2 Asignacion de funciones a
teclas”

2. Observe el punto del prisma.

3. Pulse [D-QUT] (VOLCADO DE
DATOS) y seleccione "Dist data"
(Datos de distancia) para medir ia
distancia y volcar los datos a un
equipo periférico.

4. Puise [STOP] (DETENER) para
detener el voicado de datos y
regresar al modo Meas (Medicion).
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11, MEDICION DE DISTANCIAS

m Medicion REM

Una medicion REM es una funcion que sirve para medir Ia altura hasta un punto
en el que no se puede instalar directamente un prisma. Por ejemplo: cables de
corriente eléctrica, puentes, etc.
La altura del prisma se caicula mediante la siguiente formula.

Ht = h1 + h2

h2 =S seno q z1 x cotangente g z2 - S coseno q 21

Objeto prisma

822 DN F
Angulo vertical del abjeto - :

: . h Altura del objeto desde e!
Angulo vertical del prisrna ;

/%__L }uelo
S
I

Altura desde el punto topografico hasta el
centro del prisma = Altura del prisma

> PROCEDIMIENTO

1. Asigne la tecla de funcion [REM]
a la pantalla del modo Meas
(Medicion).

5 »22 2 Asignacion de funciones a
teclas”

2. Cologue el prisma justo debajo o
justo encima del objeto 'y mida la
altura del prisma con una cinta Altura def pnsma ;|
méetrica, efc.

Objeto

Prisma
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11. MEDICION DE DISTANCIAS

3. ‘Después de introducir la altura del
prisma. obsérvelo con precision,

= i)
En la pagina 1 del modo Meas
(Medicion), pulse [DIST]
{DISTANCIA) para llevar a cabo la
medicion.

Aparecen en pantalia los datos de
la distancia medida (S), el angulo
vertical (ZA) y el angulo horizontal
(HAR). '
Para detener la medicién, bulse
[STOP].

4. Observe el objeto y, a
continuacion, pulse [REM]. Da
comienzo la medicion REM, y la
altura del objeto con respecto del
suelo se muestra en "Ht." (Altura).

45

5. Pulse [STOP] (DETENER) para
terminar la operacion de
medicion.

« Si desea volver a observar el
prisma, pulse [OBS]
(OBSERVAR).

6. Pulse {ESC) para terminar la
medicion y regresar a ia pantalla
del modo Meas (Medicion).

» Otra forma de realizar medidas REM: en 12 pagina 2 de la pantalla modo Meas
{Medicion), pulse [MENU] y seleccione "REM" sin asignar la tecia de iuncidn.
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11. MEDICION DE DISTANCIAS

» Introduccion &e la a!tu.ra‘del prismé (paso 3):'P£|Ise.[H'l]- (ALTURA) pa}a
establecer ia altura del prisma. También se puede configurar en "Stn data™
(Datos de la estacidn) de medicion de coordenadas.

=" "12.1 Introduccion de ios datos de ta estacion del instrumento”
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~-Mediante ia medicion de ‘coordenadas, se‘pueden obtener las coordenadas.
tridimensionales del prisma a partir de las coordenadas del punto de estacion, la
altura del instrumento, la altura del prisma y de los angulos azimutales de la
estacion de referencia, previamente introducidos.

N

/ e Altura de! prisma
. -

= Allwra gel/ Punto del prisma
" i instrumento

;S nstrumen

- Se puede configurar la informacion EDM en el menu de medicion de
coordenadas.

8" Configuracion de elementos: *22.1 Modificacion de las opciones del
instrumento ¢ Valores de configuracion de EDM"

I Introduccién de coordenadas de la estacion
g del instrumento

Antes de medir coordenadas, introduzca las coordenadas de estacion del
instrumento, la altura del instrumento y la altura del prisma.
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12. MEDICION - DE COORDENADAS |

B4 .
PR T

" PROCEDIMIENTO .

1. En primer lugar, mida la altura del
instrumento y la del prisma con
una cinta métrica, etc.

2. Enlia primera pagina de la pantalia
del modo Meas (Medicion), pulse
[COORD] y aparecera la linea
<Coord.>.

3. Seleccione "Stn data" (Datos de la
estacion).
Pulse [EDIT] (EDITAR), y luego
introduzca las coordenadas de
estacion del instrumento, la altura
del instrumento y {a altura del
prisma.

» Sidesea leer y configurar datos
de coordenadas de la memoria.

5" "PROCEDIMIENTO Lectura de

los datos sobre coordenadas
registrados”

4. Pulse [OK] (ACEPTAR) para
establecer los valores introducidos.
Voivera a aparecer <Coord> en
pantaila.

« Al pulsar [REC] (GRABAR), se
guardan los datos de la estacion
del instrumento.

I "18. GRABACION DE DATOS

-RECORD MENU-" (MENU
GRABACION)

»> PROCEDIMIENTO Lectura de datos de coordenadas registrados

Se pueden leer tanto los daios de coc;rdenadas almacenados en la mernoria
como los guardados en el JOB (TRABAJO) seleccionado.
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12. MEDICION DE COORDENADAS

1. Pulse [READ] (LEER) cuando esté
configurando ia estacion dei
instrumento.

11111114

Aparece la lista de las %g

coordenadas registradas. SRCH

Conocidas:Datos de coordenadas
guardados en la
memoria.

Crd./ Stn:(Coordenadas/ Estacion)
Datos de coordenadas
guardados en el JOB
(TRABAJO)
seleccionado.

2. Sitae el cursor en ta linea del
numero de punto leido y pulse
{ea}.

Se vuelve a la pantalla <Instrument

Station Data Setting>

{Configuracion de datos de la

estacion del instrumento).

+ Pulse [Ti...P]1o {A}/{¥} para
pasar a la pagina siguiente /
anterior.

* Puise [TOP] (PRINCIPIO) para
situarse en el primer nimero de
punto de la primera pagina.

- Pulse [LAST] (ULTIMO) para
situarse en el ultimo niumero de
punto de la Gltima pagina.

« Pulse [SRCH] (BUSCAR) para
pasar a la pantalla "Coordinate
Data Search Screen" (Busqueda
de datos de coordenadas).
introduzca el numero de punto
que busque en "Pt. no." (N° de
punto).

Si hay muchos datos registrados,
la busqueda puede tardar
bastanic.
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12. MEDICION DE COORDENADAS

monﬁguradé‘n'dei angulo azimutal

El angulo azimutal de |a estacion de referencia se caicula a partir de ias
coordenadas de la estacion del instrumento y las coordenadas de ia estacion de
referencia ya configuradas. ’

N Estacion de referengia

Angulo
azimutal

Estacion del instrumento
E

» PROCEDIMIENTO

1. En <Coord>, seleccione "Set H
angle” (Configurar angulo.
horizontal).

2. Seleccione "Back sight"
(Referencia), pulse [EDIT] e
introduzca las coordenadas de ia
estacion de referencia.

+ Sidesea leer y configurar datos
de coordenadas de la memoria.
~ puise [READ] (LEER).

3. Puise [OK] (ACEPTAR).
Aparecen las coordenadas de la
esiacion del instrumenio.

4. Pulse [OK] (ACEPTAR) de nuevo

para configurar las coordenadas %3%%?," gle |
del instrumento. ZA 80°59'55°

HAR 117°32'20"
S NOQ-:

42



-

A IR A T 22 sl 142, MEDICION DE COORDENADAS

5. Observelaestacion de referenciay .. "
pulse [YES] (Si) para configurar la
estacion de referencia.
Aparece, de nuevo, ia pantalla
<Coord>.

» Si desea regresar al paso 2,
pulse [NO].

127.3_'_' B Medicion de coordenadas tridimensionales

Para hallar las coordenadas del prisma, la medicion del prisma debe basarse en
los valores de configuracion de la estacion del instrumento y de la estacion de
referencia.

Los valores de las coordenadas del prisma se calculan con las siguientes
formuias.
Coordenada N1 =N0 + S x senoBz x cosenoBh -

Coordenada E1 = E0 + S x seno8z x senoBh
Coordenada Z1 = Z0 + Mh + S x coseno8z - Ph

NO: Coordenadas N del puntode S Distancia ih: Altura del instrumentp

estacion - geométrica -
E0. Coordenadas E del puntode  8: Angulo cenital fh: Altura del prisma
estacion
Z0: Coordenada Z del punto de Az: Anguio de
estacién direccién
Distancia .
Z geométrica ° Altura del prisma
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12. MEDICION DE COORDENADAS

.. p PROCEDIMIENTO .

1.

Observe el prisma en el punto
topografico.

En <Coord>, seleccione
"QObservation" (Observacion) para
empezar a medir. Aparecen en
pantaila las coordenadas del
prisma.

Para salir de la medicion, pulse
[STOP] (DETENER).

« Si desea volver a establecer los
datos de la estacion del
instrumento, pulse [HT]
(ALTURA). Cuando la altura del
prisma del proximo punto sea
distinta, vuelva a introducirla
antes de comenzar la
observacion.

- {[REC] (GRABAR): graba los
resultados de la medicion

I Método de grabacién: "18.

GRABACION DE DATOS -
MEN{U RECORD (GRABAR)-"

3. Para empezar la medicion, observe

el prisma siguiente y puise [OBS]
{OBSERVAR). Repita este paso
hasta que haya medido todos los
prismas.

Cuando haya terminado la
medicion de coordenadas, pulse
{ESC} para regresar a la pantaila
de <Coord>.

N
E
Z
ZA 89°
HAR 180°

Wb LIN)
“NOA

- -0

OO~

Ao
o0

REC




* La triseccion sirve para determinar las coordenadas de una estacion midiendo
varias veces puntos cuyas coordenadas se conocen. Se pueden recuperar datos
de coordenadas ya registrados para establecerios como datos de puntos ya
conocidos.

Entrada Salida
Coordenadas de un punto conocido: (Xi. Yi. Coordenadas del punto de estacion:(X0.Y0,
Zi) Z0)

Anguto horizontal observado: Hi
Angulo vertical observado; Vi
Distancia observada: Di

Punto de estacion
(PO)

P4

P3

« Con la medicion de distancia, se pueden medir entre 2 y 10 puntos conocidos:
Con 1a medicion de angulo, se pueden medir entre 3 y 10 puntos conocidos.

= Tanto los datos introducidos de coordenadas conocidas, como {os datos de
estacion de instrumento calculados, pueden grabarse en el JOB (TRABAJO)
seleccionado.

. ¥ "9, Seleccion / Eliminacion de un JOB (TRABAJO)"

» PROCEDIMIENTO

1. Asigne la tecla de funcion
[RESEC]) (TRISECCION) a'la
pantalla del modo Meas
(Medicion).

05" "22 2 Asignacion de funciones a
teclas” ‘

2. Pulse [RESEC] (TRISECCICN)
para comenzar la medicidn de
triseccion. '
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13. MEDIC!ON DE TRISECCION

) Proceso de calculo de tnsecc:én - o
Para hallar las coordenadas NE, se utilizan ecuaciones de
observacion de angulo y distancia. Para hallar las coordenadas de
estacion del instrumento, se emplea el método de minimos cuadrados.
Para hallar las coordenadas Z, se toma el valor promedio como las
coordenadas de estacion.

[}
] Comienza el calculo
|

v
i Se hallan los célculos hipotéticos
v <4

Se prepara la ecuacion de observacion
para el angulo
v

Se prepara la ecuacion de observacion
para la distancia

v ;
| Se prepara la ecuacion normal 10 veces repetido
: v
i Se calculan las coordenadas de la estacion del
1 instrumento

v

s Di . No
s iferencia respecto de las coordenadas
Q\\ hipoteticas inferior a 0.5 mm

¥ Si
[ . ‘
| Célcuio de la coordenada Z

v

fin del calculo
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13. MEDICION DE TRISECCION

s

' Precaucion en el calctlo de 1a triseccion < < ¢ - - .-

En ocasiones, es imposible calcular tas coordenadas de un punto
desconocido (estacion de! instrumento) si dicho punto, y tres o mas

puntos conocidos, estan dispuestos en el borde de un dnico circulo.

A continuacian, se muestra un ejemplo de una disposicién conveniente.

A A : Punto desconocido
O . : Punto conocido

También puede ocurrir gue sea imposibie realizar un ¢élculo correcto. como en ef
caso mostrado a continuacion.

Cuando jos puntos estén en el borde de un unico circulo, tome una de las
mediciones siguientes.

1. Situe ia estacion del ‘
instrumento lo mas ‘P
cerca posible del ‘
centro del friangulo.

2. Observe ofro punto

conocido que no esté
dentro del circulo.

3. Lleve a cabo una
medicién de distancia
de, como minimo, uno -
de los tres puntos.

« En ocasiones, es imposible calcular las coordenadas de la
estacion si el angulo comprendido entre los puntos conocidos
es demasiado pequefo. Es dificil imaginar que cuanto mas
larga sea la distancia entre la estacién del instrumento y los
puntos conocidos, mas estrecho sera el angulo comprendido
entre los puntos conocidos. Tenga cuidado, pues es muy facil
gute los puntos se alineen en el borde de un unico circulo.

_Caution:
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La medicion de replénteo_sirvéxpara repléntéar el punto reguerido.

L a diferencia entre los datos introducidos previamente en el instrumento (los
datos de replanteo) y el valor medido puede verse en pantalla midiendo el anguio
horizontal, la distancia o las coordenadas del punto observado.

Las formulas enunciadas a continuacién permiten sirven para calcula la
diferencia de angulo horizontal y la diferencia de distancia.

Diferencia de angulo horizontal

DHA = Angulo horizontal de los datos de replanteo - angulo horizontal medido

Diferencia de distancia

Distancia Elemento mostrado en pantalla
Sdist: 8-OS = distancia geométrica medida - distancia de los datos de replanteo
Hdist: S-OH = distancia horizontal medida - distancia de los datos de replanteo
Vdist; S-0V = desnivel medido - distancia de los datos de replanteo

-‘Medicién de replanteo de distancia

El punto se halla a partir del angulo horizontal entre la direccion de referencia y
la distancia desde la estacion del instrumento.

A distancia

Direccion de referencia h

Posicion actual
dei pnsma

Estacion del instru-

q

" » PROCEDIMIENTO.

Posicidn que se va a replantear

~

C

Monte el instrumento. R

- 2. Observe el punto de referencia y
puise [0SET] dos veces; 0 bien
establezca el angulo horizontal del
punto de referencia e introduzca el
valor.

Direccitén de referencia

Estacion del instrumento
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En iatercera pagina de la pantaila h

del modo Meas (Medicidn), pulse
[S-O1 y aparecera en pantalla <S-
O>.

Seleccione "$-0 data" {Datos S-0)
y pulse [EDIT].

Configure los siguientes
elementos.

(1) Distancia entre la estacion

" del instrumento y la posicion
que se va a replantear.

(2) Angulo comprendido entre la
direccion de la referencia y la
posicion que se va a
replantear del punto que se
va a replantear.

* Puise [COORD] pararealizaruna
medicion de replanteo de las
coordenadas.

Pulse [OK] (ACEPTAR) para
configurar los valores introducidos.

Gire la parte superior del
instrumento hasta que "dHA" sea
0°, y cologue el prisma en la linea
de observacion.

Pulse [AS-0] para seleccionar el
modo de presentacion en pantalia.

Cada vez que pulse [AS-0] vera:
S-0 S (distancia geométrica), S-O
H (distancia horizontal), S-O V
(desnivel), S-O (coordenadas), S-
O Ht. (medicion REM).

14. MEDICION DE REPLANTEQ

S-0
30 Nang -
SO0 hang:
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14. MEDICION DE REPLANTEQ ..." .. .

8. Pulse [DIST] para comenzar Ia" B

medicién de distancia. Aparecen
en pantalla el prisma y la distancia
del punto que se va a replantear
(5-0O H).

Mueva el prisma hacia adelante y

hacia atras hasta que la distancia

de replanteo sea Om. Si [S-O H] es

"+" mueva el prisma hacia usted:

si es "-", aleje el prisma de usted.

. Si pulsa [« —], aparecera una
fiecha apuntando hacia a la
izquierda o hacial a derecha.
para indicar en qué direccion
debe moverse el prisma.

: Mueva el prisma hacia |a
izquierda.

_y- Mueva el prisma hacia la
derecha.

L - Acerque el prisma.

T - Aleje el prisma.

Cuando el prisma se encuentre
dentro del rango de medicion, s€
mostraran en pantalla las cuatro
flechas.

10. Pulse ESC para regresar a <S-0>.

. Se puede realizar una medt
Meas (Medicidn), pulsando

52
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S-OH 0.820

dHA 0:09'40"

H 2.480m

ZA_ 75°207307 |

HAR agoosrzou
SToP)

T 0.010m

—— p° Q030"

H 2.290m

ZA 75°20'30"

HAR  39°59°30" |

cion de replanteo en la segunda pagina del modo
[MENU] Y seleccionando "S-0".
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- 14. MEDICION DE REPLANTEO

'médicifin de replanteo de coordenadas | J
Después de establecer las coordenadas del punto que se va a replantear, el SET
calcula el angulo y la distancia horizontales de replanteo. Para repiantear la

ubicacion de la coordenada reguerida, seleccione la funcion de replanteo del
angulo horizontal y la de la distancia horizontal.

N
) 0 A distancia
Estacion de :

referencia

Pnsma actual
A posicidn :
., H .

_..-—% Punto que se va a reptaniear

| _ A7 Angulo
Estacidon del instrumento

E

- Para hallar la coordenada Z, fije el prisma a una mira, etc., con la misma altura
de prisma.

» PROCEDIMIENTO .

1. Enlatercera pagina de la pantalla
del modo Meas (Medicion), pulse
[S-0] y aparecera en pantalia <S-
O>.

2. Seleccione "Stn data" (Datos de la
estacion), pulse {[EDIT], introduzca
los datos de la estacion del
instrumento y pulse [OK]
(ACEPTAR)

3. Seleccione "Set H angle"
{Configurar angulo horizontal) y
. establezca el angulo azimutal del
punto de referencia.

- -
-
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14. MEDICION DE REPLANTEO - :

4. Seleccione "S-0 data(Datos S- .+
0), pulse [COORD], y luego pulse
[EDIT]. Introduzca las
coordenadas del prisma.

+ Sipuisa [READ], podra
recuperar y utilizar las
coordenadas registradas como
coordenadas de replanteo.

5. Pulse [OK] (ACEPTAR).
Aparecen en pantalla los datos de
replanteo de la distancia y del
angulo horizontal.

6. Pulse [OK] (ACEPTAR) para
configurar los datos de replanteo.

7. Pulse [S$-0} hasta que aparezca
"S-0" (coordenadas).

8. Pulse [COORD] para empezar la
medicion de replanteo de
coordenadas.

Mueva el prisma para encontrar el
punto que va a replantear.

:: Mueva el prisma hacia arriba.
;: Mueva el prisma hacia abajo.

9. Pulse {ESC} para regresar a <S-
0O>.

i Replanteo REM

Eil replanteo REM sirve para hallar un punto en el que no se pueda instalar
directamente un prisma.
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14. MEDICION DE REPLANTEO

- b PROCEDIMIENTO - "« -

1.

instale un prisma justo debajo 0
encima del punto que guiere hallar.
Después, mida la altura de! prisma
(altura desde el punto topografico
al prisma) con una cinta mefrica.

En la pantalia del modo Meas
(Medicion), pulse [$-0] para ver en
pantalia <S-0>.

Seleccione "Stn data" (Datos de la
estacidn), pulse [EDIT] e
introduzca los siguientes
elementos.

(1) Altura del instrumento

(2) Altura del prisma

Después de introducir los datos,
pulse [OK] (ACEPTAR).
Aparece en pantalla <S-O>. P

Seleccione "5-0 data" (Datos de

coordenadas) y puise {EDIT]. S-0

En "SO dist" (coordenadas de SO dist: 3.300m
distancia), introduzca la altura SO hang: 40°00°00
desde el punto topografico a la H

posicion gue se va a replantear.

Después de introducir los datos,
puise [OK]} (ACEPTAR).

Pulse [A$-0] hasta que aparezca -
en pantalla "S-O HL." (REM). '

Pulse [REM] para empezar el

¥ 1.051
replanteo REM. —_ 0°041'00"
Mueva el anteojo para encontrar el S 1 051m_
punto gue va a replantear. EﬁR 188 o ?% ' ?8 "

4. : Acerque el anteojo al cénit. E=

v  Acerque el anteojo al nadir.

Cuando haya terminado la
medicion de coordenadas, pulse
{ESC} para regresar a <S-0>.
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Las mediciones por désplazamiento sirven para hallar un punto en el que no se"
puede instalar directamente el prisma. También sirven para hallar el angulo y la
distancia hasta un punio que no se puede observar.

» Es posible hallar ei &ngulo y la distancia hasta el punto que desee medir (punto
del prisma). Para ello, se instata el prisma en una posicion (punto de
despiazamiento) situada a una corta distancia del punto de! prisma, y se mide
el angulo y la distancia desde el punto topografico hasta el punto de
desplazamiento.

» A continuacion, se explican las tres formas de hallar el punto del prisma.

Medicion por desplazamiento de una sola
distancia

Para hallar el punto del prisma, introduzca la distancia honzontai entre el punto
del prisma y el punto de desplazamiento.

Punte del prisma

[=]

Punto de desplazamiento
(prisma)

~——o

Fov™ 1™ 7o

El

Estacion del instrumento

= Si el punto de desplazamiento esta colocado a derecha o a izquierda del punto
del prisma. el angulo formado por las lineas gque unen el punto de
desplazamiento al punto del prls,rna y a la estacion del instrumento tiene que
ser de casi S0°.

+ Si el punto de desplazamiento esta situado delante o detras del punto del
prisma, instale el punto de desplazamiento en una linea que una la estacién del
instrumento al punto del prisma.

» PROCEDIMIENTO

1. Configure el punto de
desplazamiento cerca del punto
del prisma y mida ia distancia entre
ambos. Después, configure un
prisma en el punto de
desplazamiento.
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..15. MEDICION POR DESPLAZAMIENTO

'2. "En la primera pagina del modo
Meas (Medicion), observe el punto
de desplazamiento y pulse [DIST]
(DISTANCIA) para comenzar a
medir.

Los resuliados de la medicion
aparecen en la pantalla. Para
detener la medicion, puise [STOP]
(DETENER).

3. Enla tercera pagina del modo
Meas (Medicion), pulse [OFFSET]
(DESPLAZAR) para ver <Offset>
(Desptazamiento).

4. Seleccione "Offset/Dist"
(Desplazamiento/Distancia) y
pulse [EDIT].

Introduzca los siguientes valores.

(1) Distancia horizontal del punto
del prisma al punto de
desplazamiento.

(2) Direccion del punto de
desplazamiento.

» Direccion del punto de
desplazamiento
«: A la izquierda del punto del
prisma.

—: A la derecha del punto del

prisma. -
{1 Mas cerca que el punto del

prisma.

T : Mas lejos que el punto del
prisma. :

» Pulse [OBS] (OBSERVAR) para
volver a observar el punto de
desplazamiento.

5. Pulse [OK] (ACEPTAR) paia:
calcular, y ver en pantalla, la '
distancia y el anguio del punto dei
prisma.
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15. MEDICION POR DESPLAZAMIENTO

6. Puise [YES] (Si) para regresara

<Offset> (Desplazamiento).

= Pulse [XYZ] para alternar, en la
pantalla, los vaiores de distancia
y los valores de coordenadas.

» Pulse [No] para regresar a la
distancia y angulo anteriores.

= Para grabar el resuitado del
calculo, pulse [REC] (GRABAR).

Offset/Di
S

st
10.169m
ZA 73°37'50"
HAR 190°47'10"

mMedicién de angulos por desplazamiento

Consiste en la observacion de la direccion del punto del prisma, con el objeto de
hallar el punto del prisma a partir del angulo comprendido.

instale puntos de desplazamiento para el punto del prisma a su izquierda y a su
derecha, o mas cerca posible del punto del prisma. Mida la distancia hasta los
puntos de desplazamiento y el angulo horizontal det punto del prisma.

Punto del prisma

Punto de despiazamu-
ento

——
LRI
Punto de ;
desplazamiento  y——=—.
{prisma) S

.\ p
s

\:'
A

(pnsma)

Estacion del instrumento

» PROCEDIMIENTO

1. Configure los puntos de
despiazamiento cerca de!l punto
del! prisma, teniendo presente que
la distancia de la estacion del
instrumento al punto del prisma y
ia altura de los puntos de -
desplazamiento y el punto del
prisma son iguaies. Despues, use
de prisma los puntos de
desplazamiento.
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___15. MEDICION POR DESPLAZAMIENTO

'2. En la primera pagina del modo
Meas (Medicién), observe el punto
de desplazamiento y pulse [DIST]
(DISTANCIA) para comenzar a
medir.

Los resuitados de la medicion
aparecen en la pantalla. Para
detener la medicion, pulse [STOP]

‘
v F

(DETENER).

3. En latercera pagina del modo
Meas (Medicion), pulse [OFFSET] %A 80:2%07?;8"1
(DESPLAZAR) para ver <Offset> HAR 120°10'00"
(Desplazamiento). 2nd obs . OK?
Seleccione "Offset/Angle“ ORS [_OK §
(Desplazamiento / Angulo).

4. Observe. con precision, la
direccion del punto del prisma y gﬁseUAngle34 _980m |
pulse [OK] (ACEPTAR). ZA 85°50'30"
Aparecen en pantalla ladistancia y HAR  125°30°20"
el angulo del punto de! prisma. | YES ||

5. Cuando haya terminado la
medicion, puise [YES] (Si) para
regresar a <Offset>
(Desplazamiento).

1 Medicion por desplazamiento de dos
B distancias

Consiste en ia medicion de las distancias entre el punto del prisma y los dos
puntos de desplazamiento.

instale dos puntos de desplazamiento (primer y segundo prisma) en una linea
recta que parta del punto de! prisma. A continuacién, observe el primer y el
segundo prisma. Introduzca la distancia entre el 2° prisma y el punto del prisma
para hallar el punto del prisma.

- Puede realizar esta medicidon mas faciimente con el material opcional: el prisma
de 2 puntos (2RT500). Si utiliza el prisma de 2 puntos, configure la constante
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15. MEDICION POR DESPLAZAMIENTO

© delprismacemo0. L.

Punto del prisma

Punto de desplazamiento {pns-

Punto de desplazamy-
ento
{prisma)

Estacion del instrumento

Como usar el prisma de 2 puntos (2RT500)

Puntos de despla-

Zamiento
2° 1er
prisma pnsma

Punto del prisma C

* Instaie el prisma de 2 puntos con la punta en el punto dei prisma.
Cologque los prismas mirando hacia el instrumento.

Mida la distancia desde el punto de! prisma hasta el 2° prisma.

« Configure el tipo de reflector como "sheet" (lamina).

» PROCEDIMIENTO

1. Instale dos puntos de
desplazamiento (1er prisma, 2°
prisma) en una linea recta que
parta del punto del prisma. Utilice
los puntos de desplazamiento
como prisma.

2. Enlatercera pagina del modo
Meas (Medicion), pulse [OFFSET]
{(DESPLAZAR) para ver <Offset>
(Despiazamiento).

Seleccione "Offset/2D"
(Desplazamiento/bidimensional).
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15. MEDICION POR DESPLAZAMIENTO

3. 'Obse‘r'\}é el 'priméi' ‘pn'sma y pulsé - — :
[OK] (ACEPTAR). Observe 2nd o/s

Comienza la observacion y, en la PR
pantalla, aparecen los resultados EiﬁR zggo }g ' 88 "
de la medicion.

Pulse [YES). Aparece la pantalla
"2nd Target Observation”
{Observacion del 2° prisma).

4. Observe el 2° prisma y pulse [OK]
(ACEPTAR). '
Los resultados de la medicion
aparecen en la pantalla. Pulse

[YES] (Si).
5. Introduzca la distancia entre el 2° ~
prisma y el punto del prisma y
pulse { «a}. Aparecen en pantalla B-C:
las coordenadas del punto del
prisma. ] .
(Of fset /2D |-
N 10.480
E 20.693
Z 15.277
LREC |
6. Pulse [YES] (Sl). Aparece, de -

nuevo. <Offset> (Desplazamiento).

« Al pulsar [HVD], ia pantalla
alterna entre la presentacion de
las coordenadas y la de S. ZA.
HAR.
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" La medicién de distancia entré dos 0 mas puntos sirve para medir la.distancia
geomeétrica, la distancia horizontal y el angulo horizontal hasta un prisma,
partiendo del prisma de referencia (punto inicial) sin mover el instrumento.

+ Se puede cambiar el ditimo punto medido a ia siguiente posicion inicial.
« El resultado de la medicion puede expresarse como el gradiente entre dos
puntos.

— ...uuﬂ""‘ﬁa“ ;
TS Prisma (P2
e sma (P2)

Posicion inicial {P1)

" Estacion del instrumento

B Medicion de la distancia entre 2 o mas puntos

» PROCEDIMIENTO

1. Enla primera pagina del modo
Meas (Medicion), observe el
prisma de la posicion inicial y pulse
[DIST] (DISTANCIA) para empezar
a medir.

En la pantalla, aparecen los
valores medidos.

Para detener la medicion, pulse
[STOP} (DETENER).
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2. En la tercera pagina del'modos 4 0t =

Meas (Medicién), observe el I\SALM 20 757m
segundo prisma y pulse [MLM] H 27.345m
(MEDICION DE LA DISTANCIA v 1.012m
ENTRE DOS O MAS PUNTOS)

para empezar la observacion.
Aparecen los siguientes valores:
S: Distancia geometrica entre la
posicidn inicial y el 2° prisma.

H : Distancia horizontal entre la
posicion inicial y el 2° prisma.

V : Desnivel entre la posicion inicial
y el 2° prisma.

3. Observe el prisma siguiente y
pulse [MLM] (MEDICION DE LA
DISTANCIA ENTRE 2 O MAS
PUNTOS) para empezar la
observacion. De esta forma. se
pueden medir la distancia
geomeitrica, la distancia horizontal
y el desnivel entre varios puntos y
la posicidn inicial.

+ Si se pulsa [S/%)]. aparece la |
distancia entre dos puntos (S)
expresada como el gradiente
entre dos puntos.

» Puise [OBS] para volver a
observar la posicion inicial.

- Observe la posicioninicial y pulse

- [OBS].

- Si se pulsa [MOVE] (MOVER), el
ultimo prisma medido se
convierte en la nueva posicion
inicial para realizar la siguiente
medicion de la distancia entre
dos.o mas puntos del prisma
siguiente.

4. Pulse {ESC} para finalizar la
- medicion de la distancia entre dos
0 mas puntos,

63



17. CALCULO DEL AREA DE UNA SUPERFICIE

. ' PROCEDIMIENTO Caiculo del area de una superficie mediante I

observacion de puntos

1. Asigne la tecla de funcion [AREA]
a la pantalia del modo Meas
(Medicion).

6= "22.2 Asignacion de funciones a
teclas”

2. Puise [AREA] para comenzar a
calcular el area de la superficie.

3. Observe el primer punto de la linea
que limita el area y pulse [OBS] £
(OBSERVAR). z
Vuelva a pulsar [OBS] para HAR
empezar la observacién.

2o
LY 5)14)]

- -—t--Jl\J
OU‘IM—lw

: OBS

En la pantalla, aparecen los

valores medidos.

- Sipulsa [READ], podra
recuperar y utilizar las
coordenadas registradas en {as
siguientes mediciones.

« La funcion [READ] (LECTURA)
permite calcular a ta vez todos los
datos registrados.

+ La funcion [OBS]
(OBSERVACION) exige observar
ios puntos uno a uno antes de
calcular el area.
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~ 17. CALCULO DEL AREA DE UNA SUPERFICIE

4. Puise [OK] (ACEPTAR) para: -

introducir el valor del punto 1 en Pt_01
"Pt.01". 03
04:
5. Repita los pasos 3 a 4 hasta haber 05:

medido todos los puntos. Los
puntos incluidos en un area
limitada se observan en el sentido
horario o en e! sentido antihorario.
Por ejemplo: el area especificada
mediante la introduccion de los
numerosdepunto 1,2, 3,4, 5yla
especificada por 5, 4, 3,2, 1,
tienen ta misma forma.

Cuando se hayan observado todos
los puntos necesarios para calcuiar
el area de ia superficie. aparece en
pantalia [CALC] (CALCULAR).

6. Pulse [CALC] para ver el adrea

Area calcuilation

calculada. Pt 3
Area 468 . 064m’
0.00468ha

7. Pulse [OK] (ACEPTAR) para salir
del caliculo del area y regresar al
modo Meas (Medicion).

» PROCEDIMIENTO Caiculo del area de una superficie a partir de la lectura de las
coordenadas de los puntos

1. Pasos 1y 2 del
"PROCEDIMIENTO Calculo del
area de una superficie mediante la
observacion de puntos”.

2. Pulse [READ] (LEER) para leer
las coordenadas del primer punto.

Pt .
Pt
-
. Pt.
. Pt ¥
1P TOR. B | ASTESRCH|

—= Al O
O OO0
N BRI -

TOTVUVD
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17. CALCULO DEL AREA DE UNA SUPERFICIE

3. Seléccione el primer-punto de la
lista y pulse { «=a}.
Las coordenadas del primer punto
estan configuradas como "Pt.01".

—

Pt .004 .
’) .

ocoo@mo |-
b _

4. Repita los pasos 2 a 4 hasta
haber leido todos los puntos.
Los puntos incluidos en un area
limitada se leen en el sentido
horario o en el sentido antihorario.
Cuando se hayan observado
todos los punios necesarios para
calcular el area de la superficie,
aparece en pantalla [CALC).

5. Puise [CALC] para ver el area A l Y
calculada. P{ég calcultation
Ar

e 468 .064m’
0.00468ha
6. Pulse [OK] (ACEPTAR) para salir _
del calculo del area y regresar al

mado Meas (Medicién).

» Otra forma de medir areas: en la pagina 2 de !a pantalla modo Meas
(Medicion), pulse [MENU] y seleccione "Area calc" (Calculo de areas) sin
asignar la tecla de funcion.
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- GRABACION DE DATOS - MENU.RECORD (GRABAR).

:En el mend Record (Grabar), se pueden-almacenar los datos de una medicion
(distancia, angulo, coordenadas), los datos de los puntos de la estaciony
anotarlos en el JOB (TRABAJO) actual.

« En el instrumento, se pueden almacenar hasta 4000 JOBs (TRABAJOS) y los
datos de coordenadas de la memoria.

Grabacion de los datos de mediciones de
distancias

Los datos de mediciones de distancias pueden almacenarse en el JOB
(TRABAJO) actual.

» Es aconsejable utilizar [AUTO] para realizar la grabacion automatica de
mediciones de distancias.

» PROCEDIMIENTO

1. Enla primera pagina del modo
Meas (Medicién), pulse [DIST] “5
para llevar a cabo la medicion de |a
distancia.

2. En latercera pagina del modo

Meas (Medicion), pulse [REC). REC/Dist, i8¢ 2923
Aparecera en pantalla <REC> ZﬁR ; SO 21130 15"
(GRABAR). HAR  120.10°00
Seleccione "Dist data" (Datos de (DiST Wo=F

distancia) para ver los resultados
de la medicion. .

b 3. Pulse [REC], v, a continuacion,
[EDIT].
Configure los siguientes
elementos.
(1) Numero de punto
(2) Codigo
(3) Altura del prisma

4. Revise los datos introducidos y
pulse [OK] (ACEPTAR).
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5." Si desea seguir midiendo, coserve
el punto siguiente, puise [DIST], vy
siga los pasos 3y 4 antes
descritos.

* Puise [AUTO] para medir ia

distancia y grabar los resultados REC/Di ?;_ 3 4%%% 2923
automaticamente. [AUTO] es ia ZA 80°30°15°"
opcion indicada para grabar los E?R P l 2801 0°00

datos de mediciones si no se han Recorded

configurado el numero y el codigo
del punto y la aitura del prisma.

+ Pulse [OFFSET]
(DESPLAZAMIENTQ) para
realizar una medicion por
desplazamiento en el modo
Record (Grabar).

6. Pulse {ESC} para salir de ia
medicidn y volver a <REC>
(GRABAR).

« Automaticamente, SET incrementa el ultimo numero introducido en 1 unidad.

» Cuando ya se han grabado los datos, [REC] no vuelve a aparecer en pantalla
para evitar una doble grabacion.

» Tamano maximo del numero de punto: 14 caracteres alfanumericos

» Rango de entrada de !a altura del prisma: -9999,999 a §899,999 (m)

» Tamano maximo del codigo: 16 caracteres alfanuméricos

8% Grabacion de datos de medicion de angulos

Los datos de mediciones de angulos pueden almacenarse en el JOB (TRABAJO)
actual.

» PROCEDIMIENTO

1. Enlatercera pagina de! modo
Meas (Medicion), pulse [REC] para
ver en pantalla la opcion <REC>
(GRABAR)
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Seleccione "'Anglié'data“‘('Datos'deI
angulo) y observe el punto que
desee grabar.

Los valores de medicion del angulo
se muestran en pantalla nada mas
medirse.

Pulse [REC], v, a continuacion,
[EDIT].

Configure los siguientes
elementos.

(1) Nimero de punto

(2) Cddigo

(3) Altura del prisma

Revise los datos introducidos y
pulse [OK] (ACEPTAR).

Pulse {ESC} para salir de la
medicidn y volver a <REC>
(GRABAR).

(REC)Ang!é rec 2922

ZA 60°15'40"
HAR 110°30'45"
t.002

Pt. .P 0
|AUTO

3.3 | Grabacion de datos de coordenadas

Los datos de coordenadas pueden almacenarse en el JOB (TRABAJO) af:tua!s

» PROCEDIMIENTO

4

1.

Realice una medicion de
coordenadas en la pantalla del
modo Meas (Medicion).

En la tercera pagina del modo
Meas (Medicion), pulse [REC] para
ver en pantalla la opcion <REC>
(GRABAR).

Seleccione "Coord data" (Datos de
coordenadas) para ver los
resultados de la medicion.

REC/Coord rec 2923
N 344 .284

E 125 .891

Z 15.564
Pt. :Pt.003

AUTO
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R L SRR S AP SN

3. Puise [REC] (GRABAR)'y, a * :° S

continuacion, [EDIT]. N 343284
Configure los siguientes Z 15.564

. : Tat h: 2.000m ¥
(1) Ndmero de punto NN
(2) Cddigo

(3) Altura del prisma

4. Revise los datos introducidos y
pulse [OK] (ACEPTAR).

5. Sidesea seguir midiendo, observe
el punto siguiente, puise [OBS] y
siga los pasos 3 y 4 antes
descritos.

6. Puise {ESC} para salir de ia
medicion y volver a <REC>
(GRABAR).

l Grabacion de los datos de la estacién del
3 instrumento

Los datos de la estacion del instrumento pueden almacenarse en el JOB
(TRABAJO) actual.

» PROCEDIMIENTO

1. Enlatercera pagina del modo
Meas (Medicion), pulse [REC] para
~ver'en pantalla la opcion <REC>
(GRABAR).

Seleccione "Stn data" {Datos de la
estacion).
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2.~ Pulse [EDIT]y configure los - -+ © -

siguientes datos.

(1) Coordenadas de la estacion del
instrumento

(2) Numero de punto

(3) Altura del instrumento
(4) Codigos

(5) Operador

(6) Fecha

(7) Hora

(8) Tiempo

(9} Viento

{10) Temperatura

(11) Presion atmosférica
(12) Factor de correccidn
atmosfeérica

» Cuando introduzca cddigo, pulse
[T}/{}) para utilizar los codigos ya
registrados. Coloque el cursor en
la linea en la que desee introducir
el codigo registrado.

» Para configurar el factor de
correccién atmosférica como
Oppm, puise [0ppm]. En cuanto a
la temperatura y a la presion
atmosférica, se adoptaran los
valores de configuracion
predeterminados.

Revise los datos introducidos y
pulse [OK] (ACEPTAR).

Pulse {ESC} para salir de ia
medicion y volver a <REC>
{(GRABAR).

H NO : .
EO: .
20: 1.234
Pt.:Pt.004
Inst .h: 1.234m ¥
N
[Code 2
:pole
Operator:
&] KKITA | <
[EDIT ]
[Date :Sep/28/1998%]
Time :00:00:
Weath: TN
Wind :Caim <
[ 1
(Temp. EEACC 2|
Press :1013h
ppm - -3 5
[ Oppm | EDIT | p
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8 Grabacion de notas

Este procedimiento sirve para preparar los datos sobre notas y grabaciones del
JOB (TRABAJO) seleccionado. '

> PROCEDIMIENTO

1. Enlatercera pagina del modo
Meas (Medicion), puise [REC] para
ver en pantalia la opcién <REC>
(GRABAR).

Seleccione "Note" (Nota)

2. Pulse [EDIT] y escriba los datos de

REC/Note rec 2823

la nota. Data is tak

3. Cuando haya terminado de escribir
ia nota, pulse [OK] (ACEPTAR)
para regresar a la pantalla de
<REC> (GRABAR).

Longitud maxima de la nota: 60 caracteres alfanumeéricos

Bl Revision de los datos del JOB (TRABAJO)

" Puede ver en pantalla los datos del JOB (TRABAJO) seleccionado.

» También es posible buscar y eliminar los numeros de punto. Pero no se pueden
buscar los datos de notas.
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1.

En la tercera pagina del modo
Meas (Medicion), puise [REC] para
ver en pantalla la opcién <REC>
{(GRABAR).

Seieccione "View" (Ver) para ver
en pantalta la lista de los puntos
grabados.

Si quiere ver mas detalles sobre un
numero de punto, selecciénelo y
pulse { et}

Se mostrara informacion
pormenorizada de sus datos. Esta
pantalla contiene los datos de
medicion de distancias.

« Para ver los datos anteriores,”
pulse [PREV] (ANTERIOR).

- Para ver los datos siguientes,
pulse [NEXT]. (SIGUIENTE).

- Pulse [T!...P]o {A} /{¥} para
retroceder 0 avanzar una pagina.

- Pulse [TOP] (PRINCIPIO) para
ver los primeros datos.

+ Pulse [LAST] (ULTIMOS) para
ver los Ultimos datos.

- Puise [SRCH] (BUSCAR) para
buscar un numero de punte.
Escriba el numero despues de
"Pt. No." (N° de punto).

Si hay muchos datos registrados,
la busqueda puede tardar
bastante.

Pulse {ESC} para terminar la
presentacion pormenorizada y
regresar a la lista de puntos.
Pulse otra vez {ESC} para volver a

- <REC> (GRABAR).

" » PROCEDIMIENTO Revisién de los datos del JOB (TRABAJO)

Stn Pt.1
Dist 1
Crd. 2
Dist 3

Ang. 4 ¥
Illqi SRCHJ|
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Antes de grabar los datos, seleccione el JOB (TRABAJO) en el que desee

grabarlos.

 En un trabajo, pueden grabarse resultados de mediciones, datos de la estacion
del instrumento y notas.

» La configuracion de fabrica det SET incluye un total de 10 trabajos preparados,
y esta seleccionado el primero (JOB1).

« De forma predeterminada, los nombres de los trabajos son JOB1 (TRABAJO
1), JOB2 (TRABAJO 2), etc., hasta liegar al JOB10. Puede llamarios de otra
forma si asi 10 desea.

» PROCEDIMIENTO Seleccion de un JOB (TRABAJO)

1. En el modo Memory (Memoria),
seleccione "JOB" (TRABAJO).

2. Elija "JOB selection” {Seleccion de

JOB s?lection

TRABAJO). 46

Aparecera la pantaila <JOB 254

selection>. 8
(0} 4

» Los numeros de la derecha
representan el numero de datos
que contiene cada trabajo (JOB).

= Un asterisco (%)} junto al nombre
de un trabajo indica que este
todavia no se ha volcado a
ningun dispositivo externo.

3. Situe el cursor en la misma linea
que el JOB (TRABAJQ) deseado y
pulse { <}

Aparece la pantalia <JOB>

(TRABAJQO) del trabajo

seleccionado.

* Lalista ce nombres de trabajos ocupa, como maximo, 2 paginas.
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"' PROCEDIMIENTO Introduccion ‘del nombre de un JOB (TRABAJO) .

1. En el modo Memory (Memoria),
seleccione "JOB" (TRABAJO).

2. Antes, habra seleccionado el JOB
cuyo nombre desee cambiar.

3. En <JOB>, seleccione "JOB name
edit" (Editar nombre de
TRABAJO). Escriba el nuevo
nombre y pulse { o}

Aparece, de nuevo, <JOB>

JOB name edit
JOBO3 :

A

S NE E-E el EnE

(TRABAJO).

» Tamano maximo de un nombre de JOB (TRABAJQ): 12 caracteres
alfanumeéricos

| Eliminacién de un JOB (TRABAJO)

Se pueden eliminar los datos de un JOB (TRABAJO). Despues de eliminar los
datos, el nombre de! JOB (TRABAJO) volvera a ser el asignado de fabrica en el
SET. :

" No se pueden eliminar los trabajos que no hayan sido volcados a un dispositivo
auxiliar {cuyo nombre aparece sefalado con %).

-

» PROCEDIMIENTO ‘

1. En el modo Memory (Memoria),
seleccione "JOB" (TRABAJO).

Elija "JOB deletion” (Eiiminacion

N

JOB deletion

TRABAJO). JOBO1 46
Aparece una tabla con los nombres 254
de los trabajos. 8
* Los numeros de la derecha 0

representan e:! numero de datos
que contiene cada trabajo (JOB).
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3.

78

S-itue' el cursor en la misma ifnea
que el JOB (TRABAJO) deseado y
puise { «=}.

Pulse [YES]. Se eliminan los datos
del JOB (TRABAJOQ) seleccionado
y vuelve a aparecer la pantalla
<JOB deletion> (Eliminacion de
TRABAJO).

JOBO0O1
deletion
Confirm ?




STR __ﬂg;I_ELlMINACION DE.DATOS--:;;'_._,__‘ .

Reglstro I Ellmmacmn de datos de puntos
conocidos

Pueden registrarse ios datos de coordenadas previamente grabados en la

memoria. Durante la configuracion. se pueden volcar {os datos sobre

coordenadas ya registrados, para emplearios como datos de la estacion de

trabajo, de la estacion de referencia, de puntos conocidos y de coordenadas de

repianteo. '

» Los datos de punto conocido ya registrados pueden utilizarse en todos los JOB
(TRABAJQOS).

» Se pueden registrar hasta 4000 elementos de datos sobre coordenadas,
incluidos los datos que contienen los trabajos.

+ Hay dos métodos de registro: mediante el teclado o desde un instrumento
externo.

» PROCEDIMIENTO Uso del teclado para registrar datos sobre coordenadas de
puntos conocidos

1. En el modo Memory (Memoria),
seleccione "Known data" (Datos
conocidos).

2. Seleccione "Key in coord”
(Introducir coordenadas mediante
el teclado) y escriba el nimero de
punto y las coordenadas del punto
conocido.

3. Después de configurar los datos.
puise { «t}. [ rec 2641
Los datos sobre coordenadas se -
graban en |la memoria y vueive a
aparecer la pantalla del paso 2.

Recorded

4. Siga introduciendo los datos de
coordenadas de otros puntos
conocidos.

5. Cuando haya terminado el registro
de todos los datos sobre
coorcenadas, pulse {ESC} para
volver a <Known data> (Datos
conocidos).
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20. REGIgTﬁd 1 ELIMINACION DE-DATOS

“» PROCEDIM[ENTO introducclon de los datos sobre coordenadas de puntos' o |

conocidos desde un instrumento externo

1. En el modo Memory (Memoria),
seleccione "Known data" (Datos
conocidos).

2. Seleccione "Comms input"
(Introduccion mediante
comunicaciones) para mostrar en Format SDR
pantalla <Comms input>. Receiving 12
Se empiezan a introducir los datos
sobre coordenadas procedentes
de un instrumento externo. En la
pantalla, aparece el numero de
elementos recibidos. Cuando
termina la recepcion de datos,
aparece en pantalla <Known data>
(Datos conocidos).

+ Pulse {ESC} para deteper la
recepcion datos en curso.

Comms input

3. Siga introduciendo los datos de
coordenadas de otros punios
conocidos.

4. Cuando haya terminado el registro
de todos los datos sobre
coordenadas, puise {ESC} para
volver a <Known data> (Datos
conocidos).

» PROCEDIMIENTO Eliminacion de los datos designados sobre
coordenadas

1. En el modo Memory (Memoria),
seleccione "Known data" (Datos

conocidos).
2. Seleccione "Deletion” (Eliminacion)
. Pt. (I
para ver la lista de datos sobre Pt 1
puntos conocidos. Pt. 12345678
Pt. 12345679 -
Pt KKIA¥

SO
(1P 0P B LASTRSRCH
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20. REGISTRO / ELIMINACION.DE DATOS

3. Seleccione el nimero de'puntc *

que desee eliminar y pulse { «=k}.

+ Pulse [T1...P} o {A}/{V¥} para

retroceder 0 avanzar una pagina.

» Pulse [TOP] (PRINCIPIO) para
ver el principio de la lista de
numeros de punto. -

« Pulse [LAST] (ULTIMO) para ver
el final de la lista de nimeros de
punto.

» Pulse [SRCH] (BUSCAR) para
buscar un numero de punto.
Escriba el numero después de
"Pt. No." (N° de punto).

Si hay muchos datos registrados,
la busqueda puede tardar
bastante.

4. Pulse [DEL] (ELIMINAR) para
eliminar el nimero de punto
seleccionado.

« Pulse [PREV] para ver los datos
anteriores.

» Pulse [NEXT] (SIGUIENTES)
para ver los datos siguientes.

5. Pulse {ESC} para salir de la lista
de numeros de punto y regresar a
<Known data> (Datos conocidos).

5 4

N SEE
E -200.820
Z 305.740
Pt. 5
[NEXT JI FREV DEL

Pt.no. A

EN il EE Em

» PROCEDIMIENTO Borrar todos los datés sobre coordenadas de una vez

(inicializacion)

1. En el modo Memory {Memoria),
seleccione "Known data” (Datos
conocidos).
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20. REGISTRO/

2. Seleccione "Clear” (Borrar todo) v

pulse { e=t}.

3. Pulse [YES] (Si).
Aparece en pantalla <Known data>
{Datos conocidos).

ELIMINACION DE DATOS

Clear
Confirm 7

T NO I VES |

conocidos

d Revision de los datos sobre puntos

Se pueden ver en pantalla los datos sobre coordenadas que contiene la memoria.

» PROCEDIMIENTO

1. En el modo Memory (Memoria),
seleccione "Known data" (Datos
conocidos).

2. Seleccione "View" (Ver),
Aparece la lista de numeros de
punto.

3. Seleccione el numero de punto
que desee ver en pantalla y pulse
{ea}

Aparecen en pantalia las
coordenadas del numero de punto
seleccionado.

4. Pulse {ESC} para regresar a la
' lista de numeros de punto.
Pulse otra vez {ESC} para voiver a
<Known data> (Datos conocidos).
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Pt. 1

Pt. 12345678

Pt. 12345679

Pt SOKKI AS
SRCH]

N 567:950.
E -200.820
% %05.740
1.
NEXT lPREV DEL




20. REGISTRO / ELIMINACION DE DATOS

f Registro/Eliminacion de codigos

Se pueden guardar codigos en la memoria. También puede leer los codigos

registrados en la memoria mientras grabe datos de la estacion del instrumento o

datos de observacion.

> PROCEDIMIENTO Introduccion de codigos

1. En el modo Memory (Memoria),
seleccione "Code” (Codigo).

2. Seleccione "Key in code"

(Introducir cddigo mediante el Code A
teclado). dcole |

3. Introduzca el codigo y puise
{ «2}. Se registra el codigo y
vuelve a aparecer <Code>
(Codigo).

« Tamano maximo del codigo: 16 caracteres alfanuméricos
+ NUmero maximo de codigos registrados: 40

» PROCEDIMIENTO Eliminacion de codigos

1. En el modo Memory (Memoria),
seleccione "Code" (Codigo).

2. Seleccione "Deletion” ‘ Boid
(Eliminacidn). Aparece la lista de 2001
codigos registrados. TREEQ1LEFT
POINTO1
POINTO02

(1P TOP WLASTH DEL |

3. Situe el cursor en la linea del
codigo que desee eliminar y pulse
[DEL] (ELIMINAR).

Se eliminara el codigo elegido.

Pulse {ESC} para volver a <Code>
(Cadigo). ‘



20. REGISTRO/ ELIMINACION DE DATOS

Il Revision de codigos

» PROCEDIMIENTO

1. En el modo Memory (Memoria),
seleccione "Code” (Codigo).

2. Seleccione "Code view" (Ver
codigos).
Aparece la lista de codigos
registrados. -

([P I TOP JLAST]

3. Pulse {ESC} para volver a <Code>
(Codigo).
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_21-“5::

< 'Se pueder' volcar Ios datos de un JOB (TRABAJO) aun ordenador oauna
impresora.

> PROCEDIMIENTO

1. En el modo Memory (Memoria},
seleccione "JOB" (TRABAJO).

2. Seleccione "Comms output”
(Salida mediante comunicaciones)
para ver la lista de trabajos.

3. Seleccione el JOB (TRABAJO)
cuyos datos desee volcar y puise
{e}.

A la derecha del trabajo

seleccionado, aparecera la palabra

"Qut" {Salida). Puede seleccionar

todos los trabajos que desee.

« "Un asterisco (k) junto al nombre
de un trabajo indica que éste
todavia no se ha volcado a
ningun dispositivo externo.

4. Pulse [OK] (ACEPTAR).

Comms output
SDR)
Printed output

5. Seleccione el formato de voicadoy”
puise { «a}. .
Comienza el volcado. Cuando
termine el voicado, volvera a
aparecer la lista de JOB
(TRABAJOS). Ahora, puede volcar
el trabajo siguiente.

+ Para detener el volcado, pulse {ESC}.
+ Si esta seleccionada ia opcién "Printed output” (Salida por impresora), los
datos se voicaran a una impresora. '
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" En esta seccion, se explica.en qué consiste la conﬂguracién_de.pafémetros, coOmo
modificaria y como realizar una inicializaciéon (poner todos los valores a cero).

vyX B Cambio de las opciones del instrumento [

A continuacion, se expiica ios valores de configuracion EDM y los modos de
configuracion en el modo Meas (Medicidn). Puede modificar todos los elementos
para adaptarlos a su medicion.

« "#" Configuracion de fabrica

@® Valores de configuracion EDM (conjunto de elementos, opciones y
rango de introduccion} :
En la segunda pagina del modo Meas (Medicion), pulse [EDM].

=

EDM

Mode :[HINENES
Reflector:Prism
PC :-30

il

EDM )
Temp EERIC
Press :1013hPa
ppm : 0

+ [EDIT]): configura los elementos.
+ [0oppm]: El factor de correccion atmosférica se pone a O y la temperatura y ia
presién atmosferica adoptan los valores predeterminados.

El factor de correccidn atmosférica se calcuia y configura a partir de los valores -
de temperatura y presion atmosférica introducidos. También se puede
introducir el factor de correccion atmosférica directamente.

Mode (Modo medicién de la distancia): Fine "r'* (Precisa), Fine AVG {Precisa
promedio), Fine "s" (Precisa), Rapid

"r" (Rapida), Rapid "s" (Rapida),
Tracking ( Seguimiento)
Reflector: Prism* / Sheet (Prisma / Lamina)
PC (Constarte del prisma): -89 a 9¢ (-30%)
Temp. (Temperatura): -30 a 60°C (15*)’ | '
Press. (Presion atmosferica): 500 a 1400hPa (1013%), 375 a 1050mmHg (760%)
ppm (Factor de correccién atmosférica): -499 a 499 (0*)
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+ 22. CAMBIO DE LA .CONFIGURACION

-

Factor de correccion atmosférica :

EI SET mide la distancia con un haz de luz, pero la velocidad de dicha
luz varia segun el indice de refraccion de la luz en la atmésfera. Este
indice de refraccidn varia segun la temperatura y {a presion
atmosferica.

+ Para poder determinar con precision el factor de correccion
atmosfeérica. hay que tomar la temperatura y la presion atmosférica
promedio de todo el trayecto del haz de medicion. Sea muy
cuidadoso cuando calcule el factor de correccion en un terreno
montanoso, pues la diferencia de altura implica diferentes
condiciones atmosféricas entre dos puntos.

U "29.2 Correccion atmosférica para la medicion de alta
precision”

- El SET esta disefado de manera gue el factor de correccion sea 0
ppm a una presion atmosferica de 1013 hPa y a una temperatura de
15°C.

« Cuando se introducen los valores de temperatura y presion
atmosférica, el valor de correccion se caicula y se guarda en la
memoria. Calcule el factor de correccion atmosférica con la
siguiente férmula.

0.2904 x presion atmosferica (hPa)

1 +0.003661 x temperatura del aire (°C)

v

ppm = 278.96

+ Si no hace falta ninguna correccion meteorologica, configure a O el .
valor de ppm.

Correccion de la constante del prisma

Cada prisma reflectante tiene su propia constante.

Configure el valor de correccion de la constante de acuerdo con €l

prisma reflectante que utilice.

+ A continuacion, se ofrecen ejemplos de los valores de Sokkia de
correccion de la constante del prisma para los prismas reflectantes.

APQ1S+AP01 (Constante=30mm) APQ1 (Constante=40mm)  CP01 {Constante=0mm)

Valar de correccien = -30 Valor de carreccion = 40 Valor de comreccion = 0
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22, CAMBIO DE LA CONFIGURACION

@ . Valores det modo Configuracion (conjunto de elementos, opciones y
rango de introduccién}

En el modo Config., seleccione "Obs. condition" (Condiciones de observacion).

Dist mode:
Tiit crn :Yes(H,V)
coll.crn : Yes

C&R crn. : NEE
Coord serch JOB

- JOBA1 3
V index AUTO 2
H index AUTO
V.obs enith
Ang.reso o"

Coord N-E-Z

Dist mode (modo de Distancia): Sdist™, Hdist, Vdist

Tt crn {Compensacion del angulo de inclinacion): Yes(H,V)* (Si), Yes(V) (Si}, No
coll. ern (Correccion de colimacion): Yes” (Si), No

C&R crn.: No*, K=0.142, K=0.20

Coord. search JOB (Buscar coordenadas de TRABAJO): JOB1 a JOB10 (JOB1*)
V index (indice Vertical): Auto* (Automatico), Manual

H index (indice Horizontal): Auto* {Automatico), Manual

V.obs (Método de presentacion del angulo vertical): Zenith* (cenital), Vertical,
Vert 80° (Vertical £80°)

Ang. reso. (Resolucion del angulo): 12 §?

Coord.: N-E-Z*, E-N-Z '
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22, CAMBIO DE LA CONFIGURACION

Mecanismo de compensacion automatica del angulo de

inclinacion

Los angulos vertical y horizontal se compensan automaticamente para

errores pequenos de inclinacion gracias al sensor de inclinacion de 2

ejes.

* Lea los angulos compensados automaticamente cuando la pantalia
se haya estabilizado.

« El error de angulo vertical (error en el eje vertical), fluctua segun el
gje vertical. Porlo tanto, cuando el instrumento no esta
completamente nivelado, si se cambia el angulo vertical girando el
anteojo, cambiara el vaior del angulo horizontal que aparece en
pantalla.

« Angulo horizontal compensado = Angulo horizontal medido +
Inclinacion de! angulo (TAN) / TAN {(angulo vertical)

» Cuando el anteojo se dirige a! angulo cenital o nadir, no se
compensa la inclinacién del angulo horizontal.

Correccién de colimacién
El SET tiene una funcién de correccion de colimacion que corrige, .
automaticamente, los errores de! angulo horizontat causados por
errores del eje horizontal y del eje de nivelacion.

V mode (método de presentacion de angulo vertical)

Cenital Vertical Vertical +90°
o 9y 90°
270° 90"  180° ; () o g o
2] 5, E5
O TER A=
\ D
180° 270° -9
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22. CAMBIO DE LA CONFIGURACION

1

“En el modo Config:, seleccione *Instr. Config” (Configuracion del

instrumento).
Power off :30min
Reticle lev: 6]11
EDM standby:
Contrast -5
Resume Of f

Power off (Apagado): 30min*, No

Reticle iev (Nivel del reticulo): nivel 0* a 5 (3%)

E DM standby (reserva EDM): On, Off* (activada, desactivada)
Contrast (Contraste): nivel 1*a 10 (5*)

Resume (Reanudar): On, Off* (activada, desactivada)

Para ahorrar bateria, ia alimentacion de! SET se corta

@ Corte automatico para ahorrar potencia
i
automaticamente después de 30 minutos de inactividad.

Sila funcion Resume (Reanudar) esta activada (en "On"} y se apaga
y se vuelve a encender el SET, aparecera pantalia que estaba abierta
cuando se apago el instrumento. Ademas, se guardan ta configuracion
de todos los parametros. La memoria tiene un tiempo de copia de
seguridad de alrededor de una semana. Pasados siete dias, se
cancela la funcion Resume (Reanudar).

ﬂ Funcién Resume (Reanudar)

En el modo Config., seleccione "Comms setup” (Configuracion de las
comunicaciones)

Baut rate:ESOOEps
Bata bits:

arit :Not set
Stop git “1bit
Check sumnt No

Xon/Xoff : Yes

Baud rate (Velocidad de transmision en baudios): 1200bps*, 2400bps, 4800bps,
. 9600bps, 19200bps, 38400bps

Data bits (Bits de datos): 8bit*, 7bit

Parity (Paridad): Not set* (Sin configurar), Odd (Impar), Even (Par)

Stop bit (Bit de parada): 1bit*, 2bit

Check sum (Suma de comprobacion): Yes (Si), No*

Aon/Xoff: Yes* (Si), No

En el modo Config., seleccione "Unit" (Unidad).

90



22. CAMBIO DE LA CONFIGURACION

Temp °C

Press. :hPa
Angle :degree
Dist metfer

Temp. (Temperatura): °C~, °F

Press. (Presion atmosférica): hPa*, mmHg, inchHg (pulgHg)

Angle (Angulo): degree* (grados), gon (gonios), mil (milésimas angulares)
Dist. (Distancia): meter* (metros), feet (pies), inch (pulgadas)

22.2 gl Asignacion de funciones a teclas

En el modo Meas (Medicion), se pueden asignar funcione: a ias teclias para
adaptarse a las condiciones de medicion. Esta opcién posibilita un manejo muy
eficiente del SET, puesto que permite configurar una funcién a una sola tecla. De

este forma, el teclado se adapta a diversas aplicaciones, y a los distintos usos de *

cada operador del instrumento.

- La configuracion de teclas de funcion presente se conserva hasta que se
revisa, incluso cuandoel SET esté apagado.
- Se pueden registrar dos conjuntos de asignaciones de funciones a teclas:
configuracién de usuario 1 configuracion de usuario 2.
+ Las configuraciones de tecias de funcion registradas para el User (Usuario) 1
 y el User (Usuario) 2 se pueden recuperar siempre que se desee.
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22. CAMBIO DE LA CONFIGURACION ol o

‘Caution-

e Cuando se graban y registran ias asignaciones de teclas de

funcion, se elimina la configuracién anterior de las tecias.
Cuando se recupera una configuracion de teclas de funcion, las
teclas pasa a corresponder a las funciones de la configuracion
recuperada, y deja de funcionar {a configuracién antes activa.
Téngalo siempre presente.

@® A continuacion, se describe la configuracion de fabrica de las tecias de
funcion del SET.
Pagina 1 [DIST] [ .4 SHV] [0SET] [COORD]
Pagina 2 [MENU] [TILT] [H.ANG] {EDM]
Pagina 3 [MLM] [OFFSET] [REC] [S-0]

‘@ Estas son las funciones que se pueden asignar a las tectas de funcion.

[DIST]

[ 4 SHV].

[0SET]
[COORD]
[REP]
[MLM]
[S-O] .
[OFFSET]
[REC]
[EDM]
[H.ANG]
[TILT]
[MENU]

[REM]
[RESEC]
[RIL]
[ZA/%)]
[HOLD]
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Medicion de la distancia.

Alternar entre la pantalia de presentacion dei angulo y la de
presentacion de la distancia.

Configurar a 0 el angulo horizontal.

Medicidn de las coordenadas.

Medicién de repeticion.

Medicion de la distancia entre dos o0 mas puntos.
Medicién de replanteo.

Medicion por desplazamiento.

Menu Record (Grabar).

Configuracion de EDM.

Configurar el angulo horizontal requerido.
Mostrar el én;;ulo de inciinacion.

Para acceder al modo Menu (Menu): medicion de coordenadas,
medicion de replanteo, medicion por desplazamiento, medicidon

de la distancia entre dos o mas puntos, medicion REM, medicion
de triseccion, medicion del area de una superficie.

Medicion REM.

Medicidn de triseccion.

Seleccion‘ar elzénguio horizontal izquierda/derecha.
Alternar éntre angulo cenit‘allpe.ndiente en %.

Mantener el angulo horizontal/liberar el anguio horizontal.



. 22. CAMBIO DE LA CONFIGURACION

[RCLY "

[D_OUT]
[AIM]
[AREA]
[F/M]
[HT]

[~]

"‘Mostrar datos finales de ia medicion.

Volcar ios resultados de mediciones a un instrumento externo.
Senal devuelta.

Medicién del area de una superficie.

Alternar entre metros y pies.

Configurar la altura de la estacion del instrumento y {a altura del
prisma.

No hay ninguna funcion asignada.

® Ejemplos de asignacion de funciones a teclas

Se puede asignar la misma tecla a todas las paginas (ejemplo 1). Se puede
asignar la misma funcion a mas de una tecla de la misma pagina (ejemplo 2).
También es posible asignar una funcion a una sola tecla (ejempio 3).

Ejemplo 1 de asignacion:

P1 [DIST] { .4 SHV] [H.ANG] [EDM]

P2 [DIST] [ .4 SHV] [H.ANG] [EDM]

Ejemplo 2 de asignacion:

P1 [DIST] [DIST] [ 4 SHV] [ 4 SHV]

Eiemplo 3 de asignacion: -

P1[DISTI[SHV] - --]1[---]

» PROCEDIMIENTO Asignacion de funciones

1. En el modo Config., seleccione
"Key function” (Funcion de tecla).
Seleccione "Define" (Definir). En
<Key function> (Funcion de tecla),
se muestran las teclas de funcion
asignadas en ese momento.

2. Situe el cursor en la linea de la
tecta de funcion cuya asignacion
quiera modificar. Para ello, use las

flechas { » }/ { 4}
Cuando una tecla de funcion esta

Key function

TN AERU

seleccionada, su cursor parpadeaa.
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. 22. CAMBIO DE LA CONFIGURACION -

)

Para cambiar la funcién de latécla, ~

utiice { A}/ {Ww}

Para configurar la funcion y ia
ubicacion de la tecla, pulse { p } /
{ 4}. La tecla de funcion
configurada deja de estar
intermitente y ahora parpadea el
cursor de la tecla de funcion
siguiente.

Repita los pasos 2 y 3 cuantas
veces sea necesario.

Pulse [OK] (ACEPTAR) para
grabar las asignaciones y voiver a
<Key function> (Funcion de tecia).
En el modo Meas (Medicion), se
muestran las funciones con sus
nuevas teclas.

-

> PROCEDIMIENTO Registro de una asignacion

1.

Asigne funciones a las tecias de
funcion.

I5" "PROCEDIMIENTO Asignacion

2.

94

de funciones"

En el modo Config., seleccione
"Key function” (Funcion de tecla).

Seleccione "Registration”
(Registro).

Elija la-configuracién de teclas de
funcion que desee registrar: "User
1" (Usuario 1) o "User 2" (Usuario
2).

Pulse { «}. La tecia asignada se
registra en la configuracion del
usuario 1 o en la del usuario 2 y se
vuelve a <Key function> (Funcion
de tecla)..

Key function
User's 2
Registered to 1




22 CAMBIO DE LA CONFIGURACION

b PROCEDIMIENTO Recuperacwn de una amgnacnon

1. En el modo Config., seleccione
"Key function” (Funcion de tecia).

2. Seleccione "Recall" (Recuperar).
Seleccione la configuracion de
teclado User 1 (Usuario 1), User 2
(Usuario 2) o Default (la
configuracion de fabrica
predeterminada del SET), y pulse
{ e}

Aparece la pantalla <Key function>
(Funcion de tecla). En ella. se
muestran las funciones de la
configuracion recuperada en el
modo Meas (Medicion).

Ke

function

User's 2
Default

Bl Recuperacion de la configuracién
B predeterminada

W

A continuacion, se explican los dos métodos de recuperacion de ia configuracion
predeterminada:

Recuperacion de |a configuracién original y encendido del SET. lnlmahzacmn de
los datos y encendido del SET.

-» Recupere la configuracion original de fabrica de ios siguientes valores del SET:

configuracion EDM, valores del modo Configuracion (teclas de funcién
incluidas).

I2° Acerca de la configuracion orig'inai de fabrica del SET, véase "22.1

Cambio de las opciones de! instrumento”, "22.2 Asignacién de funciones a
teclas”.

* Inicialice los datos. Se inicializan los siguientes datos.
Datos internos de todos los trabajos.

Datos sobre puntos conocidos que contiene la memoria.
Datos de cédigos que contiene la memoria.
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22. CAMBIO DE LA CONFIGURACION

» PROCEDIMIENTO Recuperacion de la configuracion original y
encendido del SET

Apague el SET.

2. Mantenga puisada la tecla {F4} y
puisa {ON} (ENCENDER).

3. Se enciende el SET, mostrando en
pantalia "Default set”
(Configuracion predeterminada).
Todos los elementos han
recuperado su configuracion
original.

» PROCEDIMIENTO Inicializacion de datos y encendido del SET

1. Apague el SET.

2. Mantenga puisadas las teclas {F1},
{F3} y {BS}, vy pulse {ON}
(ENCENDER).

3. Se enciende el SET, mostrando en
pantalla el mensaje "Clearing
memory..." (Borrando la memoria).
Todos ios elementos han
recuperado su configuracion
original,
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: Wonex1on de un ordenador P

Los comandos introducidos en un ordenador indican al SET que realice una
medicién y vuelgue los datos. Enchufe el conector de entrada / salida al SET y el
recopilador de datos ¢ un ordenador mediante el cable de interfaz dedicado
(accesorios opcionales).

=5 Configuracion de las comunicaciones: "22.1 Cambio de las opciones del

instrumento + Valores del modo Configuracién”, Funcionamiento de los
comandos: "23.2 Comando de funciones de comunicacion bidireccionales
- Formato de entrada / salida de datos", Voicado de datos: "10.4 Medicion
de angulos y volcado de los datos”, “11.3 Medicidén de distancia y volcado
de datos”, "21. VOLCADO DE LOS DATOS DE UN JOB (TRABAJO)"

» Todos los datos se vuelcan en el formato SDR33, del SET al equipo externo.
. Elija la interfaz adecuada al ordenador que vaya a conectar.

F "26.2 Accesorios opcionaies”
« Vuelque los datos.

Los datos del SET se recuperan en un equipo externo mediante senales de
banda de base RS- 2320

2

+10V RS-232C Base band signal

bd b1 b2 23 o4 b ol3] b7 £

Steo

-0V LSE MSE
Stan Panty

« Conectores de entrada / salida

N° de conector Nombre de la _
senal

| 1 | SG (GND)
(TIERRA)

NC
SD (TXD)
RD (RXD)
NC
| NC

G|} AW N

PR DU N J—
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Comando de funciones de comunicacién =
bidireccionales - Formato de entrada / salida de
datos", Volcado de datos

Hay tres tipos de comandos: comandos de salida, comandos de entrada y
comandos de configuracion.

» Dichos comandos solo se aceptan en el modo Status {Estado)
y en el modo Meas (Medicion).

p» Comandos de salida

Los siguientes comandos sirven para volcar diversos datos del SET a un
ordenador en los formatos abajo indicados. " " significa espacio (20H).

» Si la opcion "Check sum” (Suma de comprobacion) de "Comms setup”
(Configuracion de las comunicaciones) esta configurada como "Yes" (Si), se
anadira una suma de comprobacion de 2 bytes a los datos de salida.

5 "22.1 Cambio de las opciones del instrumento « Valores del modo
Configuracion”
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Transmision de comandos y voicado de datos
Et ordenador transmite el comando de salida al SET.

e

|

Nomal | Sending
reception |= data
e and - with
z| completion checksum

=} Calculate
B checksum -

-1 Unusual
- {reception or
irregular
| completion

Nathing -
sent <

[ Normal data processing

| S.end'outpl‘Jt t.:orlnmandm]’ .
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‘® Formatos-de |os comandos estandar -

Datos de la suma de comprobacion
Para calcular la suma de comprobacion, sume cada 8 bits de datos
desde el inicio de los datos hasta el espacio (20H) previo a la suma de
comprobacion. La suma de comprobacion consiste en ios dos ultimos
digitos reievantes del total, expresados como 2 bytes de cédigo ASCIL.
Ejemplo de voicado de una suma de comprobacion:
123456712345671234567A4 CRF
Ejemplo de calculo: 31+32+33+34+35+36+37+.... .... +20=4A4H
Para voicar la suma de comprobacion en formato A4, se emite el
codigo ASCH 41H, 34H.
Cuando ei parametro de la suma de comprobacion (Checksum) esta
configurado como "Yes" (Si), se aflade una suma de comprobacion de
2 bytes a los datos de salida.

1. 00H (Peticion de datos de angulo), 11H (Distancia geométrica y peticion de
datos de anguio) '
199999919999991999989[SUM] CR LF
a b c d

a) Distancia geomeétrica

b) Angulo vertical

¢} Angulo horizontal

d) Suma de comprobacion

Si hay aigun error en el angulo y la distancia medidos, el valor voicado de a), b)
y ¢) sera "Exxx".

® Formatos de otros comandos

Para calcular la suma de comprobacion, sume cada 8 bits de datos
desde el inicio de los datos hasta la coma anterior a la suma de
comprobacion. La suma de comprobacion consiste en los dos ultimos
digitos relevantes del total, expresados como 2 bytes de cédigo ASCIL.
Ejemplo de volcado de una suma de comprobacion: A_SETXXX,
123456, 4100, 2506, 39CRF

Ejemplo de calculo: 41+20+53+45+54+32+43+2C.... ... 2C=539H
Cuando el resultado de la suma de comprobacion es 39, se vueica
emite el codigo ASCIt 33H, 38H.

1. Volcado del ID del instrumento (A).

@ Datos de la suma de comprobaciéon
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A SET500, 123456, 4100, 2506.{, SUM] CRILF
a b c . d e
a) Datos que identifican el cadigo.
b) Nombre del instrumento.
c) Numero de serie (6 digitos).
d) Versionde SET ROM (4 digitos).
e) Version de EDM ROM (4 digitos).

Volcado de la configuracion de los parametros del instrumento (B).

B 000-30,0.0000,0,00[, SUM]CRLF
a bcd e fghijkIm

a) Datos que identifican el cédigo.

b) Unidades de medicidén de distancias {0: metros, 1: pies).

¢} Unidades de temperatura y presion atmosférica

(0: °C I hPa, 1: °C / mmHg, 2: °F / hPa, 3: °F / mmHg, 4: °F, pulgHg)

d) Correccion de colimacién y de refraccion (0: ninguna, 1: aplicada
(K=0.142), 2: aplicada (K=0.20).

e) Constante del prisma 99 a 99(mm). _

f) Unidades de medicion de anguios (0: grados, 1: gonios, 2: milésimas
angulares).

g) Resolucion del angulo 0: 17, 1:57 -

h) Presentacion de! angulo vertical (0: cenital 0°, 1: horizontal 0°, 2
horizontal £90°).

i} Indexacion de circulo vertical(0: automatica, 1: manual). ‘

i) Compensacion de! angulo de inclinacion (0: si, 1: no, 2: sdlo del angulo
vertical).

k) Indexacion de circulo horizontal {0: automatica, 1: manual).

) Formato de las coordenadas (0: N, E, Z, 1: E, N, Z).

Volcado de las coordenadas de la estacion del instrumento (ba)_
Da 1234.567,-1234.567, -9999999.999 [ SUM] CR LF
a b c d

a) Datos que identifican el codigo.

b) Coordenada N de Ia estacion del instrumento.
¢) Coordenada E de la estacion del instrumento.
d) Coordenada Z de la estacion del instrumento.

Volcado de los datos:de repianteo de la distancia y dei‘éng‘qlo horizontal
(Db).

Db -1234,567, 359.5953 [.SUM] CR LF
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a .. b . ¢..

a) Datos que identifican el cédigo.
b} Datos de replanteo de la distancia.
c) Datos de replanteo del angulo horizontal.

Volcado de las coordenadas de la estacion de referencia (Dd).

Dd -1234.567, -1234.567, -1.999 [[SUM] CR LF
a b c d

a) Datos que identifican el codigo.

b} Coordenada N de la estacion de referencia.
¢) Coordenada E de la estacion de referencia.
d) Coordenada Z de la estacion de referencia.

Voicado de la altura, temperatura, presion y ppm dei instrumento y del
prisma (De).

De 12.345, 1.500, -20, 1015, -39 [[(SUM] CR LF
a - b C d e f

Datos que identifican el codigo.

+Y

)
b) Altura del instrumento.
c) Altura del prisma.
d) Temperatura.
e} Presion atmosferica.
f) ppm (factor de correccion atmosférica).

Volcado de los datos de replanteo de coordenadas (Df).

Df 1234567, -12.345. 9.182 [[SUM]CR LF R
a b c d ‘

8%

Datos que identifican el codigo.
Coordenada N de replanteo.
Coordenada E de replanteo.
Coordenada Z de repianteo.

Q)

=]
St e St e

(=1

Volcado de datos de distancia geométrica y de los angulos vertical y
horizontal (Ea).

Ea '0000.,0, 1.500, -199, 099, 89.599, 358.5959 [[SUM] CR LF
a b c d e f g h

a) Datos que identifican el codigo.



. b) Estado .

10.

11.

~b. .,

Significados, por orden, de los digitos:
Unidades de distancias 0: metros, (1: pies); unidades de angulos (0:
grados, 1: gonios, 2: miiésimas anguiares); presentacion del anguio

vertical (0: cenital 0°, 1: horizontal Q°, 2: horizontal £30°); presentacion

del angulo horizontal (0: derecha, 1. izquierda).
c) Siempre 0.
d) Altura del prisma.
e) ppm (factor de correccion atmosferica).
f) Distancia geometrica.
g) Angulo cenital (angulo vertical).
h) Angulo horizontal.

Volcado de datos de las distancia horizontal y de los angulos vertical y
horizontal (Eb).

Eb 0000, 0, 1.500, -199, 99.999, 89.5959, 359.5959 [,SUM] CR LF
a b ¢ d e f g h

a) Datos que identifican el codigo.

b) Estado (explicacidén en el punto 8) Ea).
c) Siempre 0.

d) Ailtura del prisma.

e) ppm (factor de correccion atmosférica).
f) Distancia horizontal.

g) Angulo cenital (angulo vertical).

h) Angulo horizontal.

Volcado de datos del desnivel y de los angulos vertical y horizontai (Ec).

Ec 0000, 0, 1.500, -199, 99.999. 89.5959, 359.5958 [[SUM} CR LF
a b ¢ d e f g h

a} Datos que identifican ei codigo.

b) Estado (explicacién en el punto 8) Ea).
c) Siempre Q.

d) Altura del prisma.

e) ppm (factor de correccion atmosférica).
f) Desnivel.

g) Angulo cenital {angulo vertical).

h) Angulo horizontal.

Volcado de las coordenadas N, £, Z (Ed).
Ed 0000, 0, 1.500, -199, 123.456, 234.567, 1.234 [SUM] CR LF
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12.

13.

14,

104

a . b cd - e.. " f. .9 n.

Datos que identifican el cadigo.
Estado (explicacion en el punto 8) Ea).
Siempre 0.

Altura de! prisma.

ppm (factor de correccion atmosferica).
Coordenada N.

Coordenada E.

) Coordenada Z.

O oo
[P as it b P R

TQ e o

Volcado de datos de los angulos vertical, horizontal, inclinacion-X e
inclinacion-Y (Ee).

Ee 0000, 0, 1.500, -1989, 89.5959, 359.5959, -0.0032, 0.0216 [, SUM] CR LF

a b ¢ d e f g h i
a) Datos gue identifican el codigo.
b) Estado XXXX (explicacion en el punto 8) Ea).

Siempre 0.

Altura del prisma.

ppm (factor de correccion atmosférica).
Angulo cenital (angulo vertical).

) Angulo horizontal.

Angulo inclinado X.

Anguio inclinado Y.

TO Do a o
N S o et

—
—

Volcado de datos REM (Ef).

Ef 0000, -299, 45.1234, 25.623 [ SUM] CR LF
a b c d e

Datos que identifican el codigo.
Estado (explicacion en el punto 8) Ea).
ppm (factor de correccion atmosferica).
Angulo cenital (angulo vertical).

Datos REM.

® O 0O oW
e S St e

Voicado de ios datos de medicion de |a distancia entre dos o mas puntos
(Eg).

Eg ‘0000, -299, 123.450, 123.456, -1.234 [ SUM] CR LF
a b C d e f

a) Datos que identifican el cadigo.



15.

16.

17.

18.

19.

'b) Estado (explicacion én-el punito 8) Ea). .

c) ppm (factor de correccion atmosférica).

d) Distancia geomeétrica entre los dos puntos.
e) Distancia horizontai entre ios dos puntos.
fy Desnivel entre los dos puntos.

Volcado de datos de replanteo de Ia distancia geometrica (Ga).

Ga 123.456, 999.999 [[SUM] CR LF
a b c

a) Datos que identifican el codigo.
b) Datos de replanteo de la distancia geometrica.
¢) Valor de repianteo de la distancia geomeétrica medida.

Volcado de datos de replanteo de la distancia horizontal (Gb).

Gb 123.456, 777.777 [[SUM] CR LF
a b c

a) Datos que identifican el codigo.
b) Datos de replanteo de la distancia horizontal.
¢) Valor de replanteo de la distancia horizontal medida.

Volcado de los datos de replanteo del desnivel (Gc).
Gc 123.456, 666.666 [ SUM] CR LF

a b c

a) Datos que identifican el codigo.
b) Datos de replanteo del desnivel.
¢) Valor de replanteo del desnivel medido.

Volcado de datos de replanteo del angulo horizontal (Gd).

Gd 23.5959, 359.5959 [[(SUM] CR LF
a b c

a) Datos que identifican el codigo.
b) Datos de replanteo del angulo horizontal.
c) Valor de repianteo del angulo horizontal medido.

Voicado de los datos de replanteo de coordenadas (Ge).

Ge -378.902, -248.908, -99.999, -278.902, -149.908, 0.003 [,SUM] CR LF

a b o d e f g



20.

Datos que identifican el codigo.

a)

b) Datos de replanteo de la coordenada N.

c) Datos de replanteo de la coordenada E.

d) Datos de replanteo de la coordenada Z.

e) Valor de replanteo medido de la coordenada N.
f} Valor de repianteo medido de la coordenada E.
g) . Valor de replanteo medido de la coordenada Z.

Voicado de ios datos de replanteo de REM (Gf).

Gf -453.903, 0.000 [[SUM]CR LF
a b c

a) Datos que identifican el cddigo.
b) Datos de repianteo REM.
¢) Valor de replanteo medido de REM.
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' p Comandos.de introduccion -

Los siguientes comandos sirven para introducir en el SET datos procedentes de
significa espacio (20H).

un ordenador.

Hn n

* Los valores de angulos y distancias introducidos se muestran en las un:dades
de presentacion seleccionadas.

« Cuando se introduzca el valor de un angulo mediante el teclado, hay que

escribir el punto {separador de decimales anglosajon) después del valor del

grado:

Por ejemplo: 358° 59' 58" — 359.5959

Normal

reception,
and

completnon

After 0.7 secst’

= 06H (ACK)

06H (ACK)
is sent

received

| completion

Unusual

“freception or

irregular

o

fter 0.7 secs

15H (NAK)
is sent

| 15H (NAK)

received

Nothing
received

Nothing
sent

Next command sending
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Transmision de comandos y volcado de datos ~

Cuando se transmite un comando de introduccion(/) det ordenador
host hasta e! SET, el SET transmite el codigo de recepcion a dicho
ordenador. (Control de comunicacion ACK [acuse de recibol/NAK [no
recibido}).

1. 0B6H(ACK): Se han recibido los datos correctamente y se envia el
siguiente comando de peticion.

2. 15H(NAK): No se han recibido los datos correctamente y se envia
el mismo comando de peticion.

@ Formatos de todos los comandos de introduccion

1. Introduccion de la configuracion de los parametros del instrumento (/B).
/B 0,0,0 40,0,0,0,0,0,0,0,0[,SUM]CRLF

El formato es igual al del comando de volcado B.

Si se introduce la constante del prisma mediante /B, se registra como un valor
para el prisma y para la lamina.
2. Introduccion de las coordenadas de la estacién del instrumento {(/Da).
/Da 123.456, -123.456, -999.999 {,SUM] CR LF
El formato es igual al de! comando de volcado Da.
3. introduccion de los datos de replanteo de la distancia y de! anguio horizontal
(/Db).
/Db -123.456, 358.5953 [[SUM] CR LF
- El formato es igual al del comando de volcado Db.
4. Introduccion del angulo horizontal requerido {(/Dc).
iDc 359.5959 [[SUM] CRLF
a b

Datos que identifican el codigo.
Angulo horizontal requerido.

5. Introduccién de las coordenadas de la estacion de referencia (/Dd).

/Dd 123.456, -123.456, -999.999 [ SUM] CR LF
Ei formato es igual al del comando de volcado Dd. -
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6. tntroduccion-de los dlé'tbé de alt!.jra,- 1emperatura', presidn y ppm del
instrumento y del prisma (/De).

/De 12.345, 1.500. -20, 1015 [[SUM] CR LF
a b c d e

Datos que identifican el codigo.
Altura del instrumento.
Temperatura.

Presion atmosférica.

7. Introduccion de los datos de replanteo de coordenadas (/Df).

/Df 123.456, -12.34, 9.182 [[SUM] CR LF
E! formato es igual al del comando de volcado Df.

8. Introduccion en la memoria de datos sobre coordenadas (/Dg).

/Dg 1234'.567, -1234.123, 12.345, 12345678 [, SUM] CR LF
a b c d €

Datos que identifican el codigo.
Datos de la coordenada N.
Datos de la coordenada E.
Datos de la coordenada Z.
Numero de punto.

9. Introduccion del codigo en la memoria (/Dh).

/Dh ABC, DEF, ...... , XYZ[SUM] CRLF
" a b

Datos que identifican el codigo.

1 ¢o6digo puede contener hasta 16 caracteres alfanumericos. En la memoria, se
pueden introducir hasta 40 cédigos.

Comandos de configuracion

Estos comandos sirven para realizar, con el teclado de un ordenador, las mismas
operaciones que con el teclado del SET.

"22.1 Cambio de las opciones de! instrumento”

Cuando se transmite un comando de configuracion (N) del ordenador host hasta
el SET, el SET transmite el codigo de recepcion a dicho ordenador. (Control de
comunicacion ACK {acuse de recibo]/NAK [no recibidoj).

06H(ACK): Se han recibido los datos correctamente y se envia el siguiente
comando de peticion.
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1SH(NAK): NG se han recibido jos datos correctamente y se en_vi'a el mismo
comando de peticion. o -
En cuanto al diagrama del flujo: "Transmision de comandos y volcado de datos”

Formatos de los comandos de configuracion

Es necesario escribir, al final de cada comando, CRLF (0DH, 0AH) o CR {0ODH).
1.Configurar el modo de medicién de distancias como Preciso "s" (Xa).

2. Configurar el modo de medicion de distancias como Preciso "e" (Xb).
3.Configurar ¢l modo de medicion de distancias como Rapido "s" (Xc).

4 Configurar el modo de medicion de distancias como Rapido "r" (Xd).
5.Configurar el modo de medicion de distancias como Seguimiento (Xe).
6.Configurar el angulo H como 0 (Xh).

7.Configurar el anguio azimutal para las coordenadas de la estacion de
referencia y de la del instrumento (Xi).

8.Configurar el angulo H a ia derecha (HAR) (Xk).
9.Configurar el angulo H a la izquierda (HAL) (XI).

10. Sustituir tas ultimas coordenadas medidas por las coordenadas recien
medidos de la estacion del instrumento (movimiento de la estacion del
instrumento).

11.Cambiar la posicion inicial en la medicion de la distancia entre dos o mas
puntos (Xo).

12.Encender la iluminacion de la pantalla (Xr).

13.Apagar la iluminacion de la pantalla (Xs).

14 Eliminar de la memoria todos los datos sobre coordenadas (Xt).
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4. MENSAJES DE ADVERTENCIA Y DE ERROR-

: A continuacion, se enumeran y explican los mensajes.de error que aparecen en .
la pantalla del SET. Si un mensaje de error aparece repetidas veces, 0 si no
aparece ninguno de los mensajes abajo descritos, significa que el instrumento no
funciona correctamente. Pongase en contacto con el representante de Sokkia.

Bad condition (condiciones inadecuadas)
No hay condiciones suficientes para medir distancias.
Vuelva a observar el prisma o, si utiliza un prisma reflectante, aumente el
numero de prismas reflectantes.

Calculation error {Error de calculo)
Ya existen unas coordenadas idénticas a las de punto conocido observadas
durante la triseccion. Configure otro punto conocido, para gue no coincidan
las coordenadas de punto conocido.

Checksum error (Error de la suma de comprobacion)
Se ha producido un error de envio / repeticion entre el SET y el equipo
externo.
Vuelva a enviar o a recibir los datos.

Communication error (Error de comunicacion)
Se ha producido un error de recepcion de los datos de coordenadas
procedentes de un instrumento externo.
Revise la configuracion de los parametros 16 a 21 relacionados con las
condiciones de comunicacion.

Fiash write error! (Error de escritura intermitente)
Es imposibie leer los datos.
Pé&ngase en contacto con el representante de Sokkia.

Memory dis full (La memoria esta llena)
Ya no caben mas datos.
Elimine los datos innecesarios del JOB {TRABAJO) o de coordenadas de la
memoria y vuelva a grabar los datos.

Need 1st obs (Hacen falta la primera observacion)
En la medicion de la distancia entre 2 0 mas puntos, no se ha terminado
correctamente la observacian de la posicion inicial.
Cbserve la posicion inicial con precision y pulse [OBS] para volver a realizar
la medicion.

Need 2nd obs (Hace falta la segunda observacion)
En la medicion de la distancia entre 2 0 mas puntos, no se ha terminado
correctamente 1a observacion del prisma.
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- .Observe el prisma.con,. precision y pulse [ML.M] para volver a realizar |2
medicion.

Need offset pt. (Hace falta el punto de desplazamiento)
En la medicion por desplazamiento, no se ha terminado correctamente la
observacion del punto de desplazamiento.
Observe el punto de desplazamiento con precision y puise {OBS] para volver
a realizar Ia medicion.

Need prism obs {Hace falta !a observacion del prisma)
En la medicidon REM, no se ha terminado correctamente la observacion del
prisma.
Observe el prisma con precision y pulse [OBS] para volver a realizar la
medicion.

No data (No hay ningun dato)
Se ha detenido |la busquedallectura de datos sobre coordenadas o la
busgueda de datos de cadigo. Motivos: el elemento en cuestion no existe o
el volumen de datos es muy grande.

No solution (No hay ninguna solucion)
En la triseccion, el caicuio de las coordenadas de la estacion del instrumento
no converge.
Analice ios resultados vy, si es necesario, vuelva a realizar la observacion.

Out of range (Fuera de rango)
La inclinacion del instrumento supera el rango de compensacidn del anguio
de inclinacion durante la medicion.
Vuelva a observar dentro del intervalo +3".

Out of value (Fuera del valor)
Durante la presentacion en % de gradiente, se ha superado el rango de
presentacion (menos de +1000%).
Durante la medicion REM, bien el angulo vertical ha superado los +89° de
horizontal, bien la distancia medida es mayor que 9999.999m.
instale la estacion del instrumento Igjos del prisma.
Las coordenadas de la estacion del instrumento calculadas en la triseccion
son demasiado elevadas.
Vuelva a realizar la observacion.

Print or send first (Primero debe iniprii'nirlo o transmitirlo}
Antes de borrar un JOB (TRABAJOQ), hay que terminar el volcado de sus
datos (transmision al ordenador host o volcado a una impresora).

.
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Transmita el {rabajo que desee borrar al o,'rder]é_dor _host'o_vuéiquelb ala.
impresora. - ' T

RAM cleared (Memoria RAM vacia)
(Este mensaje aparece nada mas encender el SET). La funcion de
reanudacién no funciona porgque ya ha pasado mas de una semana (periodo
de copia de seguridad de la memoria) desde la Ultima vez que se apago el
SET. i
Aunque la funcién "Resume” (Reanudar) siga estando activada (en "On"), se
ha cancelado porgue ha pasado mas de una semana.

Re 0 Set :
Bien el anteojo, bien el instrumento, se han girado demasiado rapido.
Indexe el circulo horizontal y el vertical de nuevo. (La velocidad de lectura del
angulo horizontal y del vertical del SET es de aproximadamente 4 rotaciones/

segundo).

Signal off (No hay senal)
La luz reflejada no se observa cuando se empieza a medir la distancia. O
bien, durante la medicién, la luz refiejada ha disminuido o desaparecido.
Vuelva a observar el prisma o, si utiliza un prisma reflectante, aumente el
numero de prismas reflectantes.
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'Un.SET es uninstrumento de medicion que exige urios ajustes ruy precisos.
Debe ser revisado y ajustado antes de utilizarlo, para asi garantizar que siempre
realiza mediciones precisas.

+ Realice las revisiones y los ajustes siempre en el orden adecuado: empezando
por "25.1 Nivel tubular” para terminar con "25.8 Constante de distancia aditiva".

» Ademas, debe examinarse detenidamente el instrumento si ha pasado mucho
tiempo almacenado, despues de un transporte, o cuando haya recibido un
golpe fuerte.

25.1 Nivel tubular

El tubo de burbuja o nivel es de cristal, luego afecta los cambios de temperatura
y a los golpes. Reviselo y ajustelo como se indica a continuacion.

> PROCEDIMIENTO Revision y ajuste

1. Nivele el instrumento y revise la
posicion de la burbuja del nivel
tubular.

2. Gire la parte superior 180° y
revise la posicion de la burbuja.
Si la burbuja sigue estando
centrada, no hace falta ajustaria.
Si la burbuja esta descentrada,
ajustela como se indica a
continuacion:

3. Corrija la mitad del
desplazamiento de la burbuja
mediante el tornillo C de
nivelacién del pie.

@

4. Corrija la mitad restante del
desp{azamiento. Para ello, use la “';@lml @
clavija de ajuste para girar el | = Centro
tornillo de fijacion del nivel base
tubular. . 4

Cuando el tornillo de ajuste del
nivel tubular se gira en el sentido
antihorario, 1a burbuja se mueve en
el mismo sentido.
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25. REVISIONES Y AJUSTES

* 5. Gire la parte superiordel - - .-
instrumento y siga ajustando
hasta que la burbuja esté
centrada en cualquiera de ias
posiciones de la parte superior.
Si la burbuja no se desplaza al
centro aunque haya repetido los
ajustes, pida a su representante de
Sokkia gue la ajuste.

mwel circular

> PROCEDIMIENTO Revision y ajuste

1. Revise y ajuste el nivel tubular o
bien utilice, con cuidado, el nivel
tubular para mivelar el
instrumento.

2. Revise la posicion de la burbuja
del nivel circular.
Si ta burbuja no esta descentrada,
no hace falta ajustaria.
Si la burbuja esta descentrada,
realice el siguiente ajuste.

3. En primer lugar, confirme la Tornillos de ajuste del nivel
direccion descentrada.

N . ) circular
Con la clavija de ajuste, afioje el @

tornilio del nivel circular en el lado 25
opuesto a la direccion hacia la que )
se desplaza ia burbuja para
moverla hacia el centro.

4. Apriete los tornillos de ajuste
hasta que la tensioén de los tres
tournilios sea igual, de forma a
alinear la burbuja con la mitad
del circulo.
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25. REVISIONES Y AJUSTES -

. ‘ Confirme meticulosamente gue la tension de apriete sea idéntica
en todos los tornillos de ajuste. '
Pero tampoco apriete demasiado los tornillos, pues podria danar
el nivel circular.

FER I Sensor de inclinacion

Si el angulo de inclinacion que aparece en pantalla se desvia a partir del dngulo
de inclinacion 0° {punto cero), el instrumento no esta correctamente niveiado.
Esto afectara negativamente a la medicion del anguio.

Para terminar con el error del punto cero de inclinacion, siga este procedimiento.

» PROCEDIMIENTO Revision

1. Nivele cuidadosamente el
instrumento. Si fuera necesario,
repita los procedimientos de
revision y ajuste de los niveles
de la burbuja.

2. Configure el angulo horizontal a
0°.
En la primera pagina del modo
Meas (Medicion). pulse dos veces
[Oset] (configurar a 0) para
configurar el angulo horizontal a
0°.
3. Acceda a la pantalla <Tiit offset>
(Desplazamiento de inclinacion). .
En ia pantalla del modo Config., ’
seleccione "Instr. const”
(Constantes del instrumento) para
ver la constante correccion de la
direccion X (horizontal) y de
direccion Y (vertical).

Seleccione "Tilt X Y" (Inclinacion X
Y}y puise {} para ver en pantalia el
anguio de inclinacién en la
direccion X (observacion) y en ia
direccion Y (eje horizontal).
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4. 'Espere unos instantes. Cuando
se estabilice 1a pantalla, lea los
angulos X1 e Y1 compensados
automaticamente.

5. Gire la parte superior del
instrumento 180°.
Afloje la mordaza horizontal y gire
el instrumento 180°, teniendo
como referencia el angulo
horizontal de la pantallia, y vuelva a
apretar la mordaza.

6. Espere unos instantes. Cuando
se estabilice la pantalla, lea los
angulos X2 e Y2 compensados
automaticamente.

7. Calcule los siguientes valores
de desplazamiento (error de
punto cero de inclinacion).
Xoffset (desplazamiento X) =
{(X1+X2)/2
Yoffset (desplazamiento Y) =
(Y1+Y2)/2

Si uno de los valores de
desplazamiento (Xoffset, Yoffset)
supera +20", ajuste el valor
mediante el siguiente
procedimiento.

Si el valor de desplazamiento esta
incluido en el rango 20", no es ' .
necesario ningun ajuste.

Pulse {ESC} para regresar a <lInstr.
const> (Constantes def
instrumento).

» PROCEDIMIENTO Ajuste

8. Guarde los valores X2 e Y2.
Pulse [CK] (ACEPTAR) para
configurar el angulo horizontal a
0°. Aparecera en pantalla "Take
F2" (Tomar F2).
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9. Gire la parte superior del -
instrumento 180°.

10. Espere unos instantes. Cuando
se estabilice la pantalla, guarde
los angulos X1 e Y1
compensados automaticamente.
Pulse [YES] (Si) para guardar los
angulos de pendiente X1 e Y1.
Aparece en pantalla la nueva
constante de correccion.

11. Compruebe que los valores estan
dentro del rango de ajuste.
Si las dos constantes de
correccion estan incluidas en el
rango 400+/20, seleccione {NO]
para renovar el angulo de
correccion. Vuelve a aparecer en
pantalla <Instr. const> (Constantes
del instrumento). Continte con el
paso 12,
Si los valores no estan incluidos en
el intervalo de ajuste, seleccione
[YES] (Si) para cancelar el ajuste y
volver a <Instr. const> (Constantes
del instrumento). Pongase en
contacto con el representante de
Sokkia para realizar el ajuste.

» PROCEDIMIENTO Segunda revision

12. En <Instr. const> (Constantes
. del instrumento), puise {}.

13. Espere unos instantes. Cuando
se estabilice ia pantalla, lea los
angulos X3 e Y3 compensados
automaticamente.

14. Gire la parte superior del
instrumento 130°.
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15. Espeére unos instantes. Cuando™
se estabilice la pantalla, lea los
angulos X4 e Y4 compensados
automaticamente.

16. Es ahora cuando se calculan los
siguientes valores de
despliazamiento (error de punto
cero de inclinacion).

Xoffset (desplazamiento X) =
(X3+X4)/2

Yoffset (desplazamiento Y) =
(Y3+Y4)/2

Si los dos valores de
desplazamiento estan incluidos en
el rango £20" el ajuste ha
terminado.

Pulse {ESC} para regresar a <instr.
const> (Constantes del
instrumento).

Si alguno de los valores de
desplazamiento (Xoffset, Yoffset)
no esta incluido en el intervalo
+20", repita ios procedimientos de
revision y de ajuste desde el
principio. Si, despues de repetir la
revision 2 o 3 veces, la diferencia
sigue estando fuera del rango-
+20", pida al representante de
Sokkia que realice el ajuste.

i Colimacion

Esta opcién permite medir el error de colimacion del instrumento de forma que el
SET pueda corregir las observaciones de una cara posteriores. Para medir el
error, realice observaciones angulares con las dos caras.
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- PProcedimiéhton‘-;

=

1. Acceda a la pantalla (nstr const
<Coliimation> (Colimacion). Tilt X 400 Y 400
En la pantalla del modo Config., Collimation
seleccione "instr.const”
(Constantes del instrumento) y
luego "Collimation" (Colimacion).

2. Indexe e! circulo vertical. = —
: ) . Tilt offset
Gire el anteojo para indexar et -0°01’23"
' tical. Y 0°00'04"
circulo vertica MAR 184°14 ' 20"
Take F1
g
3. Observe el punto de referencia Ti1t offset )
de Face 1 (Cara 1). Current X400 Y400
Observe el punto de referencia de  [New X408 Y396
Face 1 {Cara 1) y puise [OK]
(ACEPTAR). 5

4. Observe el punto de referencia
de Face 2 (Cara 2).
Gire el instrumento 180°. Observe
el mismo punto en Face 2 (Cara 2)
y pulse [OK] (ACEPTAR).

5. Configure la constante.
Puise [YES] (Si) para configurar ia
constante.
+ Pulse [NO] para eliminar los
datos y regresar a <Collimation>
(Colimacidn).

m Retiqulo

» PROCEDIMIENTO Revision 1: Perpendicularidad del reticulo con respecto al

angulo horizontai

1. Nivele cuidadosamente el
instrumento,
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2. Alinee ur: prisma bien visibie el
borde de un tejado, por ejemplo}
al punto A de la linea del
reticulo.

3. Use el tornillo de movimiento
preciso para alinear el prisma al _
punto B en una linea vertical.
Si el prisma se mueve \
paralelamente a la linea vertical,
no es necesario ningun ajuste. Si
su movimiento lo desvia de la linea
vertical, pida al técnico de Sokkia
que lo ajuste.

P> PROCEDIMIENTO Revision 2: Posicion vertical y posicion horizontal de
la linea del reticulo

1. Instaie un prisma en un punto
situado a una distancia horizontal
dei SET de, aproximadamente,
100m.

2. Nivele cuidadosamente el
instrumento, enciendalo e indexe
los circulos vertical y horizontal.

3. Cuando se muestre la pantalla del
modo Meas {Medicion) y el anteojo
mire hacia la izquierda, observe el
centro del prisma y lea el angulo
horizontal A1 y el angulo vertical

B1.

Ejemplo:  Anguio horizontal A1=18°
34' 00“
Angulo vertical B1=90° 30’
20“
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Cuando el arteojo miré haciala =
derecha, observe el centro del
prisma y lea el angulo horizontal A2
y el angulo vertical B2.
Ejempio:  Anguio horizontal
A2=198° 34' 20"
Anguio vertical B2=269°
30' 00"

Realice los calculos:
A2-A1y B2+B1
Si AZ2-A1 esta dentro del rango )
180°+402 y B2+B1 esta incluido en el
intervalo 360°+40% no es necesario
realizar ningun ajuste.
Ejemplo:  A2-A1 (angulo horizontal)
=198° 34' 20"- 18° 34' 00"
=180° 00" 20"
B2-B1 (angulo vertical)
=269° 30" 00" + 90° 30" 20"
=360° 00' 20"
Si, despues de repetir la revisiéon 20 3
veces, la diferencia sigue siendo
considerable, pida al técnico de
Sokkia que realice el ajuste.
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'Wéméﬂa optica

» PROCEDIMIENTO Revision

1. Nivele cuidadosamente el SET y
coloque un punto topografico
exactamente en el centro del
reticulo de la plomada 6ptica.

2. Gire la parte superior 180° y
revise la posicion del punto
topografico en el reticulo.

Si el punto topografico sigue
estando centrado, no es necesario
ningun ajuste.

Si el punto topografico ya no esta
centrado en la plomada optica,
lleve a cabo el ajuste siguiente.

» PROCEDIMIENTO Ajuste

3. Corrija la mitad de la desviacion
con el tornilio de nivelacién del

- pie.
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" 4. Destape el reticulodela” -
plomada éptica.

5. Use los 4 tornillos de ajuste de
la plomada optica para ajustar la
mitad restante de la desviacion
como se indica mas abajo.
Cuando el punto topografico se
encuentre en {a parte superior o en
la inferior de la ilustracion:

Afloje ligeramente el tornillo de
ajuste superior (o inferior, lo que
corresponda), y luego apriete el
tornillo de ajuste inferior (o
superior) la misma cantidad para
llevar el punto topografico a un
punto situado justo debajo del
centro de la plomada oOptica.

(En la figura de ta derecha, se
moveria hacia la linea).

Si el punto topografico esta en la
linea uniforme (o punteada, lo que
corresponda):

Afloje ligeramente el tornillo de
ajuste derecho (o izquierdo , lo que
corresponda), y luego apriete el
tornilio de ajuste izquierdo (o
derecho) la misma cantidad para
lievar el punto topografico a un
punto situado en el centro de la
piomada Optica.

No olvide que debe apretar los tornillos de ajuste exactamente
— la misma cantidad, para que ninguno esté demasiado apretado.

6. Compruebe que el punto o]
topografico sigue centrado en el
reticulo incluso cuando se gira la 5] 5T

parte superior del instrumento.
Si fuera necesario, vuelva a realizar
el ajuste. | . o]

7. Vuelva a tapar el reticulo de la
plomada dptica.
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—

| Diagrama de fiujo de la revision de la
medicion de distancias

Para confirmar que ia funcion de medicion de distancias funciona correctamente,
lleve a cabo este procedimiento en el siguiente diagrama de flujo.
Cuando ileve a cabo esta revision, configure el método de medicion de distancias

con el valor de fabrica “fine, repeat measurement mode" (preciso, repetir modo
de medicion).
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» PROCEDIMIENTO Revision .

( Comienzo )

>

T
] Encendido y activado de nivel |
! No
< ¢Ha ofdo un sonido? >——
[El No
< ¢ Aparecen en pantalta “HAR Oset” y ZAOset*? N—
!
[ Ingexacron ge los circutos Hy V J
1 Si
< LAparece o simpolo de la bateria cada 3 segundos? f\
¢ No
| Observe e pnsma y puise [SFT] y [+/-} | [ Aoague o mstumento ]
} {
- No
< ¢4 fuerza de la sefial es la adecuada? j— Recargue la bateria o sustituyala por
15i otra cargada
] Tape Ia ierte ael cbjeavo | T
| No Enci
clenda el instumento
( ¢ Ha desaparecido el asterisco {™*? 7—— r ]
§ ! ‘_<N° ¢ Ha 0igo un sonido? )
[ Desiape la tente el opjenvo J T
k! No J ;Aparacen en pamalla "HAR Oset"
| Puise {Scist] N y ZACser?
* No
4 <S¢ hamostrado la distania al cabo de 5 sequndos? = [Tnerasien ce os crcuios Ty V]
RIES
| Pulse [STOP] | S (" Aparece o simboko de la bateria? )
T
| Apague el nstrumento J
I
( Fin ge ja revision ) {
[ Apague el instrumento 1
t
Pongase en comtacto con el represent-
ante de Soklea
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Bl Constante de distancia aditiva -

£n la configuracion de fabrica del SET, la constante K (constante de distancia
aditiva) esta ajustada a 0. Aungue casi nunca se desvia, debe usar una linea de
base con una precision de distancia conocida para comprobar que la constante
K esta proxima a 0. Hagalo varias veces al ano y siempre que los valores
medidos por el instrumento empiecen a desviarse una cantidad constante. A
continuacion, se explica cémo lievar a cabo dichas revisiones.

m Los errores de configuracion del instrumento y del prisma
reflectante o en la observacion del prisma repercutiran

en la constante de distancia aditiva. Cuando lleve a cabo
estos procedimientos, sea muy cuidadoso para evitar
dichos errores.
Configure la altura del instrumento y la del prisma de
forma que sean idénticas. Si no dispone de ningun lugar
plano, use un nivel automatico para garantizar que 1as
alturas son idénticas.

» PROCEDIMIENTO Revision

1. Busque un lugar plano en el que
pueda seleccionardos puntos | """ TTTmooo oS >
que disten 100m uno dej otro.
Configure el instrumento en el

punto Ay el prisma reflectante en ‘ .

el punto B. Establezca un punto C A C B
a mitad de camino entre los puntos

Ay B. )

2. Mida 10 veces, con precision, la
distancia horizontal entre el
punto A y el punto B. Calcuie la
distancia promedio.

3. ColoqueelSETenelpuntoCy
configure el prisma reflectante
en el punto A.
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Mida con precision, 10 veces
cada una, las distancias
horizontales CA y CB. Calcule el
promedio de cada una de las
distancias.

Calcule la constante de
distancia aditiva K como se
indica a continuacion.

K= AB - (CA(CB)

Repita los pasos 1 a 5 dos o tres
veces.

Si la constante de distancia aditiva
K se encuentra dentro del intervalo
*3mm aungue soélo sea una vez,
no es necesario ningun ajuste.

Si siempre ha estado fuera de
dicho rango. pida al técnico de
Sokkia que realice un ajuste.
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ESTANDAR Y ACCESO

R BEE Equipo estandar - < -

1 Unidad principal de SET ......... 1 7 Bolsa de hermamientas ............ 1
2 Bateria (BDC4B) ..oeviieeee 8 Destornillador........cccovvvvvneeeenne. 1

(SETS00) oo 2 9 Escobilladelalente................ 1

(SETE00) ....ccooiiivniie e 1 10 Clavija de ajuste..............cceeeee 2
3 Cargador de baterias (CDC61/62) 11 Trapo de limpieza.................... 1
1 12 Manual del usuario.................. 1
4 Protectordelalente............. 1 13 Maleta de transporte (SC181).1
5 Parascldelalente.................. 1 14 Cintas de transporte................ 1
6 Pesodelapiomada............... 1 '
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- @ Peso de la plomada .+
Ei peso de la piomada sirve, enire
otras cosas. para configurar y centrar
el instrumento cuando haga viento.
Para utilizarla, desenrolle su cable y
paselo a través de la pieza de
enganche de cable para ajustar su
longitud. Despues, cuéiguelo del
gancho anexo al tornillo de centrado.

® Asa '
Puede retirar el asa de transporte del
instrumento. Para quitarla, afloje el
tornillo de fijacion del asa.

m Accesorios opcionales

Los siguientes accesorios son opcionales, y se venden aparte del SET.

® Declinatoria (CP7)

Introduzca la declinatoria en su
correspondiente ranura, afloje el
tornillo de fijacion y gire la parte
superior del instrumento hasta que
la aguja de la declinatoria corte las
lineas de fe en dos partés iguales.
En esta posicién, la cara izquierda

. del anteojo, en la direccion de la
observacidn, indica el norte
magnetico. Después de usarla,
apriete el torniilo y retire la brujula
de la ranura.

: La declinatoria es sensible a la infiluencia de imanes o metales
' . proximos. Diché_'influencia podria errar su indicaciéon del norte
magnético. No utilice el norte magnético indicado por esta brijula
para la observacion de linea de base.
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- '@ -Lente de-ocularde anteojo-(EL6)
Para el SET 600

Amplificacién: 30X

Resolucion: 3"

® Ocular diagonal (DE25)

Ei ocular diagonal es muy indicado

para las observaciones cercanas al

nadir y en espacios estrechos.

- Amplificacién: iguala la
amplificacion del anteojo.

Después de quitar el asa del SET,

afloje el tornilio de fijacion para

retirar el ocular del anteojo.

Después, atornille ta lente diagonal

en su sitio. '

DE2S

@ Filtro solar (OF3A)
Cuanto observe prismas y haya
reflejos (en las observaciones
solares, por ejemplo), fijelo a la
lente del objetivo del SET para
proteger su interior y los ojos del
usuario. No hace falta quitar el
filtro, puede levantarse, a modo de
visera.

_ @ Cable de la impresora (DOCA46)

Gracias al cable de impresora

DQCA46, el SET puede conectarse

a una impresora de especificacion .
Centronics compatible con ESC/

PTM. Esto permite voicar los datos

del SET directamente a una

impresora.
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@ ‘Cable de ia interfaz
Conecta el SET a un ordenador
para el volcado de datos.
Cabie con un conector D-sub
DOC25 Seiko/Epson
DOC 26 IBM
DOC 27 Toshiba J3100
DOC1 Este cable no tiene un

conector para enchufario
a un cordenador.

AR Sistema de prismas

» Dado que todos los prismas reflectantes y accesorios de Sokkia tienen tornillos
estandar, se pueden combinar segun sus objetivos.

» A continuacién, se describen accesorios especiales (que se venden aparte).

+ Como estos prismas estan recubiertos de pintura fluorescente, son reflectantes
cuando la luz es escasa.
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26. EQUIPO ESTANDAR Y ACCESORIOS OPCIONALES

GENLLE - - Cuando utilicé un prisma reflectante equipado con un prisma
para las mediciones de distancias y de angulos, debe dingir el
prisma reflectante de la forma correcta y observar el centro del
prisma con precision.

+ Cada prisma reflectante tiene su propio valor de constante de
prisma. Cuando cambie de prisma, no olvide cambiar el valor de
correccion de la constante del prisma.

« Para usar el conjunto de tres prismas AP31 0 AP32 como un solo
prisma para medir distancias cortas, cologue el prisma
reflectante APO1 en el aguiero de montaje del centro del
recipiente del prisma.

@® Prisma de 2 puntos (2RT500)
Este prisma se utiliza en la Tl
medicion por desptazamiento de . M
dos distancias. /ﬁ
. ]

- Si desea mas informacion sobre los prismas de laminas reflectantes y
dispositivos de prismas, péngase en contacto con ei representante de
SOKKIA.

@® Adaptador de aitura del instrumento (AP41).
Ajuste el nivel del adaptador de
altura del instrumento AP41
después de lievar a cabo los
métodos de revision y de ajuste del
nivel tubutar.

Ajuste la plomada optica del
adaptador de altura del
instrumento AP41 despues de
lievar a cabo los metodos de
revision y de ajuste de la plomada
optica.
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Para ajustar la altura del adaptador @ @
de altura del instrumento AP41,
emplee dos tornilios de fijacion.
Cuando lo utilice con el SET,
confirme que la altura dei
instrumento "236" {(mm) aparece
en la ventana de ajuste de attura
del instrumento.

Afloje los tornillos (1) y girelos en
el sentido antihorario (2) .

Mueva la pieza (3) hacia arriba o
hacia abajo hasta ver la altura
deseada para el instrumento en ia
ventana de ajuste (3). Despues,
girela en el sentido horario y
apriete los tornilios (5).

@® Placa de ajuste (WA2)
Ajuste el nivel circular de la placa
de ajuste de un prisma después de
lievar a cabo los métodos de
revision y de ajuste del nivel
circuiar.

m Sistema de alimentacion de potencia

Utilice su SET con las siguientes combinaciones de accesorios de potencia.

- = Antes de usar la bateria y el cargador, lea detenidamente sus
manuales.
* No use nunca una combinacion distinta de las indicadas a
continuacién, pues podria danar el SET.

Los accesorios marcados con un asterisco (*) son los estandar.
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. El resto son accés'ori—ﬁs‘.obcic‘)r'\ateé (\}eﬁdidbgfapéhé)'.pé{la'éETSOO.- .

Bateria - -

Tl cocever

EDC2A
(100 a 240 V AC)

o,

EbC:’n.’EDC

CDC14 (100V AC)

- . CDC14A {120V AC)
—=n © {CDC14D (220V AC a 240V AC)
’.&% - i |{15 horas)
@® Equipos de alimentacion externos -7

» Cuando utilice una bateria externa BDC12, coloque la BDC46 en su sitio
para mantener el equilibrio del instrumento.

» Confirme que el mechero del coche es de 12V DC y que su terminal
negativo tiene conexion de tierra. Utilicelo con el motor del coche en
marcha.

« ElI EDC14 tiene un interruptor. Generalmente, aparece un marca roja en el
interruptor. Si lo esta visible, configure el interruptor para poder verio.
Cuando use la bateria del coche, el interruptor cortara la corriente si los
polos no estan bien conectados.
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Anteojo

Longitud.
Abertura:
Amplificacion:

imagen:
Resolucion:

Campo de vision:
Enfogue minimo:
Tornillo de enfoque:
lluminacién del reticulo:

Medicion de angulos

Salvo cuando se indiq‘ue'lo_.cohirério, las.siguientes especificaciones son
comunes a todos los instrumentos SET. "SET500" hace referencia al SET500 y
al SET500S. mientras que "SET600" hace referencia al SET600 y al SET600S.

170 mm

45 mm (EDM: 48 mm)
SET500: 30x
SET600: 26x

Vertical

SETS500: 3"
SET600:3.5"

1° 30

1.0m

1 nivel

5 niveles de luminosidad

Circulos horizontales y verticaies:

Unidades de angulo:
Rango de presentacion:
Minimo presentado en
pantalla

Precision-

Tiempo de medicion:
Compensador
automatico:

Tipo:

Minimo presentado en

pantalia:

Rango de

compensacion:
Modo de medicion:
Angulo horizontat:
Angulo vertical:

incremento con indice 0

(Ambos circulos adoptan la deteccion diametral)
Grados/Gon/Mil (seleccionables con el parametro} -
-3589°59'59" a 3599°59'59" '

1" (0.2mgon/0.005mil)/5" {1mgon/0.02mil)

(Seleccionable con et parametro)

SET500: 5" (1.5mgon) ISO/DIS 12857-2 (1995)
SET600: 6" (1.9mgom)iSO/DIS 12857-2 (1995)
Menos de 0.5 segundos

ON (V & H/V)/OFF (seleccionable con parametro)

Sensor de inclinacion de 2 ejes liquido

Acorde con el minimo angulo de medicion mostrado
en pantalla

3

Derechafizquierda (seleccionable con el parametro)
cenital, vertical, vertical £90°
{seleccionable con el parametro)



'Medicion de distancia

Rango de medicion: -

‘Minimo presentado en
pantalia:

Distancia geomeétrica
maxima:
Precision:

Modo de medicion:

Tiempo de medicion:

Origen de la sefial:

27. ESPECIFICACIONES

El prisma reflectante de Sokkia (leves brumas,

visibilidad cercana a los 20 km, ratos soleados.

escintilacion debil)

SET500:Lamina reflectante RS90N: 3.0 a 70 m
Prisma compacto CP01: 1.0a 700 m
Prisma estandar AP X 1, 1.0a2.000m
Prisma estandar AP X 3:1.022,200 m

SET600:Lamina reflectante RSGON: 3.0 3 60 m
Prisma compacto CP01: 1.0a 600 m
Prisma estandar AP X 1:1.0a 1,000 m
Prisma estandar AP X 3: 1.0a 1,300 m

Medicion precisa, medicion rapida: 0.001 m '

Medicion de seguimiento 0.01 m
4200 m

(con prisma)
Medicién precisa con prisma:

+ (3+2ppm X D) mm
Medicion rapida con prisma:

t(5+5ppm X D)Ymm
{con lamina reflectante)
Medicion precisa con lamina reflectante:

(4 + 3 ppm X D) mm
Medicion rapida con lamina refiectante:

(5 +5ppm X D) mm
(D: distancia de medicion; Unidades: mm)
Medicion precisa (unica/repetida/promedio)/
Medicion rapida (Unica/repetida)/
De seguimiento {seleccionable con el parametro)
Medicion precisa:

2.8 seg + cada 1.6 seg (2.4 seg)
Medicion rapida:

2.3 seg + cada 0.8 seg (1.9 seg)
Medicion de seguimiento:

- 1.8'seg +cada 0.3 seg (1.4 seg)

*( ): Cuando !a reserva EDM esta activada (en ON)
LED de infrarrojos
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27. ESPECIFICACIONES.

" Controf de la inténsidag
de la iuz;
Correccion atmosferica:

Correccion de la
constante del prisma:

-Automét'ico

Rango de introduccion de temperatura;

-30a60°C (en el paso 1°C)
Rango de introduccion de presion:

500 a 1,400 hPa {en el paso 1hPa)

375 a 1,050 mmHg (en el paso immHg)
Rango de introduccion de ppm: -499 a 499 pam (en el
paso 1 ppm)
-89 a 99 mm (en el paso 1 mm)

Curvatura terrestre y correccion de refraccion:

Alimentacion
Fuente de energia:

Indicador del estado de la

bateria:

Duracion a 25°C:

Tiempo de recarga:

(BDC46)
Volta?e nominal:
Capacidad:

i Rango de temperatura

de almacenamiento:
Peso:

General
Pantalla:

SETS00:
- SET600:
Panel de operaciones
(teclado):

Apagado automatico:

Memoria interna:
Volcado de datos:
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Constante de refraccién atmosferica
No/Si K=0.142 o Si K=0.20 (seleccionable)

Bateria de yoduro de litio BDC36
4 niveles

aproximadamente 5 horas
aproximadamente 2 horas (si usa CDC61/62)

7.2V
1300mAh

-20a 35°C
aproximadamente 270 g

Pantalla grafica LCD

192 puntos X 80 puntos

1 pantalla grafica LCD en cada cara con iluminador
1 pantalia grafica LCD con iluminador

15 teclas

{funcionamiento normal, operaciones, encendido, luz)
Activado (el instrumento se apaga después de 30 min.
de inactividad)/Desactivado (seleccionable con el
parametro)

512KB (aproximadamente 4000 puntos)

Serie asincrona, compatible con R$232C



S 27. ESPECIFICACIONES

“+ Compatiblecon Centronics (con DOC46)

Impresora con modo ESC/P™ (funcion de emulacion)

Sensibilidad de niveles: Nivel tubular. SET500: 40%/2 mm
SET600: 60"/2 mm

Nivel circular: 102 mm
Plomada optica: - imagen: Vertical

Amplificacion: 3X

Enfoque minimo: 0.3 m
Tornillo de movimiento horizontal y vertical:

1 nivel
Temperatura de -20°a 50°C
funcionamiento:
Rango de temperatura de
almacenamiento: -30a 70°C
Resistencia al agua y al
polvo: iIP66
Altura del instrumento: 236 mm a partir de Ia parte inferior de la base
nivelante
193 mm a partir del recipiente de la base nivelante
Tamano: 165 (W) X 170 (D) X 341 {H) mm {con asa)
Peso: 5.0 kg (asa y bateria incluidas)
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. Radio Frequency Interference. . .

WARNING: Changes or modifications to this unit not expressly approved by the
party responsible for compliance could void the user's authority to operate the
equipment.

NOTE: This equipment has been tested and found to comply with the limits for a
Class A digitai device pursuant to Part 15 of the FCC Rules. These limits are
designed to provide reasonabile protection against harmful inter-ference when the
equipment is operated in a commercial environment. This equipment generates.
uses, and can radiate radio frequency energy and, if not installed and used in
accordance with the instruction manual. may cause harmful interference to radio
communications. Operation of this equipment in a residential area is likely 10
cause harmful interference in which case the user will be required to correct the
interference at his own expense.

Notice for Canada
This Class A digital apparatus meets all requirements of Canadian Interference-

Causing Equipment Regulations.
Cet appareil numeérique de la Class A respecte toutes les exigences du
Reglement sur le matériel brouilleur du Canada.
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l indexacién manual del circulo vertical
mediante las mediciones de la cara izquierda
ly de la cara derecha

El indice 0 del circuio vertical del SET tiene una precisién proxima al 100%. Sin
embargo, cuando hace faita realizar mediciones de angulos de alta precision,
puede eliminar cualquier imprecision del indice 0 como se explica a continuacion.

- ’k‘é - . . » . r r .
. Sise corta la corriente, la indexacion del circulo vertical es
ineficaz. Vueiva a hacerla cada vez que encienda el instrumento.

> PROCEDIMIENTO indexacion manual dei circulo vertical

1. Configure "V index" (método de

indexacion de circulo vertical)
como "Manual”.
En el modo <Config>, seleccione
"Obs. condition” (Condiciones de
observacion). Configure "V index"
{método de indexacién de circulo
verticai) como "Manual”.

2. Vaya a la pantalla de! modo Meas
(Medicion).
El angulo vertical V1 aparece bajo
"Take F1" (Tomar F1).

3. Nivele cuidadosamente e!
instrumento.

4. Observe. con precision, un prisma
claro a una distancia de cerca de
30m, en direccién horizontal, de la
cara izquierda del anteojo.

Pulise [OK] (ACEPTAR). El angulo
vertical V2 aparece bajo "Take F2"
(Tomar F2).
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29. EXPLICACION

5. Gire ia parte supefior180°y fijela. .-*.. . oo o
Despues, ponga el anteojo en |a
posicion de la cara derecha y
observe, de forma precisa, €l
mismo prisma.
Pulse [OK] (ACEPTAR).
Aparecen en pantalla el angulo
vertical y el horizontal.
AqQui termina el procedimiento de
indexacién de circulo vertical.

Correccion atmosférica para la medicion de
alta precision

* Necesidad de correccion atmosféerica .
ElI SET mide {a distancia con un haz de luz, pero la velocidad de dicha luz varia
segun el indice de refraccion de Ia luz en la atmaosfera. Este indice de refraccion
varia segun la temperatura y la presion. Condiciones de temperatura y presion
casi normaies: _
Con una presion constante, un cambio de temperatura de 1°: un cambio de
indice de 1 ppm. .
Con una temperatura constante, un cambio de presion de 3.6 hPa: un cambio
de indice de 1 ppm.
Para realizar mediciones de alta precision, hay que hallar el factor de correccion
atmosférica, a partir de mediciones aun mas precisas de la temperatura y de la
presion, para luego realizar una correccion atmosférica.
Sokkia recomienda el uso de instrumentos extremadamente precisos para
supervisar la temperatura y presién atmosféricas.

» Para hallar la temperatura y presion promedio entre dos puntos bajo
condiciones atmosféricas distintas
Para poder determinar con precisién el factor de correccion atmosférica, hay
que tomar la temperatura y la presion atmosférica promedio de todo el trayecto
del haz de medicion.

Determine la temperatura y la presion tal y como se explica a continuacion.

Terreno plano: ‘Use |a temperatura y la presion en el punto medio de
lalinea.
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29. .EXPLICACION

Terrend montaioso: © “Use latemperatura’y Ia_‘présiéri en el punto intermedio -
de la linea (C). " -

Si no es posible medir la temperatura y la presion en el punto medio, tome la
temperatura y la presion en la estacidn de!l instrumento (A) y en la estacion del
prisma (B). Después, calcule el valor promedio. )

Temperatura atmosférica promedio: (11 + 12} /2
Presion atmosférica promedio: (p1 + p2)/2
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