FACULTAD DE INGENIERIA
DIVISION DE INGENIERIA ELECTRICA
COMITE DE TITGLACION
OFICIO: FING/DIE/CTSS/660/2022
ASUNTO: Solicitud de Jurado Para Examen Profesional

DR. CARLOS AGUSTIN ESCALANTE SANDOVAL
DIRECTOR DE LA FACULTAD DE INGENIERfA
DE LA U.N.AM.

Presente,

Por medio del presente, el alumno DURAN LOPEZ ENRIQUE registrado en esta facultad con el nimero de cuenta

314272791 en la carrera de INGENIERIA ELECTRICA ELECTRONICA e inscrito en la modalidad de titulacién
denominada:

TITULACION MEDIANTE TESIS O TESINA Y EXAMEN PROFESIONAL

quien cumpliendo los requisitos de egreso de su plan de estudios necesarios para realizar sus trimites de examen
profesional, presenté como trabajo escrito la TESIS con el siguiente titulo:

DESARROLLO DE LOS SISTEMAS ELECTRONICOS DE A BORDO DE UN ROBOT MOVIL AUTONOMO
PARA EL TRANSPORTE DE OBJETOS EN ALMACENES

solicita atentamente se sirva autorizar la programacién de su examen profesional con el siguiente jurado, que ha sido
previamente validado como personal académico activo de la UNAM y sin goce de periodo sabdtico.
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