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Resumen

Con base en el creciente numero de campos depresionados a nivel mundial y a la
demanda de técnicas mas eficientes para la recuperacion de hidrocarburos, la industria
petrolera se ha visto en la necesidad de continuar mejorando sus técnicas en la
perforacion. Este es el caso del campo Samaria en el sureste de México, donde se ha
registrado una disminucion de la presion original del yacimiento de mas de 5000 psi,
debido a la explotacién intensiva a través de los afos.

El uso de la técnica de perforacion bajo balance con inyeccién de nitrogeno a través de
la tuberia de perforacion, es una practica comidn para alcanzar bajas densidades
equivalentes de circulacién y asi evitar pérdidas masivas de circulacién. Sin embargo,
esta técnica ha mostrado diferentes limitantes técnicas que finalmente se han visto
traducidas en pérdidas econdmicas. Bajo este contexto, la perforacion bajo balance con
inyeccion de nitrégeno a través de un anular concéntrico se ha considerado como la

mejor opcidn para mitigar estas limitantes.

El presente trabajo surgié de la necesidad de contar con una herramienta capaz de
disefar la hidrodinAmica de los fluidos presentes en todas las secciones del pozo, en
las operaciones de perforacion bajo balance con inyeccion de nitrdgeno por anular

concéntrico.

Se proponen dos modelos matematicos transitorios formados por las ecuaciones de
conservacion de masa, cantidad de movimiento y energia. El primero es un modelo
para flujo monofasico, flujo compresible de gas (flujo descendente de nitrégeno) y flujo
incompresible de liquido (flujo ascendente y descendente del lodo de perforacién). El
segundo modelo es para el flujo bifasico liquido-gas (flujo ascendente de nitrégeno-
lodo) basado en la técnica drift-flux. Los modelos predicen los perfiles de presion,
velocidad y temperatura. La solucion numérica de ambos modelos se obtuvo utilizando

la técnica de diferencias finitas bajo un esquema implicito.



Cada modelo se validé de manera independiente utilizando datos experimentales
reportados en la literatura. De igual manera, los modelos se acoplaron para simular las
operaciones de la perforacion bajo balance con inyeccién de nitrdgeno a través de un
anular concéntrico, y se validaron con datos de campo de dos pozos perforados. Los
resultados obtenidos en todas las validaciones presentan buena concordancia con los

datos experimentales y de campo.

Por otro lado, en el capitulo 8 se realiz6 un analisis paramétrico para observar la
respuesta transitoria de los perfiles de presion, velocidad y temperatura en el pozo, al

simular la modificacién de las condiciones de operacién durante la perforacion.



Abstract

As a consequence of the increasing number of depleted oil fields around the world and the
demand of more efficient techniques in oil recovery, the oil and gas industry have
continuously improved its drilling techniques. This is the case of the Samaria field in
Southern of Mexico. Its original reservoir pressure has been reduced about 5000 psi, due to
an intensive exploitation through the years.

The drill string nitrogen injection underbalanced drilling (UBD) technique has been a
common practice in this field. This allows reaching low equivalent circulation densities,
avoiding massive lost circulation. Unfortunately, this technique has showed different
limitations which are reflected in economic losses. Under this context, the concentric casing
nitrogen injection UBD has been determined as the best option to eliminate these

limitations.

The present work aroused from the necessity of a capable tool for designing the fluid’s
hydrodynamic at the whole sections of the well during concentric casing UBD operations.

It is presented two time dependent models, which are form by mass, momentum and energy
conservation equations. The first one is a single-phase flow model, for compressible gas
flow (upward nitrogen flow) and incompressible liquid flow (upward and downward mud
flow). The second one is a dirft-flux two-phase flow model for gas-liquid mixture (upward
nitrogen-mud flow). The models predict the pressure, velocity and temperature profiles. The
numerical solution of both models was obtained using the finite difference technique in an

implicit scheme.

Each model was validated with experimental data available in literature. And, all models are
coupled for simulating concentric casing UBD operations, the results were validated with
field data. All validation results are in agreement with the experimental and field data. On the
other hand, a parametric analysis was performed to study the transient responses of the
pressure, velocity and temperature profiles in the well, due to changes of the operational
conditions along drilling.



Agradecimientos

A mis padres, por formar parte de todos mis logros.
A mi tio Genaro Ledn, por su apoyo y confianza en mi.

A mi asesor, el Dr. Octavio Cazarez Candia, por los conocimientos y experiencias

compartidas, y por creer siempre en mi.
Al Dr. Rubén Nicolas Lopez por su apoyo y comentarios.
A los sinodales, por sus observaciones y comentarios.

Al Consejo Nacional de Ciencia y Tecnologia, por brindarme el apoyo necesario durante
el posgrado.

Al Instituto Mexicano del Petréleo, por las facilidades y los apoyos brindados durante la
realizacion del trabajo de tesis.

Vi



Contenido

RO S UM BN ... et e e e e e e e i
N 0 1] 1 = T3 v
F o= To [T o 1y 0T =] o] (o 1 PP Vi
R 11 Yo [T o1 o 16
1.1 Concepto de perforacion bajo balance..............cccccceii, 16

2 RevisiOn de la Iteratura.........ccooeeeiiii e 19
3 MOAEIO FISICO i 23
3.1 CoNSIderacionNes gENEIAIES........cii i i i ittt e ettt e e e e e eeeeaa e e e e e aeeeeeens 24

O Y To o (=] (o Fo 0 F= Y (= 1 = Lo o 1P 26
4.1 Modelo de flujo de UN@ fAaSE .....ccoeeeiiiiiiiiiie e 27
4.2 Modelo de flujo de dOS faSES.....ccoii i 28
4.2.1  MOAelO drift-FlUX ...cceeeeiiiiiiiiee e 30
4.2.2  Fraccion vOIUMELrica del gas ......ccoooieeiiiiiiiiie e e 34

5 Relaciones CONSHIULIVAS.....cccceiiiiieiiiiiiii et e e e 36
5.1  Par@metroS Arift.........oeeiiiiiiiiiiiiiiiiiiie ittt eaee e 36
5.1.1 Coeficiente de diStribUCION..............uuuiiiiiiiiiiiiii s 37
5.1.2  VeloCidad drift.......cooiiiiiiiiiiie e e eeeae 39
5.1.3 Variables ajustables...........ccooo i 42

vii



6

5.2 Propiedades .........uuuuiiiiiiiiiiiiiiii et aeaaaaa 43

Yo [Tt To ] o I 0 10T 01T 0T R 46
6.1  Diferencias fiNITAS .........ii i e 46
6.2 Discretizacion de las ecuaciones de CONSErvacCion ...........cccueeeeeeeeeeniiviineneenenns 48
6.3 Definicidn de la matriz SOIUCION .........ccooiiiiiiiii 50
6.4 Procedimiento de SOIUCION .........ccooeiiiiiiii i, 52
6.5 Analisis de pasos de tiempo Y €SPACIO........ccceeeeeeiieeeiiieeeeeeeeeeeee e 53
6.6 Discusion de los parAmetros drift ... 55
6.7 Discusion de los factores de friCCiON ..o, 59

Validaciones Y reSUIAAOS. ........uuueii et e e eeeeaes 64
7.1 Validacion con datos experimentales.........cccceeeeieeeii e, 64

7.1.1  Flujo de gas Y lIQUIAO .........eeeiiiiiiiiiiiiiiiiieeeeeeeeeeeeeeeeee ettt 64

A A o (V] To I 1 - ][ o F PP 67
7.2 Validacion con datos de CamMPO.......coeviiiiiiiie e 70

A R o o o T 0 PR 71

T.2.2  POZO D2... it a e e e aaaaaa s 80
7.3 Ventana de OPEeraCiON ......cccoeieie i 84

Resultados transitorios y analisis parametriCo ...........evvvvviveeieiiiiieeeeiiiiiiieeieeeeeeeeeeeen 86
8.1 Resultados de l0s perfiles tranSItoroS. .........ooi v iiieeiiii e 86
8.2 ANALISIS PArAMELIICO .. .evvvviiiiiiiiiiiiiiee et e ettt e e et e e e e e e e e e eeeeeeeeeeeeees 89

viii



9  Conclusiones Yy reCOMENAACIONES.........cceiiiiiiiiieeeiiie e ee e e e e e e e e e e eaaaans 95

N[ 01T g Lol = U = T USRI 100
] (=] =] Lol = L PP 104
Y 0 1= o 1ot PRSP 107
F Y 0 1= Lo [Tot = PRSP 111
Y 0 1= o [ ot PSPPI 120



Lista de figuras

Figura 1.1 Ventana de operacion tipica de la UBD con inyeccién de nitrégeno por anular

concéntrico (modificada de Urbieta et al., 2009) ..., 17
Figura 3.1 Esquema de la UBD con inyeccion de gas por un anular concéntrico .......... 23
Figura 3.2 Flujo de gas en la region del anular CONCENLIICO ...........uuvmuremmvmmvrniiiiiinnnnns 24

Figura 5.1 Comparacién de las relaciones constitutivas del coeficiente de distribucion.39
Figura 5.2 Comparacién de las relaciones constitutivas de la velocidad drift promedio. 42
Figura 6.1 Esquema de los nodos solucidon en las coordenadas espacial y temporal....48

Figura 6.2 Comparacion de las relaciones constitutivas en el calculo de la fraccién de
gas. Las relaciones constitutivas de Hibiki e Ishii (2003) son empleadas al considerar el
patron slug (PFS), y cuando la frontera entre el patron slug y anular es definida
(FPESA). oottt ettt ettt et e ettt ettt ettt n e, 57

Figura 6.3 Comparacion de las relaciones constitutivas en el calculo de la velocidad de
mezcla. Las relaciones constitutivas de Hibiki e Ishii (2003) son empleadas al considerar
el patron slug (PFS) y, cuando la frontera entre el patron slug y anular es definida
(FPESA). oottt ettt ettt et e ettt ettt ettt n e, 57

Figura 6.4 Comparacion del célculo de la presion al utilizar diferentes relaciones

constitutivas de [0s parametros drift. ... 58
Figura 6.5 Diferentes factores de friccién bajo régimen laminar y turbulento. ................ 61

Figura 6.6 Comparaciones de las BHP calculadas utilizando diferentes factores de
friccidn en un POZO ProdUCIOr UE gAaS. ...evviiiiiiiiiiiiiiiiiiiiieieee et ee e e e e e e e e e e e e e e e e eeeeeeeeeees 63



Figura 7.1 Gréficas comparativas de los resultados de la simulaciéon y los datos
experimentales de Gaither et al. (1963). a) Diferentes BHP del flujo de gas en una

tuberia anular. b) Diferentes BHP del flujo de liquido en una tuberia circular. ............... 66

Figura 7.2 Transitorios de la presion, temperatura y velocidad de la mezcla simulados
en el fondo del pozo para caso del flujo bIfasiCo. ........ccceeiiiiiiiiiiiii 68

Figura 7.3 Comparacion del perfil de presion obtenido de la simulacion con los datos
experimentales de Lage et al. (2000). ......uuiiiiiiiiiiiiiiiiii e 68

Figura 7.4 Resultados obtenidos de la simulacion para el flujo bifasico. a) Perfiles de
velocidades de las fases y la mezcla. b) Fraccion volumétrica del gas a lo largo de la
L0001 = U= T [V = APPSO URPPPPPRPPUPPN 70

Figura 7.5 Parametros drift obtenidos de la simulacion para el flujo bifasico. a) Perfil de
la velocidad drift promedio. b) Perfil del coeficiente de distribucion. ...............ccccceeee 70

Figura 7.6 Pozo 01. a) Estado mecanico, profundidades e inclinaciones. b) Trayectoria
(0 =T I 0T o TR PP TSRRRP 72

Figura 7.7 Presiones en superficie del Pozo 01, registradas en tiempo real para
diferentes profunNdidades. .........cooo oo 73

Figura 7.8 Perfiles en estado estacionario obtenidos de la simulacion del Pozo 01 a
1G] 7 b 0 U 75

Figura 7.9 Perfiles en estado estacionario obtenidos de la simulacién del Pozo 01 a
101 7 0 U 75

Figura 7.10 Perfiles en estado estacionario obtenidos de la simulacién del Pozo 01 a
0= o P 77

Figura 7.11 Perfiles en estado estacionario obtenidos de la simulacién del Pozo 01 a
G0 o P 77

Xi



Figura 7.12 Perfiles en estado estacionario obtenidos de la simulacién del Pozo 01 a
L3 I o TP 78

Figura 7.13 Perfiles en estado estacionario obtenidos de la simulacién del Pozo 01 a
4697 m. a) Velocidades en las diferentes secciones del pozo. b) Temperaturas en las

diferentes SeCCIONES del POZO0. .....ccoiiiiiiiiiii e 79

Figura 7.14 Pozo 02. a) Estado mecanico, profundidades e inclinaciones. b) Trayectoria

(0 =T I 010 4 PP SSRRP 80

Figura 7.15 Presiones en superficie del Pozo 02, obtenidas del avance diario de la
perforacidon para diferentes profundidades. .........cccooiiiiiiiiiiiiii s 81

Figura 7.16 Perfiles en estado estacionario obtenidos de la simulacién del Pozo 02 a
DT 2 M e 83

Figura 7.17 Perfiles en estado estacionario obtenidos de la simulacién del Pozo 02 a
5272 m. a) Velocidades en las diferentes secciones del pozo. b) Temperaturas en las

diferentes SeCCIONES del POZO0. .....ccooiiiiiiiiie e 83
Figura 7.18 Ventana de operacion para el caso del P0zo 01 a 4538 m. ........ccccccvvvnnnns 85

Figura 8.1 Transitorios de las temperaturas en las diferentes secciones del Pozo 01 a
33 7 o P 87

Figura 8.2 Perfiles de temperatura del nitrégeno en el anular concéntrico obtenidos

durante la simulacion del POzo 01 @ 4538 M. ..uonieee e 87

Figura 8.3 Transitorios de las velocidades en las diferentes secciones del Pozo 01 a
33 7 o P 88

Figura 8.4 Transitorios de las presiones en las diferentes secciones del Pozo 01 a 4538
1 PP 89

Figura 8.5 Respuesta de la temperatura en el fondo del pozo ante el aumento (APS) y el
decremento (DPS) de la presion de salida en el estrangulador. ...............cceevvveieeeennne. 91

Xii



Figura 8.6 Respuesta de a) la velocidad de mezcla y b) la BHP ante el aumento (APS) y

el decremento (DPS) de la presién de salida en el estrangulador.............c.cccccceeeeeennee. 91

Figura 8.7 Respuesta de la temperatura en el fondo del pozo ante el aumento (AGN) y

el decremento (DGN) del gasto de inyeccidn de nitrGgeno. .........cccceeeeeeeeeiiiiiiiiiieeeeeene, 93

Figura 8.8 Respuesta de a) la velocidad de mezcla y b) la BHP ante el aumento (AGN) y

el decremento (DGN) del gasto de inyeccidn de nitrGgeno. .........cccceeeeeeeeiiiiiiiiiieeeeeeee, 93
Figura B.1 Diagrama de flujo para el calculo de la fraccion volumétrica del gas.......... 113
Figura B.2 Diagrama de flujo para el célculo del modelo de flujo de una fase. ............ 114
Figura B.3 Diagrama de flujo para el calculo del modelo de flujo de una fase. ............ 115
Figura B.4 Diagrama de flujo para el calculo del modelo de flujo de dos fases............ 116
Figura B.5 Diagrama de flujo para el célculo del modelo de flujo de dos fases............ 117
Figura B.6 Diagrama de flujo para el calculo de los modelos acoplados...................... 118
Figura B.7 Diagrama de flujo para el calculo de los modelos acoplados...................... 119

Xiii



Lista de tablas

Tabla 3.1 Didmetros anulares utilizados en las operaciones de UBD con inyeccion de

NitrGgeNo POr anular CONCENTIICO. .....cooiiiei e nnnne 25

Tabla 4.1 Descripcion de los términos involucrados en las ecuaciones de conservacion.

Tabla 5.1 Valores del numero critico de Kutateladze para diferentes didmetros

AAIMENSIONAIES ...coiiii et e e e e e e et e e e e e e e e e eaaaaas 41
Tabla 5.2 Variables ajustables de los pardmetros drift...........ccccvvvvviiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiieee, 43
Tabla 5.3 Constantes utilizadas en el célculo del factor de compresibilidad................... 44

Tabla 6.1 Datos para los diferentes modelos utilizados en el andlisis de pasos de tiempo
[ VA=2S] 0.= [ox o TR PPPPRSPN 54

Tabla 6.2 Analisis de diferentes pasos de tiempo y espacio de los modelos propuestos.

Tabla 6.3 Datos utilizados para la comparacién de las diferentes relaciones constitutivas
de 10S parametros Arift. ... 55

Tabla 6.4 Condiciones en superficie del experimento de flujo de gas de Gaither et al.
10 1 62

Tabla 7.1 Datos de las condiciones en superficie para la simulacion del flujo de gas....65

Tabla 7.2 Datos de las condiciones en superficie para la simulacion del flujo de liquido.

Tabla 7.3 Datos para la simulacién del caso de flujo bifasico. ........cccccccvvvvvveiiiiiiiiinnnnee. 67

Tabla 7.4 Errores absolutos obtenidos al comparar las presiones calculadas y las
Presiones del @XPEIrMENTO. ...... ittt e e e e b e e e e e e e eeearba e e eaeas 69

Xiv



Tabla 7.5 Geometrias de las tuberias de revestimiento y las herramientas del Pozo 01.

Tabla 7.6 Datos utilizados para las simulaciones de la perforacion de diferentes

profundidades del POZO OL.........ooiiiiiiiiiiiii et e 73
Tabla 7.7 Presiones obtenidas de la simulacion del Pozo 01 a 4538 m..........cccevvveeeee.. 74
Tabla 7.8 Presiones obtenidas de la simulacion del Pozo 01 a 4608 m.............ccceeeee.... 76
Tabla 7.9 Presiones obtenidas de la simulacion del Pozo 01 a 4697 m..........ccccccvvveee... 78

Tabla 7.10 Errores obtenidos para diferentes profundidades, al comparar las presiones
simuladas del Pozo 01 con 10S datos de CamMPO........uuuuiiiiieeeiiiiiiiiii e 79

Tabla 7.11 Geometrias de las tuberias de revestimiento y herramientas del Pozo 02...80

Tabla 7.12 Datos utilizados para la simulacion de la perforacion del Pozo 02 a la
Profundidad & 5272 M. 81

Tabla 7.13 Presiones obtenidas de la simulacién del Pozo 02 a 5272 M......cocevvenvennnen.. 82

Tabla 7.14 Errores obtenidos al comparar las presiones simuladas del Pozo 02 con los
(o F= 10130 [ 0% 11 0] Lo TSRS 84

Tabla 8.1 Condiciones de operacion en superficie utilizadas para el andlisis paramétrico.

Tabla 8.2 Resultados del andlisis parametriCo. ............uuvvvveiiiiiiieiiieeiiiiiiieiieeeeeeeeeeeeeeeeee 94

XV



1 Introduccion

Con base en el creciente numero de campos depresionados a nivel mundial y a la
demanda de técnicas mas eficientes para la recuperacion de hidrocarburos, la industria
petrolera se ha visto en la necesidad de continuar mejorando sus técnicas en la
perforacién. Actualmente, la combinacion de técnicas que se conceptualizaron hace
mas de 100 afios, en conjunto con los recientes avances tecnoldgicos, ha permitido la
creacion de técnicas de perforacién especializadas (Shale L., 1994), las cuales
propiamente disefiadas y ejecutadas, permiten una perforacion mas econémica, segura
y exitosa en casi cualquier ambiente. Una de esas técnicas es la perforaciéon bajo

balance (UBD de sus siglas en ingles).

1.1 Concepto de perforacion bajo balance

En la UBD, la presion en el fondo del pozo (BHP de sus siglas en ingles) se disefia para
ser menor o igual a la presién de la formacién a perforar, esto gracias a la incorporaciéon
de una fase gaseosa al sistema. Esta condicién de bajo balance, en ocasiones permite
la invasion de los fluidos de formacién al pozo durante la perforacion, evitando las
pérdidas de circulacion y por ende el dafio a la formacién. Como resultado se requiere
la implementacion adicional de equipos y procedimientos especiales antes, durante y

después de las operaciones de la UBD.

En la técnica de la UBD, el concepto principal de control del pozo (evitar el influjo de
fluidos de formacién por medio de la presién, la cual debe ser mayor a la presion de
formacion) se reemplaza por el control del flujo. En el control del flujo se deben de
controlar: 1) la BHP, 2) los fluidos de la formacion y 3) la fase gaseosa intencionalmente
incorporada al sistema de circulacion. Para cumplir ésta tarea, debe definirse una
ventana de operacion, la cual permite conocer las fronteras en que la operacion se debe
realizar. En la Figura 1.1 se muestra una ventana de operacion tipica para este tipo de

operaciones (Urbieta et al., 2009).
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Figura 1.1 Ventana de operacion tipica de la UBD con inyeccion de nitrdgeno por anular

concéntrico (modificada de Urbieta et al., 2009)

En la ventana de operacion se pueden observar las diferentes variables que permiten

definir las fronteras de operacion. Dentro de estas variables se puede encontrar:

La velocidad anular minima que se requiere para garantizar el acarreo adecuado
de los recortes a superficie.

El volumen maximo de lodo permisible en la herramienta direccional que permita
su buen desempefio, y la toma de registros en tiempo real o en formato de
memoria.

Las fronteras del volumen critico del N2 (nitrégeno). La frontera inferior esté
definida por el volumen minimo, que garantice el desplazamiento del gas
inyectado hacia el anular principal (Mykytiw y Davidson, 2003). En la frontera
superior se define el gasto maximo permisible antes que las grandes velocidades

causen que los perfiles de presiéon sean dominados por la friccion.
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e Los limites de presion se fijan a partir de un analisis geomecanico, el cual
permite definir las fronteras en que se garantice la estabilidad e integridad del

agujero perforado.

Por otro lado, la reduccién en la BHP se debe a la incorporacion de la fase gaseosa
(generalmente nitrdgeno) en el anular principal, que permite asi tener control de la DEC
(densidad equivalente de circulacién) en el fondo del pozo. Dentro de las ventajas que

proporciona la técnica de bajo balance se pueden mencionar las siguientes:
e Incremento en la vida de la barrena, alcanzando altos ritmos de penetracion.
e Minimizar las pérdidas de circulacién y pegaduras por diferencial de presion.
e Reducir el dafio a la formacion y los requerimientos de estimulaciones.
e Incremento de la produccion.
¢ Beneficios ambientales.

Es evidente que las ventajas de esta técnica, se traducen en beneficios econdémicos.
Por lo que la UBD ha sido tomada como una opcién viable para la perforacién de

campos maduros y depresionados.
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2 Revision de la literatura

El uso de la inyeccién de N, a través de la TP (tuberia de perforacion) para aligerar la
columna hidrostatica, es una practica coman para alcanzar bajas DEC y asi evitar
pérdidas masivas de circulacibn en campos depresionados alrededor del mundo.
Particularmente, en el campo Samaria, la presion original del yacimiento era de 7500
psi; sin embargo hoy en dia debido a la explotacion intensiva se ha registrado una
presién de 2200 psi (Urbieta et al., 2009).

En la técnica de UBD con inyeccion de gas por TP, el N, se inyecta directamente por el
standpipe, transformando el ya ligero lodo base aceite (OBM de sus siglas en ingles) en
un sistema multifasico dentro de la TP y el anular principal, hasta los sistemas de
separacion en la superficie. Durante varios afios, se ha implementado la aplicacién de
esta técnica; sin embargo se han observado muchas limitantes técnicas, dentro de las

cuales se pueden mencionar las siguientes:

e Grandes cantidades de gas en la TP generan grandes velocidades de la mezcla
(N2 y OBM) y en consecuencia los perfiles de presion pueden estar facilmente
dominados por la friccidon generada.

e La presencia de gas en las herramientas de los ensambles de fondo (BHA de sus
siglas en ingles) representa un problema serio en la medicion y registros de la
formacion. La compresibilidad del fluido afecta considerablemente la amplitud de
la sefial del PWD/LWD (herramientas de medicién del BHA, Pressure while
drilling y Logging while drilling).

e En consecuencia, a las limitantes en el registro de la formacion, se pierde el
control direccional del pozo. De esta manera, los pozos de alta inclinacion y
horizontales estan condenados a perforarse a “ciegas”.

e Las altas temperaturas son comunes en el fondo del pozo, debido a la relacién
gas/liquido, alcanzando el limite técnico de los BHA convencionales.

Teniendo esto en mente, la UBD con inyeccién de gas a través de un anular concéntrico
se ha considerado como la mejor opcidén para mitigar estas limitantes. La técnica de
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inyeccion de gas a través una region anular concéntrica consiste en implementar un
anular concéntrico provisional por el cual el gas se inyecta desde la superficie hasta
cierta profundidad y el OBM se inyecta de manera convencional a través de la TP. Esto
permite garantizar el buen funcionamiento del BHA, el control total de la trayectoria del
pozo, alcanzar la DEC correspondiente y adicionalmente aprovechar las ventajas
propias de la UBD (Beltran, 2010).

El trabajo presente surge de la necesidad de contar con una herramienta que permita
disefar y reproducir escenarios de las operaciones de UBD con inyeccién de gas por
anular concéntrico. Para esto es necesaria la implementacion de una aplicaciéon que
permita definir las ventanas de operacion (ver Figura 1.1) y asi conocer las condiciones
de operacidn, tales como presiones y gastos de inyeccion. Considerando lo anterior, se
realizé una busqueda en la literatura. A continuacién se muestran las publicaciones

relacionadas.

Urbieta et. al. (2009) presenta parte de la metodologia del disefio del primer pozo
perforado en México con la técnica de bajo balance con inyeccién de gas por anular
concéntrico. El caso mostrado es de un pozo de mas de 4900 metros de longitud,
perteneciente al campo Samaria. Aunque no propone ningun modelo matematico o
célculo de propiedades, permite observar algunas consideraciones importantes para el

disefio de la operacion.

Mykytiw y Davidson (2003) publicaron varias de las consideraciones necesarias para el
disefio y ejecucion de las operaciones de UBD con inyeccion de gas por anular
concéntrico. Dentro de las consideraciones mencionadas se listan las siguiente:
Relacion gas-liquido en el anular principal, gasto critico de inyeccién de nitrégeno,
inclinacion y profundidad de los puertos de inyeccion de gas, influencia de la densidad y
viscosidad del fluido de perforacion, control dinamico de la presion del estrangulador en

superficie, entre otros.

Perez-Tellez (2003) propone un modelo drift-flux en estado estacionario y un modelo
homogéneo en estado transitorio para el disefio de la UBD con inyeccion de N, por TP

para pozos verticales. Estos modelos estan formulados por la ecuacion de conservacion
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de masa para cada fase y la ecuacion de conservacion de cantidad de movimiento para
la mezcla. El modelo drift-flux se formula a partir de modelos independientes para cada
patréon de flujo. Asi mismo se proponen modelos de transicion entre cada patron de
flujo. EI modelo transitorio toma como condicion inicial el modelo estacionario, sin
embargo la evolucion de las variables a encontrar (presion y velocidad de mezcla) son
bajo un concepto homogéneo. Se modelaron los patrones de burbuja, burbuja dispersa
y slug en la tuberia de perforacion. En el espacio anular se modelaron los patrones de
burbuja, slug y churn. EI modelo se compara con simuladores comerciales y datos de

campo.

Lage y Time (2000) propusieron un modelo mecanistico en estado estacionario de flujo
ascendente de dos fases para tuberias anulares verticales. El modelo se basaba en la
ecuacion de conservacion de cantidad de movimiento, donde se modelan las
diferenciales de presion de manera independiente para cada patrén de flujo. Por otra
parte, se incorporan los modelos de transicién propuestos por Taitel et al. (1980). Se
estudian los patrones de flujo burbuja, burbuja dispersa, slug y anular. EI modelo se
valida con datos de un pozo experimental de 1275 m. Los fluidos utilizados en dicho

experimento fueron agua y nitrégeno.

Hibiki e Ishii (2003) presentan el planteamiento de las ecuaciones de conservacion
(masa, cantidad de movimiento y energia) para la formulacion de un modelo drift-flux
en una dimension en estado transitorio. También presentan las deducciones de los
parametros drift (velocidad drift y coeficiente de distribucion), utilizados dentro de este
esquema. Los patrones de flujo considerados son burbuja, slug y anular. El trabajo no
trabaja de manera acoplada las transiciones entre cada patron, por lo que existen
discontinuidades entre dichos patrones.

Alkaya (2002) presenta modelos para el célculo de la velocidad drift y el coeficiente de
distribucion, dichos parametros se utilizaron en la formulacion de los modelos drift-flux
para flujo multifasico en pozos petroleros (flujo agua-gas y agua-aceite). Estos
parametros se plantearon a partir de la fisica de cada uno de los patrones de flujo, lo

gue permite obtener perfiles continuos en funcion de la fraccién volumétrica del gas.
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Shi et al. (2003) propone los parametros drift necesarios para los modelos drift-flux. El
autor discute los parametros propuestos en otros trabajos, ya que estos se plantearon a
partir de experimentos en tuberia de diametros pequefios (menores a 2 pulgadas). Se
propone un ajuste de ciertas variables dentro de los pardmetros drift que permite
modelar el flujo bifasico en tuberias de mayor didmetro y para diferentes inclinaciones.
Sus resultados se compararon con datos experimentales de flujo gas-liquido y liquido-
aceite.

Pan et al. (2011) presenta el planteamiento de un modelo drift-flux que acopla el flujo
del pozo con el yacimiento, para la inyeccién de CO, (di6xido de carbono) desde
superficie hasta la formacién. Discute el planteamiento de las ecuaciones de
conservacion, asi como los parametros drift utilizados. De igual manera, discute las
variables ajustables de los parametros drift propuestos por otros autores, y compara sus

resultados con un caso de campo.

Sharma et. al. (2000) presenta un modelo drift-flux en estado estacionario para el flujo
simultaneo de tres fases (solido, liquido y gas). El modelo estacionario estd compuesto
por las ecuaciones de conservacion de masa para ambas fases y cantidad de

movimiento para la mezcla. El modelo se compar6 con datos de campo.

Tang et. al. (1997) presenta el analisis y el modelado del proceso de descarga en las
operaciones de gas-lift en pozos productores. El modelo hidrodinamico esta planteado
por dos ecuaciones de masa (una para cada fase) y una ecuacién de cantidad de
movimiento para la mezcla. Se muestran resultados del comportamiento transitorios del

proceso de descarga y la estabilidad del flujo a través del pozo.

Es importante hacer notar que muchos han sido los esfuerzos por la implementacién de
modelos matematicos, bajo diferentes esquemas, para modelar el flujo multifasico en
tuberias. Sin embargo los esfuerzos por modelar de manera puntual las operaciones de
UBD con inyeccion de gas por el anular concéntrica han sido menores. El presente
trabajo propone una herramienta del modelado numérico como parte del disefio de la

operacion.
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3 Modelo fisico

En las operaciones de UBD con inyeccion de N, a través de un anular concéntrico las
fases viajan por separado, antes de presentarse el flujo bifasico en la regién del anular
principal. EI N, se inyecta en superficie a través del anular concéntrico. Para esto, se
instala provisionalmente un tieback (complemento) ranurado sobre la boca del ultimo
liner, creando asi un espacio anular secundario. EI OBM se inyecta en superficie a
través del standpipe de manera convencional. El lodo viaja por la tuberia de perforacion,
el BHA, la barrena y finalmente retorna a superficie por el anular principal. Ambas fases
confluyen a la profundidad de los puertos de inyeccidn, posteriormente fluyen
simultdneamente hasta la superficie. La Figura 3.1 muestra un diagrama del flujo de
ambas fase en el pozo. La Figura 3.2 representa un esquema del flujo del gas a través

del anular secundario a la profundidad de los puertos de inyeccion.

w Flujo descendente
b ‘ del gas en el
'14” anular concéntrico
i
Tieback — '\T‘:'\\
,i [~ Flujo ascendente
Aaj A de la mezcla en el
| iy anular principal
Puertos de__— | X princip
inyeccion
<:I Fase liquida (OBM)
Fase gaseosa (N2)
<3 Mezcla (N2-OBM)
Flujo del liquido
enlaTPy

anular principal

Agujero —

descubierto

Figura 3.1 Esquema de la UBD con inyeccién de gas por un anular concéntrico
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\‘< \
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Boca | *4/

de liner

Figura 3.2 Flujo de gas en la region del anular concéntrico

3.1 Consideraciones generales

En este trabajo se considera que ambas fases presentan flujo desarrollado. El nitrégeno
fluye en el anular secundario y a través de los puertos de inyeccion. EI OBM esta
fluyendo en la sarta de perforacion, la barrena y el anular principal. El flujo de dos fases

se presenta desde la profundidad de los puertos de inyeccion hasta la superficie.

El nitr6geno se trata como un gas real, por lo que su densidad se ve afectada por la
presion, temperatura y el factor de compresibilidad. La fase liquida es incompresible, es
decir su densidad es constante. Ambas fases presentan un comportamiento

Newtoniano.

Cuando las fases fluyen juntas, ambos fluidos tienden a separarse por la diferencia de
densidades. La expansion del gas sobre la fase continua (liquida) propicia un
decremento de la presion, y entonces se incrementa el flujo volumétrico del gas.

Teniendo ésto en mente, las velocidades de las fases son diferentes.
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La caida de presiéon del gas en los puertos de inyeccion se desprecia debido a que el
area de flujo del gas aumenta al fluir desde la regién del anular concéntrico hacia la
region del anular principal. Esto significa que el flujo volumétrico del gas disminuye, por
lo tanto la velocidad disminuye, sin causar cambios considerables en la presion. Los
didmetros comunmente utilizados (a la profundidad de los puertos de inyeccion) en

este tipo de operaciones, se describen en la Tabla 3.1.

Tabla 3.1 Didmetros anulares utilizados en las operaciones de UBD con inyeccion de nitrégeno
por anular concéntrico.

Seccion Didmetros anulares (in) Area (in?)
Anular Principal 6.625 x 3.500 24.85
Anular conceéntrico 8.535 x 7.625 11.55
Puertos de inyeccion (tieback perforado) 23/32 (18 perforaciones) 7.30

Por otro lado, se supone que no existen fenédmenos de transferencia de masa, cantidad
de movimiento o energia entre las fases y que el flujo es adiabatico. La conveccion y la

velocidad de produccion de trabajo son las Unicas fuentes de energia.

Las fuerzas consideradas son aquellas debidas a la gravedad, a la fricciébn entre el

fluido y la pared de la tuberia, y la fuerza por aceleracion.
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4 Modelos matematicos

De acuerdo a lo planteado en el modelo fisico (capitulo 3), es necesaria la
implementacion de tres modelos: modelo para el flujo de gas en una region anular,
modelo para el flujo de liquido en una tuberia circular y una region anular, y modelo

para el flujo de dos fases en una region anular.

Los modelos matematicos propuestos en este trabajo estan formulados por las
ecuaciones de conservacion de masa, cantidad de movimiento y energia, las cuales se

describen respectivamente a continuacion (Bird et al. 2002):

0 0
—p +—pv =0 (4.2)
ot 0z

(3] )

0 0 0 T
—pV +—pW =——P +pgcosd +— 4.2
5P 5P & TP D, (4.2)

— — D — ~— ——
@ 2 ® 4 ®)

0 0 0
—pe +—pev =—P + pvgcosf 4.3
ey p ollls (4.3)
— —— —

@) @ ® o)

Donde p es densidad, v es velocidad, P es presion, 7, es el esfuerzo de corte debido
al arrastre del fluido sobre la pared de la tuberia, y e es la energia especifica. gy 6
son la aceleracion gravitacional y la inclinacion de la tuberia desde la vertical,
respectivamente. El diametro hidraulico D, se usa para calcular el area de flujo en las

diferentes secciones del pozo. Las coordenadas temporales y espaciales estan
representadas respectivamente por t y z. La Tabla 4.1 define los términos involucrados

en las ecuaciones de conservacion.
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Tabla 4.1 Descripcion de los términos involucrados en las ecuaciones de conservacion.

Descripcion
Térmi : . .
ermine Ec. de masa (4.1) | Ec. de cantidad de movimiento (4.2) | Ec. de energia (4.3)
(1) Acumulacion Acumulacion Acumulacion
(2) Inercial Inercial Inercial
. . Energia debida a la
3) Fuerza debida a la presion presion
. Energia debida a la
(4) Fuerza debida a la gravedad gravedad
(5) Fuerza de friccién con la pared de la
tuberia

4.1 Modelo de flujo de una fase

Para los modelos de flujo de una fase (N, en la region del anular concéntrico, y OBM en

la regién del anular principal y la tuberia de perforacion) las ecuaciones (4.1) - (4.3) se

pueden escribir de la siguiente forma:

Ecuacién de masa

X.| 0 0 0
CK—S[EPWVKER}/%EVK =0

Ecuacién de cantidad de movimiento

0 0 0 T
EPk + X, 0, {avk +V, Evk}:ipkgz cosQiE“”

h

Ecuaciéon de energia

0 0 0 0 0
_nkcp,kpk [E R+v.—hR } ——PB + X, 0 [Evk + Vi _ka

0z ot

0 0
CorP [ETK Y ETK:| =%p,V, g, C0sO
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Donde el subindice k denota la fase gaseosa (k = g ) o liquida (k =1). El parametro X,
permite considerar la contribucion de la compresibilidad de las fases (x , =1, X, =0).

El coeficiente de Joule-Thomson y la capacidad calorifica a presion constante estan
definidos por 'y c,, respectivamente. Para la obtencion de las ecuaciones (4.4) - (4.6)

se usaron las siguientes relaciones:

op 1
op, =—= R, =—50R, 4.7
P oP, i k kz k (4.7)
VZ
o8, :8?k+8hk (4.8)
oh, = C,0T, —n.C, P, (4.9

La relacion (4.7) describe la compresibilidad a causa de los cambios de presion, donde
¢ representa la velocidad del sonido en la fase k. La ecuacién (4.8) representa la
definicidén de la energia especifica como la suma de la energia cinética y la entalpia. Al
conocer que la entalpia expresa la cantidad de energia absorbida o cedida por un
sistema termodinamico, es posible definirla en funcién de presién y temperatura como
se muestra en la relacion de (4.9). Bajo este concepto, el coeficiente de Joule-Thomson
se define como la relacion temperatura-presion que representa la pérdida o ganancia de
calor. El coeficiente de Joule-Thomson es el parametro mas importante en la prediccion
de la temperatura (Cazarez-Candia y Vazquez-Cruz, 2005).

4.2 Modelo de flujo de dos fases

El flujo de dos fases involucra el movimiento relativo de una fase con respecto a la otra,
por lo tanto los problemas de flujo bifasico deben formularse en términos de dos
campos de velocidad. Dependiendo del grado de acoplamiento dinamico entre las fases
gue se desee, un problema transitorio comun de dos fases puede formularse usando las

técnicas (Ishii, 1977) de: 1) flujo homogéneo, 2) flujo a dos fluidos 6 3) drift-flux.
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Los modelos homogéneos toman como consideracion principal que ambas fases viajan
a la misma velocidad debido a que no existe deslizamiento entre ellas. Su formulacién
parte del concepto de flujo monofasico, sin embargo todas las variables se calcularon
como variables de mezcla en vez de fases separadas. Generalmente se plantean
usando las ecuaciones de conservacion de masa y cantidad de movimiento. Un ejemplo

de este tipo de modelos se aplica en el trabajo de Perez-Tellez (2003).

En la técnica de modelado a dos fluidos cada fase se considera por separado, como
resultado se establecen dos ecuaciones de conservacion para los balances de masa,
cantidad de movimiento y energia para cada fase (Montoya, 2010). Como
consecuencia, la introduccién de dos ecuaciones de cantidad de movimiento presenta
considerables dificultades debido a complicaciones matematicas. Las inestabilidades
numéricas causadas por una mala eleccién de términos de interaccion interfacial en las
ecuaciones de cantidad de movimiento se presentan frecuentemente. Ademas, en este
tipo de modelado se requiere plantear un modelo para cada patron de flujo y una
herramienta teodrica para determinar las transiciones entre ellos. El acoplamiento
numérico de todos los modelos de los diferentes patrones de flujo requiere diferentes
pasos de tiempo y espacio para su solucién, obligando a tener una malla dinamica.

Las dificultades asociadas con la técnica de modelado a dos fluidos se pueden reducir
significativamente al formular los problemas de dos fases mediante la técnica de
modelado del drift-flux. Bajo este concepto, el movimiento de todas las fases se expresa
por la cantidad de movimiento de mezcla pero considerando el movimiento relativo
entre las fases. Es decir, el concepto basico del los modelos drift-flux es considerar la
mezcla como un todo en lugar de dos fases separadas (Hibiki e Ishii, 2003), donde el
campo de velocidades se expresa en términos de: 1) la velocidad de mezcla al centro
de masa y 2) la velocidad de la fase gaseosa respecto al centro del volumen de la

mezcla.
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4.2.1 Modelo drift-Flux

El promediado de variables sobre el area transversal, es de gran ayuda en la
formulacion de problemas complicados de ingenieria que involucran flujo de fluidos y
transferencia de calor. Esto permite que los cambios radiales de las propiedades en una
tuberia sean despreciados. La mejor aproximacién para obtener un modelo
unidimensional es la integracién de las variables sobre un area transversal e introducir

valores promedio de las propiedades (Hibiki e Ishii, 2003).

Un simple promedio de area en el area transversal de una tuberia A, esta definido por
1

(p)==[ o dA (4.10)
Ar i

donde ¢, representa cualquier propiedad y el operador < )define el promedio de una
variable. El valor de ¢, promediado y ponderado por la fraccion volumétrica, ¢, , esta

dado por el operador << >> y es definido por

<<<0k>> =)/ (en) (4.11)

Por lo tanto, la densidad de mezcla se puede definir como

<pm>:<ag>pg +(1—<ag>)p, (4.12)

La componente axial de la velocidad ponderada promedio de la fase k es

((v))= <<akvk>>> () (4.13)

donde la expresién escalar de la velocidad corresponde al componente axial del vector
y el subindice s define la velocidad superficial de la fase k. Entonces la velocidad de

mezcla esta definida por
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L (et} _(%5)p; (v ))+(1={er)) o () 4.14)
" (P (Pn) |

y el flux volumétrico esta dado por

(J) :<a9><<vg >>+(1—<ag>)<<v,>> (4.15)

La velocidad drift de la fase gaseosa es representada como la velocidad de la fase

dispersa con respecto al centro del volumen de la mezcla y esté definida por
V=V, — ] (4.16)
Entonces la velocidad drift promedio puede definirse como

V_gi:<<V9>>_<j>:(1_<a9>)(<<vg >>—<<v|>>) (4.17)

o bien

<

Vy = (Vi ))+(C, ~1) (i) (4.18)

donde la velocidad drift local de la fase gaseosa <<ng>> y el coeficiente de distribucion

C, de la ecuacion (4.18), estan definidos respectivamente por:

((Va)) = A (4.19)

(4.20)

Estos parametros drift (ecuaciones (4.19) y (4.20)) deben definirse a partir de relaciones
constitutivas, las cuales seran discutidas en la seccion 5.1. Al considerar diferentes
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campos de velocidad, Ishii (1977) propuso las siguientes relaciones para conocer las

diferentes velocidades:

<<Vg>>:"m+£—;>; (4.21)
() =V, - () Py g (4.22)

iy=v_ _ v, 4.23
(J)=v,+ ™ (4.23)

En las definiciones subsecuentes, las propiedades promediadas seran consideradas

uniformes, por ejemplo v, :<<vg>>. Esta suposicion es vélida al considerar que el

cambio de las propiedades en la regién transversal de la tuberia es mucho menor

respecto al cambio axial.

Las ecuaciones de conservacion propuestas en este trabajo para el modelo drift-flux
(flujo de mezcla de N, y OBM en la region del anular principal) se definen a

continuacion:

Ecuacién de masa

c?lat o oz

cl {ﬁ P +vaPm}+,omgvm =0 (4.24)

m

Ecuacién de cantidad de movimiento

0 0 0 0 07 T
1+C)=P +p | =V +v_ —V_|+C,—a,+C,—V: ==+ oS + - :
( 1)6,2 m pm|:at m m 62 mjl 2 82 ag 3 az o]} pmgz Dh (4 25)
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Ecuaciéon de energia

_ﬁm [g I::'m + Vi EI:)m:|_2pm + Pn [ﬁvm + Vi iVm:|+
ot 0z ot ot oz
(4.26)

0 0
—T +v.—T |=xp Vv _0,6cosO
ym[at m maz m:| pm ng

donde el subindice m hace referencia a la mezcla formada por las fases liquida y

gaseosa, mientras que C,, C,, C,, B,y 7., estan definidos respectivamente por:

1 1 a, |-
Cl :ﬂ —2—&—2 g ng (427)
P\ Cq  PmCy )\ 10
a 1 —
C, =1y, V7 (4.28)
P 1-a, \1-«,
(04
C,= M(—QJ (4.29)
P 1—069
B =0a4N4Cy Py +(1_ag )77|Cp,|P| (4.30)
Yo =04CpgPs +(1_ag)cp,lpl (4.31)

Las ecuaciones de conservacion para el modelo drift-flux surgen de las ecuaciones
(4.1)-(4.3), y estan formuladas para una mezcla (ver deduccion en el Apéndice A). En la
ecuacion de cantidad de movimiento fueron introducidas las relaciones para las

velocidades de las fases (4.21) y (4.22). Sin embargo, las derivadas de la fraccion de
gas,a,, y la velocidad drift promedio, \7, se trataron por separado, lo que permite

resolver solamente para la presion, velocidad y temperatura, al igual que en los

modelos monofasicos.
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4.2.2 Fraccion volumétrica del gas

Las ecuaciones de conservacion del modelo propuesto para el flujo de dos fases son
resueltas numéricamente para la presion, velocidad y temperatura. Por lo tanto es
necesaria la introduccién de una relacién que permita obtener la fraccion del gas. Cabe
mencionar que la convergencia entre la solucion de las ecuaciones (4.24)-(4.26) y la
fraccion de gas es indispensable para alcanzar una correcta solucién del modelo drift-
flux. La relacién utilizada para calcular la fraccion volumétrica del gas es la siguiente

Vv

a. = 59 4.32
N A (4.32)

Para la ecuacion (4.32) las velocidades superficiales se definen como

Vg :%:ocgvg (4.33)
vy =%=(1—ag)V. (4.34)
_ Q,+Q

] =a,V, +(l—ag )v, (4.35)
donde A es el area transversal total de la tuberia y Q es el flujo volumétrico a

condiciones de presion y temperatura de operacion. El flujo volumétrico del gas se
calcula a partir de las condiciones estandar del gas mediante la siguiente relacion

o -l
g

(4.36)
g sc sC
Tg Pg Zg

La ecuacion (4.32) se resuelve mediante un proceso iterativo donde «, permite obtener

una nueva densidad y velocidad de mezcla con la relaciones (4.12) y (4.14), se calculan

los parametros drift, C, y v,;, Y finalmente se obtienen las velocidades de las fases con

las ecuaciones (4.21) y (4.22). Posteriormente, las nuevas propiedades y pardmetros se
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introducen en la solucion de las ecuaciones de conservacién hasta alcanzar la
convergencia. Por ejemplo, la nueva velocidad se introduce en los términos no lineales
de la velocidad de mezcla. Dicho procedimiento para el céalculo de la fraccién

volumétrica del gas se muestra en un diagrama de flujo en el Apéndice B.
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5 Relaciones constitutivas

Con el fin de completar los modelos matematicos se debe contar con la definicién de las
relaciones constitutivas de los parametros drift y las propiedades correspondientes que
permitan obtener sus soluciones. A continuacion se definen los parametros drift

propuestos por diferentes autores y las propiedades de los fluidos.

5.1 Parametros drift

Tal como se menciond en la seccidn 4.2, el modelo drift-flux esta expresado en funcién

de dos campos de velocidades, esto es, en funcion de: a) la velocidad respecto al
centro del volumen de la mezcla, y b) la velocidad de mezcla respecto al centro de

masa. Esto se puede apreciar al retomar las definiciones de las ecuaciones (4.21) y
(4.22).

v, =V, + 2V (5.1)
. Pn
a) b)
vV, =V, —OC—Q&Vgj (5.2)
1—0(9 Pm

N e—

Por otra parte, el deslizamiento entre las fases, descrito por el modelo drift-flux es el
resultado de la accibn de dos mecanismos (Shi et al., 2002). El primero es
consecuencia de los perfiles no uniformes de las fases. La concentracion del gas en un
flujo ascendente (vertical) gas-liquido, tiende a ser mayor en el centro de la tuberia,
donde la velocidad de la mezcla es aun mayor. El segundo mecanismo describe la
tendencia al crecimiento ascendente del gas dentro de la fase liquida, debido a la
flotacion. La ecuacién (5.3) permite la incorporacién de estos dos mecanismos (Zuber y
Findaly, 1965):
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v, =C,j+V, (5.3)

donde el parametro de distribucién C, describe la relacién entre la velocidad y los
perfiles de concentracion. Por otra parte la velocidad drift local de la fase gaseosa v,

representa el efecto de la flotacion de la fase gaseosa en la fase liquida. El efecto de
estos pardmetros en las predicciones depende del valor que tome j. Para altas

velocidades, C, se torna importante debido a que multiplica al flux volumétrico. Sin
embargo para velocidades pequefias, v, es dominante debido a su contribucion

adicional (Alkaya, 2002).

5.1.1 Coeficiente de distribucién

Zuber & Findlay (1965) reportaron valores de C, entre 1.0 y 1.5. Diversos modelos drift-

flux utilizan el valor constante de 1.2 para los patrones burbuja y slug, y 1.0 para el

régimen anular (Ansari et al., 1994; Hasan et al., 2010; Perez-Tellez, 2003). De hecho,
el valor de C, debe aproximarse a 1.0 conforme la fraccién de gas se aproxime a 1.0 y

el producto « c, nunca debe de exceder 1.0.

Hibiki e Ishii (2003) propusieron relaciones para el coeficiente de distribucién para
varios patrones de flujo:

Parametro de distribuciéon para flujo burbuja

C, = 2 e("0-000B4Re) | 1 o [l— o(~22D5/Dy) ] [1_ o (-0.000584Re) ]

(5.4)
—{2.06( 0.000584Re) +1.2[1_e( 22DSm/Dh)j||:1_e( 0.000584R )] _1}m
Parametro de distribucion para flujo slug
C,=12-0.2\/p,/p, (5.5)
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Parametro de distribuciéon para flujo anular

\/gz (P -py)(1-a,)D,

0.015p,
C, = 1+ -
a,+4 pg/p, ]

1-a, i1 (5.6)

En las ecuacion (5.4), Dy, es el didmetro promedio de Sauter, el cual puede ser

calculado por 0.15D, . Por otro lado, Shi et al. (2003) propuso una relacién para el

coeficiente de distribucién donde el valor 1.2 se utiliza para el flujo burbuja y slug, sin
embargo, posteriormente este valor decrece acercandose a 1.0 conforme la fraccion de

gas también lo hace. La relacién es la siguiente:

A , a,<B
C,= A (5.7)
1+(A-1)Q* i o >B
a,—B
Q=—— (5.8)

donde A=1.2y B=0.6, los cuales representan el valor del coeficiente de distribucion
durante el flujo burbuja y slug, y el valor de la fraccion a la cual el coeficiente comienza

a disminuir hasta 1.0, respectivamente. La relacion de (2 permite este comportamiento.

En la Figura 5.1 se muestran las comparaciones del coeficiente de distribucion
utilizando las relaciones de Hibiki e Ishii (2003) y de Shi et al. (2003). Es evidente notar
como las relaciones de Hibiki e Ishii (2003) se presentan discontinuidades, mientras que
las relaciones de Shi et al. (2003) son continuas para toda fraccion volumétrica de gas.
En la seccion 6.6 se hace una discusion acerca de las diferencias entre las relaciones
constitutivas para el célculo del coeficiente de distribucién y su contribucién en las

propiedades de los fluidos.
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Figura 5.1 Comparacion de las relaciones constitutivas del coeficiente de distribucion.

5.1.2 Velocidad drift

Como parte del planteamiento del modelo drift-flux, Hibiki e Ishii (2003) propusieron
relaciones constitutivas para la velocidad drift local de la fase gaseosa para diferentes

patrones de flujo:

Velocidad drift para el flujo burbuja

va 18.67(1—%)2{92(’)'_pg)(l_ag)+MF]

9. (P —pg )+ M.,

2 (gz(P| _pg)+MFw)Ggl

Vg =v2 37 (5.9)
o, - -
| 1+17.67(1-a, )“{92 (;)I(p/,)g—),(gl)f?v?: 'V'F]
z g 0
Velocidad drift para flujo slug
1/2
V, =0.35 19: (71 =) (1=t} + M D, (5.10)

o) (1—%)
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Velocidad drift promedio para flujo anular

7 - 1-a, .+\/9z(P| _pg)(l_%)Dh (5.11)
a, +4\/pg/pl 0.015p,

En la ecuacion (5.9) y (5.10), 5, es la tension superficial entre las fases, M.y M,

representan el gradiente de presion por friccion para un sistema de una y varias
burbujas, respectivamente. Para el flujo anular, se presenta la velocidad drift promedio
la cual contiene implicitamente todos los términos de la ecuacién (4.18). Por otra parte,

Shi et al. (2003) proponen utilizar la siguiente relacion:

v (1-2,C,)v.C,m(0) o 512)

aj
Po _1|a,c,+1
P

donde la velocidad caracteristica V,, la funcién » y el parametro m(6) estan definidas

respectivamente por:

2

14
v, Z[Gg|gz(P|_Pg)} (5.13)
P

1.53/C, a, <o
w = (5.14)
k, (Dadm) a,>a,

m(8)=n,(cos)* (1+sino)" (5.15)

En la definicion de la ecuacion (5.14), k, (D,,,) es el nimero critico de Kutateladze, que

adm
es funcion del diametro adimensional de la tuberia (ver ecuacién (5.16)). Al conocer el
diametro adimensional, el valor de k, se toma de la Tabla 5.1. Los pardmetros o, y «,

son parametros ajustables que definen la transicién entre el flujo burbuja y el flujo slug,
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originalmente estos parametros estan definidos por 0.2 y 0.4 respectivamente. De esta
manera existe concordancia con los datos experimentales de Zuber y Findlay (1965).
Sin embargo, Shi et al. (2003) realiz6 experimentos para tuberias de mayor didmetro
(mayores a 2 pulgadas) y encontré que los valores de 0.05 y 0.13, respectivamente,

permiten obtener los mejores célculos de la fraccion de gas. Por otro lado, es necesario
una interpolacion lineal para la velocidad drift entre «, y a,. El parametro m(6) permite
relacionar la velocidad drift para el flujo bifasico en varias inclinaciones, desde 0° hasta
80°. Este parametro fue primeramente definido por Hasan y Kabir (1999), sin embargo
las variables n,, n y n, han sido definidas por diferentes autores. Shi et al. (2003) las

defini6 por 1.28, 0.5y 1.7, respectivamente.

[gz (pl —pP )JJ/Z
Dadm = — Dh (516)

Ggl

Tabla 5.1 Valores del nimero critico de Kutateladze para diferentes diametros adimensionales

Dadm k“
<2 0
4 1.0
10 2.1
14 2.5
20 2.8
28 3.0
=250 3.2

Usando la definicion de la velocidad drift promedio de la ecuacién (4.18), las

velocidades drift de Hibiki e Ishii (2003) y de Shi et al. (2003) se comparan en la Figura
5.2.
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Figura 5.2 Comparacion de las relaciones constitutivas de la velocidad drift promedio.

De igual manera que el coeficiente de distribucién, las relaciones para la velocidad drift
propuestas por Hibiki e Ishii (2003) presentan discontinuidades al presentarse diferentes
patrones de flujo. Por otro lado, las relaciones de Shi et al. (2003) son continuas en
todas las fracciones volumétricas del gas. En la seccion 6.6 se hace una discusion
acerca de las diferencias entre las relaciones constitutivas para el calculo de la

velocidad drift y su contribucién en las propiedades de los fluidos.

5.1.3 Variables ajustables

En la Tabla 5.2 se resumen las variables ajustables de los parametros drift utilizados
para el flujo bifasico gas-liquido propuesto por diferentes autores. Adicionalmente, se
describen los parametros utilizados en el presente trabajo.
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Tabla 5.2 Variables ajustables de los parametros drift.

Shi et al. (2003) Pan L. (2011) / Shi et al. (2005) Presente trabajo
A 1.2 1.0 1.2
B 0.6 no aplica, (C,=1.0) 0.6
a, 0.05 0.06 0.05
Qa, 0.13 0.21 0.13
n, 1.28 1.85 1.27
n 0.5 0.21 0.25
n, 1.7 0.95 1.08

Las variables ajustables utilizadas en el presente trabajo surgen de una combinacién de
las propuestas por diferentes autores. Adicionalmente, las variables utilizadas reflejaron
los mejores resultados en el calculo de los perfiles de presion.

5.2 Propiedades

En esta seccién se describen las relaciones usadas para calcular las propiedades de los
fluidos. Las propiedades del nitrégeno se calculan con las siguientes relaciones:

La densidad se obtiene de la definicion de los gases reales de la ecuacion (5.17), donde

z es el factor de compresibilidad y R es la constante del gas.

P

= 5.17
ZRT ( )

Py

El factor de compresibilidad esta definido en la ecuacion (5.18), propuesta por Dranchuk
y Abu-Kassem (1975), donde p, y T. son la densidad reducida y la temperatura

reducida del gas, respectivamente. Las constantes A estan definidas en la Tabla 5.3.
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Z :{A1 +Ti+%+_¢—ri+$—s}pr +{A6 +%+%}pf —A{Tﬁ+_?'—;}pf

r r r r r

2 (5.18)
Ay [1+ A ! [Erexp[ A7 ] +1

r

Tabla 5.3 Constantes utilizadas en el calculo del factor de compresibilidad

A, 0.3265 A -0.7361
A -1.0700 A, 0.1844
A, -0.5339 A 0.1056
A 0.01569 A, 0.6134
A -0.05165 A, 0.7210
A 0.5475

La ecuacion (5.19), presentada por Lee et al. (1966), se utilizé para el célculo de la

viscosidad del gas en funcién de la densidad p_, la temperatura T y la masa molecular

M.
1y =(B,)10"exp(B,py ) (5.19)
donde

~(9.38+0.016M)T** 8 — 3.5 0.01M . 3884
©209.2+19.26M+T ' 2 '

. B,=2.45-0.22B,

La velocidad del sonido en el gas se calcula a partir de la temperatura del gas con la
ecuacion (5.20) de Dutour et al. (2000).

c, = 20.047JT (5.20)

Con la ecuacion (5.21) se calcula la capacidad calorifica a presién constante a partir de

la relacion de capacidades calorificas ¥ y la constante del gas R.
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C =— (5.21)
La ecuacion (5.22) de Gustafsson O. (1970) se utilizd para obtener el coeficiente de
Joule-Thomson del gas a partir de la presion y temperatura.

n, =—0.1950+136.5T * -310.9PT (5.22)

En el caso de la fase liquida (OBM) se supone como un fluido incompresible con
propiedades constantes. Por otra parte, las relaciones del nimero de Reynolds y el

esfuerzo de corte estan dadas por:

Re, = 2YUDn (5.23)
My
1
Tw = Py f oV |Vk| (5.24)

Las relaciones (5.23) y (5.24) corresponden a un comportamiento Newtoniano en
ambas fases (liquida y gaseosa). El esfuerzo de corte es funcién de la densidad, la
velocidad y el factor de friccion. Este ultimo permite relacionar la friccion entre el fluido y
la tuberia. Las relaciones para el célculo del factor de friccion se discuten con detalle en

la seccién 6.7.
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6 Solucidn numeérica

Las ecuaciones de conservacion del modelo monofasico (ecuaciones (4.4), (4.5) y (4.6))
y del modelo bifasico (ecuaciones (4.24), (4.25) y (4.26)) forman un conjunto de
ecuaciones no lineales y no homogéneas. Debido a la complejidad de este sistema, no
tienen solucion analitica, por lo tanto es necesario el uso de métodos numéricos que
permitan obtener la solucién. En el presente trabajo, se opta por el uso del método de
diferencias finitas en un esquema implicito, el cual es un método comun en la solucion
de sistemas de ecuaciones en dinamica de fluidos que ha demostrado cuantificar los
fendmenos fisicos con una buena aproximacién. Por otra parte, el esquema implicito de

solucién empleado, garantiza estabilidad numérica (Hoffman et al., 1995).

6.1 Diferencias finitas

En la aproximacion de diferencias finitas, el dominio continuo de las ecuaciones se
discretiza permitiendo que las variables dependientes existan solo en los puntos de
solucién (nodos). La idea de este método es obtener representaciones algebraicas de
las ecuaciones diferenciales parciales al sustituir las diferencias finitas obtenidas del
desarrollo de la serie de Taylor. La serie de Taylor esta representada por

) oul (&) 2| (a9 ol
U(X0+Ax,yo)—u(xo’yo)+AX& + 21 8X2| e n! 8Xn|§

Xo

(6.1)

Xo

donde x, <¢ <(x,+Ax). Al ser ucontinua, es de esperar que la expresion anterior

pueda ser una aproximacion razonable de du para un Ax suficientemente pequefio pero
finito. De hecho, este teorema nos asegura que la representacion diferencial es exacta
para algunos puntos dentro del intervalo Ax. Considerando hasta el término de primer

orden, los ultimos dos términos son el residuo, los cuales representan el error de
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truncamiento que generalmente se expresan como O(Ax”). La primera derivada de u

en diferencias finitas de la ecuacion (6.1) se expresa como

au :u(xo+Ax,yo)—u(xo,yo)+O(AX) (6.2)
OX |y, AX

Yo

donde ou/ox se representa por una expansion hacia delante. Al existir una gran

cantidad de representaciones de diferencias para expresar la derivada, puede también

expresarse con una expansion hacia atras.

OX |y, AX

Yo

a_u _u(Xo’yo)_u(Xo_Ax’y0)+o(AX) (63)

En este trabajo se usaron las definiciones de (6.2) y (6.3) para las coordenadas

temporales y espaciales, respectivamente. Para una variable genérica ¢, la derivada

temporal y espacial queda de la siguiente manera

ALt

o @ —@
—p="1t—"r 6.4
o A (6.4)
a (DHAI _ t+i;

P, = 6.5
0z ¢ AZ (6-5)

El esquema de discretizacion dado por las ecuaciones (6.4) y (6.5) se conoce como un

esquema implicito.

La Figura 6.1 muestra el acomodo de la variable ¢ en los nodos espaciales y su
evaluacion temporal. La solucién se obtiene primeramente dando todos los valores para

@' (condicion inicial, t=0) a través del eje axial z . Posteriormente, ¢, ,, se define

como el valor en la fronteray ¢, se calcula. Despues ¢, se asigna como el nuevo ¢, ,,
conocido, y asi sucesivamente se encontraran las soluciones en todo el eje axial. Por

otro lado las soluciones transitorias evolucionan al calcular los nodos en todo ¢
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Posteriormente, ¢' tomara los valores de ¢ y asi sucesivamente se encontraran los

valores de , hasta alcanzar el tiempo de simulacion previamente definido.

t
t N t+AL . t+2At
z @, A " DA z—Az
| | |
v v v
t t+Ar . t+2At
?, " P, | P
| | |
v v v
t N t+AL . t+2At
gpz+ﬁz @z+.-'_\.z Igoz+.-'_"-.z

Figura 6.1 Esquema de los nodos solucion en las coordenadas espacial y temporal.

Una vez descrito el tipo de diferenciacién y el procedimiento de solucién, es necesaria

la correspondiente manipulacion de las ecuaciones de conservacion.

6.2 Discretizacion de las ecuaciones de conservacion

Aplicando las definiciones de las ecuaciones (6.4) y (6.5) en las ecuaciones de
conservacion del modelo monofésico (ecuaciones (4.4), (4.5) y (4.6)), las ecuaciones se

pueden escribir como:

Ecuacién de masa

A

+ + X + +
c? [1+ (), ﬂ (R),™ +20,(v)," = _zk[( P, + (), 2(R), } +20, (V). (6.6)
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Ecuacién de cantidad de movimiento

t+At

A(R),

t+At

+ Xy Py [1"' (Vk )0 A} Vi )Z = }“(Pk )t;AAtt + Xy Py |:(Vk )tz +(Vk )o A(Vk )tZtAAtz}

fp, (V) ° (6.7)
+At pkgzcosH+EM
2 D

Ecuaciéon de energia

~(MCorm[1+ (%), A ]+1) (R )™+, (), [1 ( )ﬂ(wk)tfm
+Cpup [1+ (%), A](T, tj“ 7, pkpk[(Pk Pk)t;ﬂ (6.8)

~(R), + 2 (%), [(Vk) ) J+Cp kpk[ ), +(%), A (T, )ii}

En las ecuaciones (6.6)-(6.8), (v, )0 representa la velocidad “dummy”, derivada de la

condiciéon de la no linealidad de las ecuaciones y A denota la relacion At/Az. Para el

caso del modelo bifasico, se hace la discretizacion de las ecuaciones (4.24), (4.25) y
(4.26), quedando respectivamente como

Ecuacién de masa

3
C

[14(v,), A](Po): ™ 4 Ay (v )™ = C%[( Py (Vi )o 2 (B )y | 200 (V) (6.9)

2
m

Ecuacién de cantidad de movimiento

(1+C,)A(P, )tzmt +p, [1+(Vm )Ol](Vm )t+At (1+C) A(P, )HM

Z—-At

f 2 — (6.10)
+p, [(vm ).+ (Vi ), A (V). } +At| p.g,cosf +%% ~2 [Conzg + CSAVgﬂ
h
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Ecuaciéon de energia

(B[4 (0 )y 2]+ L) (P, ™ + 2 (V) [24 (Vi )y A ] (Vi )y 7 [ 14 (v )y A (T )1 =
(Pa)s + (v ), A(Pa)is [~ ()t # (v ), | (V) (), 2 ()1 | (6.11)
| (T)y+ (), A(Ta)i % |

6.3 Definicion de la matriz solucidon

Una vez discretizadas las ecuaciones de conservacion, se pueden escribir de forma

matricial de la siguiente manera
A (%) =B (%) (0 (6.12)

donde A representa los coeficientes del vector incégnita (Xk)tz+At y B, es el vector

independiente, que es funcidn de las variables conocidas. Con el fin de esquematizar la
solucion de las ecuaciones se mostraran las ecuaciones de conservacion del modelo

bifasico (6.9), (6.10) y (6.11). La matriz y los vectores de (6.12) quedan como

(Pm )IZ+AI
(%), =] (V). ™ (6.13)
(S
. _
g[l_i_(vm )o }‘} AP 0
A= (1+C,)2 P [ 14 (V) 4] 0 (6.14)

~(Ba[24 (), A 1+2) 0 (V) [14 (Ve ), 4] 7 [ 1 (), 2]
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(R + (), 2R T 2 ()

2
m

(@]

(1+C) (R )+ P (Vi s+ (v ), A (v )1 |
2

1 fmpm (Vm )0

xm = +At| p,. g, c039+5 —/I[CZAag +C3A\/_gﬂ (6.15)

h

B[ (B + (v ), A (P ) [~ (P o (V) | (V) # (Vi ), 24 )17 |

| (T + (V)y AT |

La ecuacion (6.13) representa el vector incégnita, la ecuacion (6.14) es la matriz de los
coeficientes del vector incégnita y la ecuacion (6.15) es el vector de coeficientes
independientes, correspondientes al modelo bifasico. Para el caso del modelo

monofasico la metodologia es similar.

La solucion numérica para todos los casos de la ecuacion (6.12) (modelos de una y dos
fases) se obtienen mediante un cdédigo computacional escrito en FORTRAN 90. El
coédigo computacional consta de diferentes subrutinas que son llamadas desde un
programa principal. Dentro de estas subrutinas podemos mencionar: datos de entrada,
condiciones iniciales, calculo de las propiedades de los fluidos y calculo de los
parametros drift. En el programa principal estdn definidas las condiciones de frontera,
los ciclos temporal y espacial, asi como el la ecuacién (6.12) correspondiente. La
ecuacion (6.12) se resuelve utilizando la paqueteria LINPACK (Dongorra et al., 1990) de
subrutinas numeéricas para la solucién simultanea de ecuaciones lineales. El algoritmo
de solucién de esta paqueteria se basa en la factorizaciéon de una matriz usando una
version de eliminacién Gaussiana con pivote parcial. Por otra parte, los términos
generadores de la no linealidad se eliminan mediante la incorporacion de un ciclo
iterativo que permite alcanzar la convergencia del sistema de ecuaciones. Como
primera aproximacién el término no lineal toma el valor de la velocidad del tiempo t,
posteriormente dentro del ciclo iterativo se hace un promedio con la nueva velocidad

calculada.
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(w), =5 ), + (4): ] (6.16)

6.4 Procedimiento de solucidon

Dentro de los modelos propuestos, los datos de entrada se definen por la presion, la
temperatura y el flujo volumétrico de la fase correspondiente. Las propiedades de los
fluidos, las inclinaciones de la tuberia, las geometrias de flujo, asi como los pasos de
tiempo y espacio, también fungen como datos de entrada. En el caso de las
condiciones de frontera de los modelos, éstas estan representadas por la presion,
temperatura y velocidad en el primer nodo de solucion. Para esto, las fronteras se

t+At e

_, =¢, . Las condiciones iniciales se

definen a partir de los datos de entrada (¢, )

establecen a partir de la solucion de las ecuaciones de conservacion de masa y
cantidad de movimiento en estado estacionario (de cada modelo correspondiente) para
obtener los perfiles de presién y velocidad. La temperatura se define por el gradiente

geotérmico, por ejemplo 0.020 C°/m.

A continuaciéon se define la metodologia requerida para encontrar la solucion

independiente de los modelos:

Paso 1. A partir de los datos de entrada se definen las condiciones de frontera en el

t+At e

primer nodo (¢, )., =o;.

Paso 2. Si es el caso del modelo bifasico, se realiza el calculo de la fraccion volumétrica

del gas, y se recalcula la densidad y la velocidad de mezcla.
Paso 3. Se calculan las propiedades de los fluidos en la frontera.

Paso 4. Se calculan las condiciones iniciales.
Paso 5. Se calculan los coeficientes de las matrices A,y B, de la ecuacion (6.12).

Paso 6. Usando la paqueteria LINPACK (Dongorra et al., 1990) se encuentra la solucion

del vector (X, ). de la ecuacién (6.12).

52



Paso 7. Si es el caso del modelo bifasico, se realiza el calculo de la fraccion volumétrica

del gas, y se recalcula la densidad y la velocidad de mezcla.
Paso 8. Se calculan las propiedades de los fluidos.

Paso 9. Se calcula el término de la velocidad correspondiente a la no linealidad,

ecuacion (6.16).

Paso 10. Si la condicién de error ‘P&'k(xk)”At -B,,

z

<error no es satisfecha, se regresa

al paso 5 hasta satisfacer la condicion.

Paso 11. Se avanza un Az, y se reinicia en el paso 5.

Paso 12. Si se resuelven el nUmero total de nodos, entonces todos los nuevos valores

en (X)." se asignana (X,)..

Paso 13. Se avanza un At y se reinicia en el paso 5, hasta que se alcanza el tiempo

final de la simulacion.

Como se menciond anteriormente, la condicion inicial se obtiene a partir de los modelos
en estado estacionario. Para esto, se sigue la metodologia antes descrita omitiendo los
pasos 4, 12 y 13. En el Apéndice B, se muestran los diagramas de flujo para la solucién

de cada modelo propuesto.

6.5 Andlisis de pasos de tiempo y espacio

Como es bien sabido, los pasos de tiempo y espacio juegan un papel importante en la
estabilidad numérica de los modelos matematicos, permitiendo asi mismo la
convergencia y consistencia de los mismos. El andlisis de los pasos de tiempo y
espacio consiste en variar los At y Az, y asi observar para que valores la solucion es
consistente y existe convergencia en las ecuaciones sin presentarse inestabilidades
numéricas. En la Tabla 6.1 se muestran los datos utilizados para cada modelo

(monofésicos y bifasico) durante el andlisis. Los datos corresponden a un flujo
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ascendente en una region anular para el caso del flujo de gas (gas natural) y el flujo

bifasico (agua-nitrégeno), y en una tuberia circular para el caso del flujo de liquido

(agua de formacién). La Tabla 6.2 proporciona los resultados obtenidos al variar los

pasos de tiempo y espacio.

Tabla 6.1 Datos para los diferentes modelos utilizados en el andlisis de pasos de tiempo y

espacio.

Datos para la simulacién con los diferentes modelos propuestos

Gas (g) | Liquido (I) | Dos fases (m)

Presion en superficie 46.08 1.16 3.87 kg/cm2
Temperatura en superficie 21.22 25 35 C
Gasto del gas 0.481 - 0.472 m3/s
Gravedad especifica 0.6 - 0.97 m3/s
Gasto del liquido - 0.0019 0.0025 m3/s
densidad del liquido - 0.998 0.94 gr/cm3
Diametro 1.25x25 1.25 6.276 x 3.5 in
Profundidad 305 305 1273 m

Tabla 6.2 Analisis de diferentes pasos de tiempo y espacio de los modelos propuestos.

Az 5 10 20
At 5 10 30 60 | 120 5 10 30 60 | 120 5 10 30 | 60 | 120
P, | 49.68 | 40.69 | 49.69 | 49.69 | 49.69 | 49.68 | 49.68 | 49.69 | 49.69 | 49.69 | 49.68 | 49.68 | 49.68 | 49.68 | 49.68
v, 6.25 | 626 | 626 | 626 | 626 | 625 | 625 | 626 | 6.26 | 6.26 | 6.25 | 6.25 | 6.25 | 6.25 | 6.25
T, | 2134 | 2134 | 2134 | 21.34 | 21.34 | 21.34 | 21.34 | 21.34 | 21.34 | 21.34 | 21.34 | 21.33 | 21.33 | 21.33 | 21.33
FI’ 38.26 | 38.26 | 38.26 | 38.26 | 38.26 | 38.26 | 38.26 | 38.26 | 38.26 | 38.26 | 38.26 | 38.26 | 38.26 | 38.26 | 38.26
Vi 235 | 235 | 235 | 235 | 235 | 235 | 235 | 235 | 235 | 235 | 235 | 235 | 235 | 235 | 235
'I'I 26.58 | 26.58 | 26.58 | 26.58 | 26.58 | 26.58 | 26.58 | 26.58 | 26.58 | 26.58 | 26.58 | 26.58 | 26.58 | 26.58 | 26.58
Pm 4472 | 44.72 | 4472 | 4472 | 44.72 | 4489 | 449 | 449 | 449 | 449 | 4524 | 4525 | 45.26 | 45.26 | 45.26
V,, | 042 | 042 | 042 | 042 | 042 | 042 | 042 | 042 | 042 | 042 | 042 | 042 | 042 | 042 | 042
Tm 37.09 | 37.09 | 37.09 | 37.08 | 37.09 | 37.09 | 37.08 | 37.08 | 37.08 | 37.08 | 37.08 | 37.08 | 37.07 | 37.07 | 37.07

Como se puede apreciar en la Tabla 6.2, los diferentes pasos de tiempo y espacio no

muestran diferencias considerables en el céalculo de la presion, velocidad o temperatura

de los modelos propuesto. Esto sugiere que los modelos son incondicionalmente
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estables para todo At y AZ. Esta caracteristica puede atribuirse al esquema implicito
gue empleado para la solucion de los modelos. Ademas los resultados muestran que
los modelos son consistentes. Cabe mencionar que la caracteristica de estabilidad
permite acoplar sin dificultades todos los modelos para obtener la solucion integral de la

presién, velocidad y temperatura en todas las regiones de un pozo.

6.6 Discusion de los parametros drift

Si bien es cierto que las relaciones constitutivas para la velocidad drift y el coeficiente
de distribucion propuestas por Hibiki e Ishii (2003) se deducen a partir de la geometria
interfacial, la fuerza de gravedad, la transferencia de cantidad de movimiento interfacial
y la friccion con la pared de la tuberia, son evidentes las discontinuidades (zonas de
transicion) entre cada patron de flujo. Consecuentemente, es necesario el uso de
herramientas que permitan identificar los patrones de flujo y sus transiciones, para
poder utilizar las relaciones constitutivas correspondientes. Por otro lado, las relaciones
constitutivas propuestas por Shi et al. (2003) éstas presentan continuidad y estan
definidas a partir de la fisica de los patrones de flujo. En dichas relaciones existen

variables ajustables (A, B, o, o, n, N y N,) que han surgido de diferentes datos
experimentales (Shi et al., 2003; Alkaya, 2002; Pan et al., 2011).

Para ejemplificar las diferencias entre las relaciones constitutivas de Hibiki e Ishii
(2003), y Shi et al. (2003) se realizaron simulaciones y se compararon algunas de las
propiedades calculadas. Para esto, se utilizaron las ecuaciones del modelo bifasico en
estado estacionario (ecuaciones (4.24) y (4.25)) y los datos (Tabla 6.3) de un pozo
experimental reportado por Lage et al. (2000). Los fluidos utilizados por Lage et al.
(2000) fueron agua y nitrégeno.

Tabla 6.3 Datos utilizados para la comparacion de las diferentes relaciones constitutivas de los
parametros drift.

Presion en superficie 3.87 kg/cm?
Temperatura en superficie 35.00 °C
Flujo volumétrico del gas 28.32 m°/min
Flujo volumétrico del liquido 40.00 gpm
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Densidad del liquido 0.94 gricm®
Viscosidad del liquido 1.00 cP
Diametro del espacio anular 6.276 x 3.5 in
Profundidad 1273 m

La Figura 6.2 y la Figura 6.3 muestran la fraccion volumétrica del gas y la velocidad de
mezcla calculadas, respectivamente, obtenidas a partir de las relaciones constitutivas
de Hibiki e Ishii (2003) y Shi et al. (2003). Las relaciones de Hibiki e Ishii (2003)
(coeficiente de distribucion y velocidad drift) se establecieron de manera independiente
para cada patron de flujo. Para determinar el patrén de flujo se utilizo la teoria reportada
en el trabajo de Sedar (1998). Para el caso simulado en este ejemplo, se observo que
en toda la longitud del pozo se presenta un flujo slug. Por otro lado, si no se cuenta con
una herramienta de prediccion de patrones de flujo y sus correspondientes transiciones,
es necesaria la definicion de las fronteras entre los diferentes patrones de flujo. En este

ejemplo se definié o, =0.7 como la frontera entre los patrones slug y anular. Es decir,
paratoda « > 0.7 se presenta un flujo anular. Las figuras muestran los casos en que las

relaciones constitutivas de Hibiki e Ishii (2003) son empleadas al considerar solamente
el patréon de flujo slug (PFS, patrén de flujo slug) y, cuando la frontera entre el patrén
slug y anular es definida (FPFSA, frontera del patron de flujo slug y anular). La Figura
6.2 muestra la fraccion volumétrica del gas calculada a partir de las diferentes
relaciones constitutivas de los parametros drift. Es evidente que al no hacer una buena
definicion de las fronteras entre los patrones de flujo se presentan resultados erréneos
de la fraccion volumétrica del gas (FPFSA). Es decir, el uso incorrecto de relaciones
constitutivas para el calculo de los parametros drift, se ve reflejado en el calculo de las
propiedades. El uso de los parametros drift correspondiente al patron slug (PFS)
permite obtener perfiles continuos. Por otro lado, los pardmetros drift propuestos por
Shii et al. (2003) también presentan continuidad, sin embargo no es necesaria la

definicién de lo patrones de flujo.
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Figura 6.2 Comparacion de las relaciones constitutivas en el célculo de la fraccion de gas.
Las relaciones constitutivas de Hibiki e Ishii (2003) son empleadas al considerar el patron
slug (PFS), y cuando la frontera entre el patron slug y anular es definida (FPFSA).
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Figura 6.3 Comparacion de las relaciones constitutivas en el célculo de la velocidad de

mezcla. Las relaciones constitutivas de Hibiki e Ishii (2003) son empleadas al considerar el
patrén slug (PFS) y, cuando la frontera entre el patron slug y anular es definida (FPFSA).

57



Las velocidades de mezcla calculadas se muestran en la Figura 6.3. Al igual que la
fraccion volumétrica del gas, ésta presenta discontinuidad al hacer una mala definicion
de las fronteras entre los patrones de flujo. Esto es importante al tener presente que las
propiedades de mezcla (velocidad y densidad, principalmente) tienen un efecto directo
en el calculo de la caida de presion total. Por ejemplo, al presentarse discontinuidades
en la velocidad de mezcla, el esfuerzo de corte tendra este mismo comportamiento y

por consecuencia sera afectada la caida de presion por friccion.

0 10 20 30 40 50 60 70
T T T T T T T T T T T T

—— Shi et al. (2003)
—o— Hibiki e Ishii (2003) PFS 4
—a— Hibiki e Ishii (2003) FPFSA |
* Datos experimentales de
Lage et al. (2000)
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800

Profundidad (m)
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1400 LL . 1 . 1 . 1 . 1 . 1 . 1 .
0 10 20 30 40 50 60 70

Presion (kg/cm®)

Figura 6.4 Comparacion del calculo de la presién al utilizar diferentes relaciones constitutivas de
los pardmetros drift.

La Figura 6.4 muestra los perfiles de presion obtenidos al utilizar las diferentes
relaciones constitutivas, de igual manera se muestran los datos experimentales
reportado por Lage et al. (2000). Tal como se mencion6 anteriormente, la presion es
afectada directamente por la densidad de mezcla, la cual es funcién de la fraccién
volumétrica del gas. Es decir, al tener una menor presencia de gas la densidad de la
mezcla serd mayor debido a la contribucién de la densidad del liquido. Esto se puede
observar claramente en el caso de la presion obtenida a partir de las relaciones
constitutivas de Hibiki e Ishii (2003) FPFSA. Por otro lado, las presiones obtenida con
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las relaciones de Hibiki e Ishii (2003) PFS presentan una buena tendencia al
compararlas con los datos experimentales, sin embargo es necesario aclarar que para
este ejemplo solo se identificd un solo patrén de flujo (slug) y bajo otras condiciones
podrian existir mas discontinuidades y las diferencias en las predicciones
incrementarian. Las predicciones hechas con las relaciones constitutivas de Shi et.al.
(2003) presentan una continuidad incondicional, debido a que estan establecidas a
partir de la fisica de los patrones de flujo. Por lo que no es necesaria la identificacion
puntual de los patrones de flujo, reduciendo considerablemente los esfuerzos de la
prediccién de los patrones de flujo y sus correspondientes transiciones. Teniendo esto
en mente, las relaciones de Shi et al. (2003) se consideraron suficientes en el alcance

del presente trabajo.

6.7 Discusion de los factores de friccién

El factor de friccidn, al igual que la velocidad, juega un papel importante en el célculo de
la caida de presion por friccion. Esto a causa de su contribucion proporcional en la
definicion del esfuerzo de corte debido al arrastre del fluido contra la pared de la tuberia
(ecuacidn (5.24)).

Durante muchos afos diferentes autores han propuesto una gran variedad de
relaciones para la obtencion del factor de friccion en régimen turbulento de fluidos
Newtonianos en tuberias circulares. Sin embargo, muchos de los esfuerzos se han
enfocado en obtener soluciones de la ecuacion de Colebrook (1938), evitando el uso de
procedimientos iterativos (Ouyang y Aziz, 1996; Romeo et al., 2002). Por otra parte,
para configuraciones anulares los esfuerzos han sido menores. La relacion mas
utilizada para el flujo de fluidos en régimen turbulento en configuraciones anulares es la

propuesta por Gunn y Darling (1963).

1 :1.74—2Iog{2i+ 187 } (6.17)

Jr D, fRe
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(6.18)

a

0.45EXP[ ~(Re-3000)/10° | | 0.45EXP| —(Re-3000),10° 05
[ F |

F
=4log| Re f[—p
F

La ecuaciéon (6.17) y (6.18) definen las relaciones propuestas por Colebrook (1938), y
Gunn y Darling (1963), respectivamente. Donde f es el factor de friccion, Re es el

ndmero de Reynolds y ¢ es la rugosidad absoluta de la tuberia. F  es el factor de

friccion de fanning en régimen laminar para tuberias circulares y F, es el término que

relaciona el factor de friccion en régimen laminar para configuraciones anulares, los

cuales se definen a continuacion.

16
[ 6.19
’ Re (6.19)
2
F, = 16(-k,) (6.20)
1-k  1-K
1_ka2 In(]7/ka)
D
k =—t 6.21
2D (6.21)

En la ecuacion (6.20), k, es la relacion de los didametros anulares, D, es el diametro

externo de la tuberia de perforacion y D, es el diametro interior de la tuberia de

revestimiento. Entonces con estas relaciones, Gunn y Darling (1963) definieron el factor

de friccion en régimen laminar para configuraciones anulares de la manera siguiente:

2
. _F_16 (1-k,) (6.22)

" Re Re[1-k' 1-K’
1_ka2 In(]7/ka)

La ecuacion (6.18) de Gunn y Darling (1963) fue desarrollada a partir de la relaciéon de
Nikuradse (1932). Su principal consideracion parte del hecho de que el flujo bajo

régimen turbulento debe de tener un comportamiento similar bajo el régimen laminar,
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donde Ila contribucion de la geometria anular esta dada por la expresion

(Fo/F.

formulada para tuberias no rugosas, donde el factor de friccion es solo funcién del

0.45EXP| —(Re-3000),/10° , . s 7
) [+ v }. Aunque ese fuera el caso en este trabajo, la relacion esta

nimero de Reynolds y k. Es por esto que el valor del factor de friccion es subestimado

para el caso de tuberias rugosas. Otra de las relaciones comunmente utilizadas es la
propuesta por Blasius (1911), la cual también es formulada para tuberias no rugosas.
Esta se define por:

f =0.079Re** (6.23)

La Figura 6.5 muestra la solucion de las ecuaciones (6.19) y (6.22) para régimen
laminar y las ecuaciones (6.17), (6.18) y (6.23) para régimen turbulento. Es necesario
recordar que los factores de friccion de Darcy (factor de friccibn de Colebrook) son
cuatro veces mayor que los de Fanning (factores de friccion de Gunn y Darling, y de
Blasius). Las soluciones se obtuvieron utilizando el procedimiento iterativo de Newton-
Rapson. En la figura se puede apreciar la diferencia entre los factores de friccion, cabe
mencionar que la relacion de Colebrook (1938) es la Unica que considera la rugosidad
de la tuberia.
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[¢]
[ ]

(O o Gunn & Darling (1963) ]
0 A Blasius (1911)
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[ ]
[ ]
- [ ]
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©
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®
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0.01 |- - - -
[ |Diametro hidraulico 0.0254

Rugosidad absoluta =~ 4.5E-5 m

| Lol s el sl
10° 10* 10°

7

10 10

Nimero de Reynolds

Figura 6.5 Diferentes factores de friccion bajo régimen laminar y turbulento.

61



Adicionalmente, se realiz6 un andlisis comparativo entre los factores de friccion de
Colebrook (1938) y Gunn y Darling (1963) para el calculo de la BHP de un pozo
experimental. Para esto, se utilizaron los datos experimentales reportados por Gaither
et al. (1963). Los datos corresponden a un pozo vertical de 305 metros, productor de un
gas con una gravedad especifica de 0.6. El gas es producido a través de un espacio
anular de 2.5 x 1.25 pulgadas, por lo que se emple6 el concepto de didmetro hidraulico.
Las BHP registradas en el experimento se obtuvieron a partir de diferentes condiciones
en superficie. La Tabla 6.4 muestra las diferentes condiciones de presion, temperatura y
flujo volumétrico del gas en superficie. Las propiedades termodinamicas en el analisis
se calcularon con las relaciones para gas natural de Goldzberg et al. (1984). La Figura
6.6 muestra las comparaciones de las predicciones de las BHP con los factores de
friccion de Colebrook (1938) y Gunn y Darling (1963).

Tabla 6.4 Condiciones en superficie del experimento de flujo de gas de Gaither et al. (1963)

Presion Temperatura Flujo volumétrico
kg/cm? °C m®/min
7.57 15.33 19.57
16.77 15.56 19.62
22.14 15.83 19.62
26.75 15.83 19.56
30.41 16.94 19.58
34.13 17.61 19.62
37.51 18.33 19.52
11.50 16.67 37.28
28.18 18.33 37.42
38.49 20.00 37.55
46.08 21.94 38.03
13.75 18.61 46.51
33.82 21.67 46.58
40.04 22.78 46.62
16.09 19.72 55.29
28.58 21.25 55.65
9.68 16.39 28.89
29.95 18.47 28.89
36.03 19.03 28.89
41.30 20.14 28.86
46.08 21.22 28.86
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En la Figura 6.6 se puede observar que la ecuacién de Gunn y Darling (1963) presenta
un 53% mas del error absoluto promedio en las predicciones, en comparacion con las
predicciones hechas con la ecuacion de Colebrook (1938). Esto es suficiente para
establecer que la contribucién de la rugosidad en el factor de friccion es un factor
considerable en el calculo total de la presién. Por otra parte, el error promedio de
11.70% obtenido con la relacion de Colebrook (1938) es aceptable, aun al considerar
gue no existe informacién precisa de las propiedades del gas de este ejemplo.
Finalmente, el factor de friccion de Colebrook (1938) se emplea dentro del presente
trabajo, debido a que permite obtener mejores predicciones en comparacion con los

factores de friccion establecidos para tuberias no rugosas.
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Figura 6.6 Comparaciones de las BHP calculadas utilizando diferentes factores de friccion en un
pozo productor de gas.
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7 Validaciones y resultados

En este capitulo se presentan las validaciones de los modelos propuestos. Primero los
modelos se comparan con datos experimentales reportados en la literatura y
posteriormente se validan con datos de campo de dos pozos. Los resultados se
comparan con datos de presion y se muestran algunas otras propiedades obtenidas de
las simulaciones, finalmente se reportan los errores obtenidos en las comparaciones.

Los errores se calculan mediante la definicién de error absoluto

(Dmedido

ea (%) _ abs|:¢calculado ~ Predido j|100 (71)

7.1 Validacion con datos experimentales

Los modelos monofésicos y el modelo bifasico se validaron de manera independiente
con datos experimentales de la literatura. En ambos casos, las comparaciones se hacen

con datos bajo condiciones en estado estacionario.

7.1.1 Flujo de gas y liquido

Con los datos reportados por Gaither et al. (1963) se validaron los modelos de flujo de
gas y flujo de liquido. Los datos se obtuvieron experimentalmente de un pozo vertical de
aproximadamente 305 m de longitud. El pozo esta localizado cerca de una fuente de
gas de alta presiéon y un campo de agua. Los datos presentados en la publicacion, se
tomaron bajo diferentes condiciones de presion, temperatura y gastos de produccién en

la superficie.

En el caso del modelo de gas se hacen las comparaciones de las BHP medidas en la
produccion de un gas de una gravedad especifica de 0.6, a través de una region anular.
Las propiedades termodinamicas del gas se calcularon con las relaciones de Goldzberg
et al. (1984) para gas natural. Los datos del flujo de gas se muestran en la Tabla 7.1.
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El modelo del flujo de liquido se valido con las BHP medidas en la produccion de agua
de formacion con una densidad de 0.998 gr/cm3, a través de una tuberia circular. Los

datos del flujo de liquido se muestran en la Tabla 7.2.

Tabla 7.1 Datos de las condiciones en superficie para la simulacion del flujo de gas.

Datos del flujo de gas

Presion Temperatura Flujo volumétrico Didmetro
kg/lcm? °C m°®/min in
7.57 15.33 19.57 2.5x1.25
16.77 15.56 19.62 25x1.25
22.14 15.83 19.62 2.5x1.25
26.75 15.83 19.56 25x1.25
3041 16.94 19.58 25x1.25
34.13 17.61 19.62 25x1.25
37.51 18.33 19.52 25x1.25
11.50 16.67 37.28 25x1.25
28.18 18.33 37.42 25x1.25
38.49 20.00 37.55 25x1.25
46.08 21.94 38.03 25x1.25
13.75 18.61 46.51 2.5x1.25
33.82 21.67 46.58 25x1.25
40.04 22.78 46.62 25x1.25
16.09 19.72 55.29 25x1.25
28.58 21.25 55.65 2.5x1.25
9.68 16.39 28.89 25x1.25
29.95 18.47 28.89 2.5x1.25
36.03 19.03 28.89 25x1.25
41.30 20.14 28.86 25x1.25
46.08 21.22 28.86 25x1.25

Tabla 7.2 Datos de las condiciones en superficie para la simulacion del flujo de liquido.

Datos del flujo de liquido

Presion Temperatura Flujo volumétrico Didmetro
kg/lcm? °C gpm in
0.39 25.00 9.07 1.00
0.53 25.00 14.18 1.00
0.65 25.00 17.41 1.00
0.68 25.00 20.15 1.00
0.84 25.00 22.17 1.00
1.35 25.00 27.42 1.00
1.12 25.00 27.71 1.00
1.30 25.00 29.90 1.00
1.37 25.00 31.53 1.00
2.00 25.00 40.11 1.00
1.12 25.00 28.23 1.25
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1.12 25.00 28.88 1.25
1.16 25.00 29.58 1.25
2.18 25.00 42.96 1.25

Las condiciones iniciales en ambos casos fueron las siguientes: la presion y la
velocidad se calcularon mediante los respectivos modelos en estado estacionario. En el
caso de la temperatura se considerdé constante a lo largo de todo el pozo. Las

simulaciones se hicieron utilizando At =10seg y Az=10m..
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Figura 7.1 Gréficas comparativas de los resultados de la simulacion y los datos experimentales
de Gaither et al. (1963). a) Diferentes BHP del flujo de gas en una tuberia anular. b) Diferentes
BHP del flujo de liquido en una tuberia circular.

En la Figura 7.1 se muestran las graficas comparativas de las diferentes BHP
calculadas y medidas con ambos modelos. Estos resultados se obtuvieron al alcanzar el
estado estacionario de cada uno de los casos simulados. En el caso del flujo de gas se
obtuvo un error promedio de 11.70% de todos las BHP comparadas. Aunque este error
podria considerarse dentro de un margen aceptable, cabe mencionar que no existe
informacion precisa en cuanto a las propiedades y caracteristicas del gas utilizado en
este caso. En la validacion del modelo monoféasico de liquido se observé un error
promedio de 3.30%.
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7.1.2 Flujo bifasico

Lage et al. (2000) reporté datos experimentales del flujo de una mezcla de agua y
nitrégeno a través de un espacio anular, los cuales se compararon con un modelo
mecanistico propuesto por los mismos autores. Los datos se registraron en un pozo
vertical de 1273 m con sensores de presion a las profundidades de 240 m, 494 m, 998
m, y 1273 m. La Tabla 7.3 muestra las propiedades de los fluidos empleados en el

experimento.

Tabla 7.3 Datos para la simulacion del caso de flujo bifésico.

2

Presion en superficie 3.87 kg/cm
Temperatura en superficie 35.00 °C
Gradiente geotérmico 0.03 °C/m
Flujo volumétrico del gas 28.32 m°/min
Flujo volumétrico del liquido 40.00 gpm
Densidad del liquido 0.94 gr/cm®
Viscosidad del liquido 1.00 cP
Didmetro del espacio anular 6.276 x 3.5 in
Profundidad 1273 m

Para las condiciones iniciales, la presién y la velocidad se calcularon mediante el
modelo bifasico en estado estacionario propuesto en este trabajo. La temperatura se
calcul6 con el gradiente geotérmico. Las simulaciones se hicieron utilizando At = 20 seg

y Az=1m. La Figura 7.2 muestra los resultados transitorios de la presién, temperatura
y velocidad de la mezcla en el fondo del pozo, antes de alcanzar el estado estacionario.
Es evidente que la temperatura es la propiedad mas afectada durante la simulacion,
esto debido a que el gradiente geotérmico (condicién inicial) esta alejado a la
temperatura real del flujo de la mezcla. Cabe mencionar que la temperatura de flujo es
Unicamente generada por accion de las propiedades de la mezcla y no existe

transferencia de calor entre los fluidos y la formacion u otros agentes externos.
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Figura 7.2 Transitorios de la presion, temperatura y velocidad de la mezcla simulados en el
fondo del pozo para caso del flujo bifasico.
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Figura 7.3 Comparacion del perfil de presion obtenido de la simulacién con los datos
experimentales de Lage et al. (2000).

68



La Figura 7.3 muestra el perfil de presidbn en estado estacionario obtenido de la
simulacién. La Tabla 7.4 muestra los errores observados al comparar las presiones del
experimento. El promedio de los errores obtenidos es de 4.34%. Esto sugiere que la
velocidad y la temperatura de mezcla obtenidas presentan el mismo error, ya que el

modelo propuesto las calcula de manera conjunta.

Tabla 7.4 Errores absolutos obtenidos al comparar las presiones calculadas y las presiones del
experimento.

Profundidad Presién medida Presién calculada Error absoluto
m kg/cm? kg/cm? %
240 7.65 7.65 0.00
494 14.48 13.69 5.45
998 30.43 31.72 4.23
1273 41.40 4458 7.68

La Figura 7.4 muestra los perfiles de las velocidades del gas, el liquido y la mezcla, asi
como la fraccién volumétrica del gas. Las velocidades del gas, el liquido y la mezcla en
la superficie son de 10.94, 1.54 y 1.84 m/s, respectivamente. En la Figura 7.5 se
observan los perfiles de los parametros drift (velocidad drift promedio y el coeficiente de
distribucién). Estos perfiles son igualmente obtenidos como datos de salida de la

simulacion.

Al suponer que la presion, las velocidades y la temperatura presentan una buena
aproximacion con los datos experimentales, es posible considerar que las demas
propiedades y parametros también lo hacen. Por ejemplo, la fraccion volumétrica del
gas se calcula mediante un proceso iterativo donde se ven involucradas las velocidades
(locales y superficiales) de las fases y la densidad de mezcla. Por otro lado, los
parametros drift son funcion de la fraccibn volumétrica del gas. Es decir, las
predicciones de la presion, las velocidades y la temperatura estan reflejadas en todas
las variables calculadas.
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Figura 7.4 Resultados obtenidos de la simulacion para el flujo bifasico. a) Perfiles de
velocidades de las fases y la mezcla. b) Fraccién volumétrica del gas a lo largo de la tuberia

anular.
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Figura 7.5 Pardmetros drift obtenidos de la simulacion para el flujo bifasico. a) Perfil de la
velocidad drift promedio. b) Perfil del coeficiente de distribucion.

7.2 Validacion con datos de campo

La validacion de los modelos con los datos de campos se realizé con dos pozos donde

fue aplicada la técnica de UBD con inyeccién de nitrdgeno a través de un anular
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concéntrico. Los datos para las validaciones fueron obtenidos del avance diario de la

operacion de cada pozo.

Para estos casos, los modelos propuestos (modelos monofasicos y bifasicos) estan
acoplados, de manera que los perfiles de presion, velocidad y temperatura de todas las
regiones del pozo se obtienen de manera integral durante las simulaciones (ver
diagrama de flujo en el Apéndice B). Las simulaciones se realizaron utilizando

At =120 seg y Az=20 m. Después de alcanzar el estado estacionario los perfiles de

presién obtenidos se utilizaron para las validaciones correspondientes. También se
presentan los perfiles de la fraccion volumétrica del gas, la velocidad y la temperatura
de las fases. Los resultados transitorios se discuten en el capitulo 8. Dentro del codigo
computacional se implement6 una subrutina que permite obtener la trayectoria del pozo
mediante el método de la minima curvatura (Bourgoyne et al., 1991) y asi conocer las

profundidades verticalizadas (TVD).

Las condiciones de temperatura se tomaron del reporte final de la perforacidén. Por otra
parte, existe incertidumbre en cuanto a la caida de presion especifica de las
herramientas del BHA (PMD/ PWD/ LWD/ MWD) por lo que se considera una caida de
presion constante de 50 kg/cm? (~750 psi). La caida de presién generada por la

barrena se calculé utilizando la siguiente ecuacion

D?

AR, =0.8106p, ( Q j (7.2)

donde D, es el diametro total de las toberas de la barrena. La deduccion de la ecuacion

(7.2) puede ser consultada en el Apéndice C.

7.2.1 Pozo 01

El Pozo 01 es un pozo horizontal tipo J donde se aplico la técnica de UBD con inyeccidn
de nitrégeno por anular concéntrico para perforar la etapa de 6 % in desde 4378 m
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hasta 4727 m. La Figura 7.6 muestra el estado mecanico y la trayectoria del pozo
calculada.

La Tabla 7.5 define la geometria del pozo, asi como los diametros y las longitudes
correspondientes que fueron implementadas dentro del cédigo computacional de este
trabajo. La Figura 7.7 muestra graficamente las presiones de inyeccion registradas en
superficie, tomadas del avance diario de la perforacion. Los valores se registraron en
tiempo real. En la Tabla 7.6 se definen las presiones de inyeccién y las condiciones de
operacion registradas a las profundidades de 4538 m, 4608 my 4697 m.

,‘lu il TR 20 @ 800 MD / 795 TVD / 2.26°
iv‘n i 1000

i il TR 13 3/8 @ 2950 MD / 2944 TVD / 0.52°
Puertos iny. @ 4078 MD / 4006 TVD / 46.00° 2000

BL 7 5/8 @ 4089 MD /4013 TVD / 46.81°

TR 9 5/8 @ 4240 MD / 4117 TVD / 47.23°

profundidad (m)

3000

Liner 7 5/8 @ 4378 MD / 4198 TVD / 65.47°
4000

PT 6% @ 4727 MD / 4230 TVD / 90.49° -250

Figura 7.6 Pozo 01. a) Estado mecanico, profundidades e inclinaciones. b) Trayectoria del
pozo.

Tabla 7.5 Geometrias de las tuberias de revestimiento y las herramientas del Pozo 01.

Tuberia / Herramienta OD (in) ID (in) Prof. / Long. (m)
TR 9.625 8.535 4240
Liner 7.625 6.625 4378
Tieback 7.625 6.625 4089
Puertos de Inyeccién 18) 23/32 4078
Barrena 6.5 6) 8/32 0.25
PDM 4.75 2.82 6.77
Estabilizador 4.75 2.0 2.22
VCP 4.75 2.8125 0.46
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LWD 4.75 2.8125 8.94
PWD / MWD 4.75 2.8125 7.68
DC 4.75 2.8125 9.44
HWDP 3.5 2.0625 279.27
Martillo 4.75 2.25 9.22
HWDP 3.5 2.0625 54.21
TP 3.5 2.764 4348.79
4500 4550 4600 4650 4700

175 :

150

125

100

75 |-

Presion de inyeccién (kg/cm?)

25 |-

il

—0o— Tuberia de perforacion
—a— Anular concéntrico
—e— Anular principal

4500

4550

4600
Profundidad (m)

4650 4700

Figura 7.7 Presiones en superficie del Pozo 01, registradas en tiempo real para diferentes

profundidades.

Tabla 7.6 Datos utilizados para las simulaciones de la perforacién de diferentes profundidades

del Pozo 01.

Datos de campo

Profundidad @ 4538 @ 4608 @ 4697 md
Densidad del lodo 0.92 0.92 0.92 gricm?
VP del lodo 15 15 15 cP
Flujo volumétrico del N, 130 130 135 m°®/min
Flujo volumétrico del OBM 200 190 190 gpm
Temperatura en superficie 40.00 40.00 40.00 °C
Gradiente geotérmico 0.019 0.019 0.019 °C/m
Presion del estrangulador 6.54 6.05 8.43 kg/cm?
Presion anular concéntrico 147.65 133.80 140.62 kg/lcm?
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Presion TP 62.78 55.12 42.18 kg/lcm?
DEC 0.53 0.51 0.50 gricm®

Con los datos de la Tabla 7.6 se realizaron las simulaciones correspondientes. A
continuacién se muestran los resultados obtenidos. Las Tabla 7.7- 7.11 muestran las
presiones de inyeccion simuladas con el codigo computacional y las Figura 7.8 — 7.13
muestran las graficas de los perfiles obtenidos de la presién, fraccion volumétrica del

gas, velocidad y temperatura.
Pozo 01 @ 4538 m.

En la Tabla 7.7 se resumen las presiones calculadas en la superficie y en el fondo del
pozo, obtenidas de la simulacion del Pozo 01 a la profundidad de 4538m. La Figura
7.8a muestra los perfiles de presion en todas las secciones del pozo. La BHP calculada
es de 227.25 kg/cm?. La Figura 7.8b muestra la fraccién volumétrica del gas a lo largo
del espacio anular principal, donde se observa la presencia del gas desde la
profundidad de los puertos de inyeccion del gas (4006 m.) hasta la superficie. De igual
manera, la Figura 7.9a muestra los perfiles de velocidades en las diferentes secciones
del pozo. La velocidad calculada en el anular principal (velocidad de mezcla) es de 6.98
m/s en la superficie. En la Figura 7.9b se observan los perfiles de temperatura. Las
temperaturas calculadas en la superficie son de 32.74 °C y 41.83 °C para el anular
concéntrico y la tuberia de perforacion, respectivamente. La temperatura obtenida en el
fondo del pozo es de 48.95 °C.

Tabla 7.7 Presiones obtenidas de la simulaciéon del Pozo 01 a 4538 m.

Presiones (kg/cm?)

Salida del estrangulador 6.54

Inyeccidn en el anular concéntrico 143.77
Inyeccién en la TP 61.08
BHP 227.25
DEC (gr/cm®) 0.538
AR . 33.53
ARy 50.00
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Figura 7.8 Perfiles en estado estacionario obtenidos de la simulacion del Pozo 01 a 3548 m.
a) Presiones en las diferentes secciones del pozo. b) Fraccion volumétrica del gas en la region
del anular principal.
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Figura 7.9 Perfiles en estado estacionario obtenidos de la simulacion del Pozo 01 a 3548 m.
a) Velocidades en las diferentes secciones del pozo b) Temperaturas en las diferentes
secciones del pozo.
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Pozo 01 @ 4608 m.

En la Tabla 7.8 se resumen las presiones calculadas en la superficie y en el fondo del
pozo, obtenidas de la simulacion del Pozo 01 a la profundidad de 4608m. La Figura
7.10a muestra los perfiles de presion en todas las secciones del pozo. La BHP
calculada es de 220.70 kg/cm2. La Figura 7.10b muestra la fraccion volumétrica del gas
a lo largo del espacio anular principal, donde se observa la presencia del gas desde la
profundidad de los puertos de inyeccion del gas (4006 m.) hasta la superficie. De igual
manera, la Figura 7.11a muestra los perfiles de velocidades en las diferentes secciones
del pozo. La velocidad calculada en el anular principal (velocidad de mezcla) es de 7.26
m/s en la superficie. En la Figura 7.11b se observan los perfiles de temperatura. Las
temperaturas calculadas en la superficie son de 31.45 °C y 42.88 °C para el anular
concéntrico y la tuberia de perforacién, respectivamente. La temperatura obtenida en el
fondo del pozo es de 49.40 °C.

Tabla 7.8 Presiones obtenidas de la simulaciéon del Pozo 01 a 4608 m.

Presiones (kg/cm?)

Salida del estrangulador 6.05

Inyeccién en el anular concéntrico 139.14
Inyeccién en la TP 40.78
BHP 220.7
DEC (gr/cm®) 0.522
AR . 30.26
AP, 50.00
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Figura 7.10 Perfiles en estado estacionario obtenidos de la simulacion del Pozo 01 a 4608 m.
a) Presiones en las diferentes secciones del pozo. b) Fraccién volumétrica del gas en la region
del anular principal.
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Figura 7.11 Perfiles en estado estacionario obtenidos de la simulacién del Pozo 01 a 4608 m.
a) Velocidades en las diferentes secciones del pozo. b) Temperaturas en las diferentes
secciones del pozo.

Pozo 01 @ 4697 m.

En la Tabla 7.9 se resumen las presiones calculadas en la superficie y en el fondo del
pozo, obtenidas de la simulacién del Pozo 01 a la profundidad de 4697 m. La Figura

7.12a muestra los perfiles de presion en todas las secciones del pozo. La BHP
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calculada es de 225.35 kg/cm2. La Figura 7.12b muestra la fraccion volumétrica del gas
a lo largo del espacio anular principal, donde se observa la presencia del gas desde la
profundidad de los puertos de inyeccion del gas (4006 m.) hasta la superficie. De igual
manera, la Figura 7.13a muestra los perfiles de velocidades en las diferentes secciones
del pozo. La velocidad calculada en el anular principal (velocidad de mezcla) es de 6.98
m/s en la superficie. En la Figura 7.13b se observan los perfiles de temperatura. Las
temperaturas calculadas en la superficie son de 32.72 °C y 41.97 °C para el anular
concéntrico y la tuberia de perforacion, respectivamente. La temperatura obtenida en el
fondo del pozo es de 48.95 °C.

Tabla 7.9 Presiones obtenidas de la simulaciéon del Pozo 01 a 4697 m.

Presiones (kg/cm?)

Salida del estrangulador 8.43

Inyeccién en el anular concéntrico 142.77
Inyeccién en la TP 42.50
BHP 225.35
DEC (gr/cm®) 0.533
AR . 30.26
ARy 50.00
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a) b)
Figura 7.12 Perfiles en estado estacionario obtenidos de la simulacién del Pozo 01 a 4697 m.

a) Presiones en las diferentes secciones del pozo. b) Fraccién volumétrica del gas en la region
del anular principal.
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Figura 7.13 Perfiles en estado estacionario obtenidos de la simulacién del Pozo 01 a 4697 m.
a) Velocidades en las diferentes secciones del pozo. b) Temperaturas en las diferentes

secciones del pozo.

En la Tabla 7.10 se muestran los errores absolutos obtenidos de las simulaciones de las

diferentes profundidades. Es importante hacer notar que las predicciones presentan un

buen margen de error a excepcion del error de 26.02% obtenido para la presion de

inyeccion en la tuberia de perforacion. Este error se puede atribuir a la incertidumbre en

cuanto al conocimiento de las especificaciones de las herramientas del BHA. El error

promedio en todas las profundidades es de 5.34 %.

Tabla 7.10 Errores obtenidos para diferentes profundidades, al comparar las presiones
simuladas del Pozo 01 con los datos de campo.

@ 4538 m | @ 4608 m | @ 4697 m

Presion de inyeccion en el anular Medida 147.65 133.80 140.62

concéntrico Calculada 143.77 139.14 142.77
(kg/cm?) % Error 2.63 3.99 1.53
- _ - Medida 62.78 55.12 42.18
Presion de inyeccion en la TP Calculada 61.08 40.78 42.50

(kg/cm”)

% Error 2.71 26.02 0.76
R Medida 0.53 0.51 0.50

DEC (gr/em) Calculada 0.538 0.522 0.533
% Error 1.51 2.35 6.60
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7.2.2 Pozo 02

El Pozo 02 es un pozo horizontal tipo J donde se aplico la técnica de UBD con inyeccién
de nitrégeno por anular concéntrico para perforar la etapa de 6 % in desde 4451 m
hasta 5272 m. La Figura 7.14 muestra el estado mecanico y la trayectoria del pozo
calculada. La Tabla 7.11 define la geometria del pozo, asi como los diametros y las
longitudes correspondientes que fueron implementadas dentro del cdédigo
computacional de este trabajo. La Figura 7.15 muestra graficamente las presiones de
inyeccion registradas en superficie, tomadas del avance diario de la perforacion. Es
necesario mencionar que los valores mostrados son valores promedios de los valores
registrados en tiempo real. En la Tabla 7.12 se definen las presiones de inyeccioén y las

condiciones de operacion registradas a la profundidad de 5272 m.

51:1 ol TR 20 @ 500 MD / 494 TVD / 0.24°
pH

ith i 1000
o it TR 13 3/8 @ 2932 MD / 2927 TVD / 3.68°

Puertos iny. @ 4286 MD / 4257 TVD / 32.25°

2000
BL 7 5/8 @ 4308 MD / 4275 TVD / 38.75°

TR 95/8 @ 4350 MD /4306 TVD / 42.56°

3000

profundidad (m)

Liner 7 5/8 @ 4551 MD / 4414 TVD/ 70.23°

4000 1000
750

PT 6% @ 5272 MD / 4427 TVD/ 90.04°

-250

N/S 500

750
1000 -250

a) b)

Figura 7.14 Pozo 02. a) Estado mecéanico, profundidades e inclinaciones. b) Trayectoria del
pozo

Tabla 7.11 Geometrias de las tuberias de revestimiento y herramientas del Pozo 02.

Tuberia / Herramienta OD (in) ID (in) Prof. / Long. (m)
TR 9.625 8.535 4350
Liner 7.625 6.625 4551
Tieback 7.625 6.625 4308
Puertos Iny. 18) 23/32 4286
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Barrena 6.5 4) 12/32 0.27
PDM 4.75 3.444 7.66
Estabilizador 4.75 2.25 1.67
VCP 4.75 2.25 0.98
LWD 4.75 2.8 7.45
PWD 4.75 2.8 2.82
MWD 4.75 2.8 5.12
HWDP 3.5 2.0625 83.98
TP / HWDP 3.5 2.602 / 2.0625 575.7
HWDP 3.5 2.0625 279.96
Martillo 4.75 2.625 8.59
HWDP 3.5 2.25 84.39
TP 3.5 2.602 42135
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175

150
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N
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Figura 7.15 Presiones en superficie del Pozo 02, obtenidas del avance diario de la perforacién

para diferentes profundidades.

Tabla 7.12 Datos utilizados para la simulacion de la perforacion del Pozo 02 a la profundidad de

5272 m.

Datos de campo

Profundidad @ 5272 md
Densidad del lodo 0.95 gr/cm®
VP del lodo 14 cP
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Flujo volumétrico de N, 115 m®min
Flujo volumétrico de OBM 210 gpm
Temperatura en superficie 35.00 °C
Gradiente geotérmico 0.022 °C/m
Presion del estrangulador 7.52 kg/cm?
Presion anular concéntrico 174.36 kg/lcm?
Presion TP 114.6 kg/lcm?
DEC 0.59 gricm®

Con los datos de la Tabla 7.12 se realizaron las simulaciones correspondientes. A
continuacién se muestran los resultados obtenidos. La Tabla 7.13 muestra las presiones
de inyeccién simuladas con el codigo computacional y las Figura 7.16 — 7.17 muestran
las graficas de los perfiles obtenidos de presion, fraccion volumétrica del gas, velocidad

y temperatura.

En la Tabla 7.13 se resumen las presiones calculadas en la superficie y en el fondo del
pozo, obtenidas de la simulacion del Pozo 02 a la profundidad de 5272 m. La Figura
7.16a muestra los perfiles de presion en todas las secciones del pozo. La BHP
calculada es de 227.25 kg/cm?. La Figura 7.16b muestra la fraccién volumétrica del gas
a lo largo del espacio anular principal, donde se observa la presencia del gas desde la
profundidad de los puertos de inyeccion del gas (4257 m.) hasta la superficie. De igual
manera, la Figura 7.17a muestra los perfiles de velocidades en las diferentes secciones
del pozo. La velocidad calculada en el anular principal (velocidad de mezcla) es de 5.74
m/s en la superficie. En la Figura 7.17b se observan los perfiles de temperatura. Las
temperaturas calculadas en la superficie son de 40.04 °C y 34.11 °C para el anular
concéntrico y la tuberia de perforacién, respectivamente. La temperatura obtenida en el
fondo del pozo es de 49.40 °C.

Tabla 7.13 Presiones obtenidas de la simulacién del Pozo 02 a 5272 m.

Presiones (kg/cm?)
Salida del estrangulador 7.52
Inyeccién en el anular concéntrico 174.47
Inyeccién en la TP 76.42
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BHP 274.73
3
DEC (gr/cm®) 0.622
AP, 16.97
ARy 50.00
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Figura 7.16 Perfiles en estado estacionario obtenidos de la simulacién del Pozo 02 a 5272 m.
a) Presiones en las diferentes secciones del pozo. b) Fraccién volumétrica del gas en la region
del anular principal.
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Figura 7.17 Perfiles en estado estacionario obtenidos de la simulacién del Pozo 02 a 5272 m. a)
Velocidades en las diferentes secciones del pozo. b) Temperaturas en las diferentes secciones
del pozo.
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En la Tabla 7.14 se muestran los errores absolutos obtenidos de la simulacion. Es
importante hacer notar que las predicciones presentan un buen margen de error a
excepcion del error de 33.32% obtenido por la presion de inyeccion en la tuberia de
perforacién. Este error se puede atribuir a la incertidumbre en cuanto al conocimiento de
las especificaciones de las herramientas del BHA. El error promedio obtenido de todos
los datos es de 12.93%.

Tabla 7.14 Errores obtenidos al comparar las presiones simuladas del Pozo 02 con los datos

de campo.
. : . L Medida 174.36
Presion de inyeccion en el anular concéntrico Calculada 174.47
kg/cm? .
kg ) % Error 0.06
. : . Medida 114.60
Presion de inyeccion en la TP Calculada 76.42
kg/cm? .
kg ) % Error 33.32
Medida 0.59
3
DEC (grfem’) Calculada 0.622
% Error 5.42

7.3 Ventana de operacion

Una vez validados los modelos, es posible utilizarlos para el disefio de la operacién de
la UBD con inyeccion de nitrégeno por anular concéntrico. La ventana de operacion de
presiones puede obtenerse a partir de éstos. Esta ventana permite definir los diferentes
escenarios de presion durante la perforacién del pozo para una profundidad especifica.
Para esto, se realizan simulaciones variando los gastos de nitrogeno para diferentes
gastos constantes de lodo y asi observar las presiones del fondo fluyendo que podrian
encontrarse bajo esas condiciones al alcanzar el estado estacionario (ver Figura 1.1).
Para el caso del Pozo 01 a la profundidad de 4538 m, la Figura 7.18 muestra la ventana

de operacion obtenida.

Como se puede observar en la Figura 7.18, las diferentes lineas representan gastos
constantes del lodo de perforacién. La presion registrada durante la perforaciéon (dato
del avance de la perforacion) se representa con el simbolo de la estrella. Es notable
para este caso particular, que para gastos mayores de 270 m3/min de nitrégeno, las

84




presiones en el fondo comienzan a mantenerse constantes. Esto se atribuye a que la
friccion se torna dominante en los perfiles de presion debido a las grandes velocidades

de la fase gaseosa.
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Figura 7.18 Ventana de operacion para el caso del Pozo 01 a 4538 m.

En el primer capitulo de la tesis se define la ventana de operacién y se describen las
fronteras adicionales requeridas dentro de la ventana. Dentro de estas fronteras
podemos mencionar: la velocidad minima requerida para garantizar el acarreo de los
recortes a superficie, el volumen maximo de lodo permisible en el BHA, los volumenes
criticos de nitrégeno en el anular concéntrico y los limites de presiéon de la formacion.
Estas fronteras permiten acotar la region de presién donde la operacion debe llevarse a
cabo (region de color amarillo en la Figura 1.1), garantizando asi la integridad del pozo,
las herramientas y la formacion. Sin embargo al no contar con la informacién pertinente
no es posible definir esta region dentro de la ventana mostrada en la Figura 7.18.
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8 Resultados transitorios y analisis
parametrico

En el capitulo anterior se realizaron las validaciones de todos los modelos. Se
compararon los estados estables con datos experimentales y datos registrados durante
la perforacion de dos pozos. A continuacién se hace una discusion acerca de los
transitorios de la temperatura, velocidad y presion para el caso del Pozo 01 a la
profundidad de 4538 m. Posteriormente se realiza un analisis paramétrico.

8.1 Resultados de los perfiles transitorios

La Figura 8.1 muestra los transitorios de la temperatura generados durante la
simulacién. Los perfiles del anular concéntrico y la tuberia de perforacibn muestran las
temperaturas obtenidas en superficie, mientras que los perfiles del anular principal
muestran, la temperatura a la profundidad de los puertos de inyeccion (CFD, condicion
de frontera dinamica) y la temperatura del fondo del pozo (BH, bottom hole). Como se
comentd anteriormente, la CFD (ultimo nodo del modelo bifasico) es la condicion de
frontera asignada a los modelos monofasicos del anular principal (OBM) y del anular
concéntrico (nitrégeno). La condicion inicial de la temperatura en todos los modelos esta
planteada a partir del gradiente geotérmico. De esta manera, las temperaturas en el

anular principal disminuyen hasta alcanzar el estado estacionario a los 76 minutos.

Los transitorios del anular concéntrico presentan un comportamiento diferente a los del
anular principal debido a que la solucién del modelo monofasico de nitrégeno comienza
a partir de las temperaturas asignadas por la CFD, y la temperatura en la superficie
(40°C). La Figura 8.2 muestra la evolucion de estos perfiles de temperatura durante la
simulacion, donde la CFD (a 4006 m) disminuye conforme avanza el tiempo. Finalmente
el perfil de temperatura del anular concéntrico alcanza el estado estacionario a los 160
minutos. En el caso de la temperatura de la tuberia de perforaciébn presenta un

comportamiento similar, sin embargo la condicibn de frontera se asigna por la
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temperatura del fondo del pozo. El estado estacionario del modelo monofésico de la
tuberia de perforacion se alcanza a los 119 minutos.
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Figura 8.1 Transitorios de las temperaturas en las diferentes secciones del Pozo 01 a 4538 m.
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Figura 8.2 Perfiles de temperatura del nitrdgeno en el anular concéntrico obtenidos durante la
simulacion del Pozo 01 a 4538 m.
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En el caso de la velocidad, los transitorios se muestran en la Figura 8.3. Al haber hecho
la consideracién de que el lodo de perforacion es un liquido incompresible, es obvio
notar que las velocidades de este permanecen constantes (anular principal BH y tuberia
de perforacién). En cambio, la velocidad obtenida por el modelo bifasico, representada
como la CFD, se ve afectada con el tiempo. Esto se debe a que las propiedades del
nitrégeno son funcién de la temperatura, al igual que de la presion. Debido a la
dependencia de las propiedades del gas con la temperatura, los estados estables estan
basicamente dictaminados por ella. Por otro parte, en el caso del anular concéntrico el
estado estacionario estd representado por un comportamiento oscilatorio periddico.
Cabe mencionar que esto no representa una situacion grave ya que las magnitudes de

las oscilaciones no son considerables.
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Figura 8.3 Transitorios de las velocidades en las diferentes secciones del Pozo 01 a 4538 m.

En la Figura 8.4 se observan los transitorios de la presion. Es pertinente recordar que
los modelos propuestos son resueltos conjuntamente para la presion, velocidad vy
temperatura, por lo que es de esperarse que la presion sea afectada por las

correspondientes variaciones de la temperatura y la velocidad. Si bien es cierto que las
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magnitudes de las variaciones de presidn no son considerables, estas reflejan las
variaciones de las propiedades de los fluidos en el pozo (densidad, viscosidad,
propiedades termodinamicas, etc.).
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Figura 8.4 Transitorios de las presiones en las diferentes secciones del Pozo 01 a 4538 m.
Es evidente concluir que para el caso del Pozo 01, la temperatura es la variable mas

perturbada durante los transitorios. Esto es meramente atribuido a la condicion inicial,

ya gue en magnitud es la mas alejada al estado estacionario.

8.2 Andlisis paramétrico

Con el fin de conocer el efecto que tienen algunos parametros sobre las predicciones,
se realiza un andlisis paramétrico, donde se modifica el valor de un parametro dentro de

un rango aceptable en la practica, manteniendo el resto de los parametros constantes.

El andlisis paramétrico consiste en realizar una simulacion transitoria a partir de una

condicidn inicial conocida (estado estacionario alcanzado en los resultados transitorios
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de la seccién 8.1). Mediante este tipo de analisis se puede observar el comportamiento
de las condiciones en el pozo (temperatura, velocidad y presion) ante nuevas
condiciones de operacion (modificacion de algunos parametros), por ejemplo el
comportamiento de la BHP, al modificar la presion de salida en el estrangular 6 alguno
de los gastos de inyeccion (N, 6 OBM).

Para llevar a cabo el analisis paramétrico se toman como condiciones iniciales los
perfiles en estado estacionario de la temperatura, velocidad y presion del Pozo 1 a 4538
m. y la simulacion transitoria se realiza introduciendo nuevas condiciones de operacion
en superficie como se muestra en la Tabla 8.1. Durante el analisis se modificaron la
presiéon de salida en el estrangulador y el gasto de inyeccién del N,, de esta manera las

condiciones de fronteras fungen como las nuevas condiciones de operacion.

Tabla 8.1 Condiciones de operacion en superficie utilizadas para el analisis paramétrico.

. Aumento del | Decremento
Condicion | Aumento de la | Decremento
L iy . gasto del del gasto del
inicial presion de la presion iy 2
nitrégeno nitrégeno
Cl APS DPS AGN DGN
Presion de
salida del
estrangulador 6.53 10.0 3.0 6.53 6.53
(kg/cm?)
Gasto de
inyeccion del
nitrégeno 130 130 130 160 100
(m®/min)

Las Figura 8.5 -Figura 8.8 muestran los perfiles transitorios observados durante el
analisis paramétrico. En las gréficas, las lineas con el cuadrado en color gris
representan los perfiles al aumentar en magnitud de las condiciones de operaciones,
mientras las lineas con el triangulo en color blanco representan los perfiles al disminuir
las mismas. El circulo en color negro representa la condicion inicial de cada propiedad.

Las simulaciones fueron realizadas utilizando At=1seg y Az=20m , durante 60

minutos.
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Figura 8.5 Respuesta de la temperatura en el fondo del pozo ante el aumento (APS) y el
decremento (DPS) de la presion de salida en el estrangulador.
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Figura 8.6 Respuesta de a) la velocidad de mezcla y b) la BHP ante el aumento (APS) y el
decremento (DPS) de la presion de salida en el estrangulador.
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La Figura 8.5 muestra los comportamientos de la temperatura en el fondo del pozo al
modificar las condiciones de presién en el estrangulador. El estado estacionario es
alcanzado hasta el minuto 51, sin embargo es facil apreciar que la magnitud de las
oscilaciones de la temperatura no son importantes. Inclusive para casos practicos la
temperatura puede ser considerada constante, ya que los modelos propuestos no

consideran transferencia de calor de agentes externos al movimiento del fluido.

En la Figura 8.6 se observan los comportamientos de la velocidad de mezcla y la BHP,
respectivamente, al modificar las condiciones de presion en el estrangulador. Los
fendbmenos transitorios de estas propiedades son considerables, sin embargo las
respuestas de la velocidad y la presion ante los cambios de presion se presentan en
tiempo muy pequefios y alcanzan el estado estacionario en menos de 10 segundos
(0.167 min).

En el caso de la gréfica de la velocidad (Figura 8.6a), se muestra la velocidad de
mezcla observada a la profundidad de los puertos de inyeccion de gas (Ultimo nodo del
modelo bifasico) en vez de la velocidad en el fondo del pozo. De esta manera, se puede
apreciar la contribucién de la presion dentro de la velocidad de la fase gaseosa. Tal
como se menciond anteriormente la velocidad en el fondo del pozo es la perteneciente
al OBM, por lo que ésta se mantiene constante y no presenta un comportamiento

transitorio relevante.

La BHP podria ser considerada como la propiedad mas importante a observar debido a
que es la propiedad que esté directamente reflejada a la condicion de “bajo balance”
durante la UBD. Bajo este contexto, este tipo de analisis permite conocer las
condiciones a las que el yacimiento podria estar expuesto. En este analisis se puede
observar que la magnitud de las oscilaciones de la presion son de bastante importancia,
aunque por otro lado el tiempo de transicion es muy corto, tal como se puede observar
en la Figura 8.6b.
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Figura 8.7 Respuesta de la temperatura en el fondo del pozo ante el aumento (AGN) y el
decremento (DGN) del gasto de inyeccion de nitrégeno.
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Figura 8.8 Respuesta de a) la velocidad de mezcla y b) la BHP ante el aumento (AGN) y el
decremento (DGN) del gasto de inyeccion de nitrégeno.
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La respuesta de las condiciones en el pozo ante la modificacion del gasto de inyeccién
de N, se manifiesta de manera diferente, que ante la modificacion de la presion en
superficie. Debido a que en este caso, las velocidades se ven involucradas en mayor
medida y por otro lado la cantidad de N, inyectado permite aumentar o reducir la BHP.

La Figura 8.7 muestra los comportamientos de la temperatura en el fondo del pozo al
modificar las condiciones de inyeccién de N, en superficie. El estado estacionario ante
el AGN y DGN es alcanzado a los 41 y 51 minutos, respectivamente. Al comparar esta
figura con la Figura 8.5, es evidente notar que se presentan cambios de mayor
magnitud en la temperatura. Esto es enteramente atribuido a la contribucion de la

velocidad de la fase gaseosa.

En el caso de la velocidad de mezcla de la Figura 8.8a, ésta crece en medida que el
gasto de inyeccién lo hace, debido a que la velocidad es directamente proporcional al
gasto. Por otro lado la BHP (Figura 8.8b) es inversamente proporcional al gasto de No,
de manera que la BHP disminuye al haber mayor presencia de gas debido a que la
densidad de mezcla disminuye, y viceversa. Al igual que en la Figura 8.6, el tiempo de
transicion de la velocidad de mezcla y la BHP son muy cortos.

La Tabla 8.2 resume los resultados del analisis paramétrico donde se comparan las

condiciones iniciales con los estados estables alcanzados en cada simulacion.

Tabla 8.2 Resultados del analisis paramétrico.

Cl APS DPS AGN DGN
Temperatura
en el fondo
del pozo 48.95 48.37 49.493 50.13 47.48
(°C)
Velocidad de
mezcla 1.20 1.19 1.21 1.33 1.08
(m/s)
BHP
(kg/cmz) 227.25 237.73 214.64 210.50 248.63
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9 Conclusiones y recomendaciones

Dentro de las conclusiones mas importantes del presente trabajo, se pueden resumir las

siguientes:

El célculo del factor de friccion tiene un efecto directamente proporcional en la
obtencion de la caida de presién por friccion. Es necesario tomar en cuenta que para el
flujo en tuberias anulares o circulares en las operaciones de UBD es necesaria la
consideracién de la rugosidad de las tuberias dentro del calculo del factor de friccién. El
uso de relaciones para tuberias lisas puede subestimar las predicciones de las BHP
hasta en un 50% en el error promedio, en comparacién con relaciones para tuberias

rugosas.

A pesar que las relaciones constitutivas de los parametros drift de Hibiki & Ishii (2003)
se dedujeron a partir de la geometria interfacial, la fuerza de gravedad, la transferencia
de cantidad de movimiento interfacial y la friccibn con las pared de la tuberia, son
evidentes las discontinuidades de dichas relaciones entre cada patron de flujo. Ademas
es necesaria la implementacion de una herramienta que permita definir las fronteras y
las transiciones de los patrones de flujo en base a las condiciones presentes en cada
seccion del pozo, y asi poder utilizar las relaciones correspondientes. Por otro lado, las
relaciones propuestas por Shi et al. (2002) son incondicionalmente continuas y no es
necesaria la definicion de fronteras y/o transiciones entre los patrones de flujo ya que
estas estan definidas a partir de la fisica de cada uno de los patrones de flujo. Las
variables ajustables dentro de estos parametros (A,B,qa,,a,Y m) permiten obtener

mejores predicciones.

El calculo de la fraccion volumétrica del gas es la parte medular dentro del modelado de
la hidrodinamica del flujo de dos fases, aun sin que la fraccion del gas se encuentre
explicitamente dentro del modelo matematico. Esta permitira obtener la velocidad y la
densidad de mezcla real. Estas propiedades se ven reflejadas directamente en la caida
de presion por friccion y la presion hidrostatica, respectivamente. Por otra parte, los
valores erroneos de la fraccidbn de gas no solo podrian reflejarse en el perfil final de
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presiéon, si no en todas las propiedades de mezcla propiciando asi el crecimiento del

error en el célculo.

La presion es la Unica variable disponible en los datos experimentales de la literatura y
en los datos de campo para las validaciones de los modelos. Sin embargo, los modelos
propuestos se resuelven de manera acoplada para la presion, velocidad y temperatura.
Adicionalmente, en cada iteracion de la solucion se recalculan todas las propiedades
correspondientes. Tomando esto como referencia, al tener buenas predicciones de
presién se asume que las demas propiedades son las correspondientes al fenémeno

presente.

Los modelos monofasicos presentan errores promedio de 11.70% y 3.30% para el flujo
de gas en una tuberia anular y liquido en una tuberia circular, respectivamente, al
compararlos con datos experimentales. Las validaciones fueron hechas bajo diferentes
condiciones de presion, temperatura y gastos de produccién en superficie.

El modelo bifasico presenta un error promedio de 4.34% al compararlo con los datos
experimentales. En el caso de las validaciones con los datos de campo, se obtuvieron
errores promedios de 5.34 % y 12.93 %, en la prediccién de las presiones de superficie
y las DEC de los pozos 01 y 02, respectivamente. Esto sugiere que la magnitud de
ambos errores contemplan los errores de los dos modelos monofasicos y el modelo
bifasico. Lo anterior, a causa de que los modelos fueron acoplados para la validacion de
los casos de los datos de campo.

A diferencia de los modelos mecanisticos de dos fases (Perez-Tellez, 2003; Lage vy
Time, 2000; entre otros), el modelo propuesto no requiere de la definicibn de las
transiciones entre los diferentes patrones de flujo, ni modelos independientes para el
célculo de propiedades (presion, velocidades, fraccién volumétrica del gas, etc.) en
cada region. Esto se debe a que la acciébn de cada patron de flujo esta reflejada
implicitamente por las velocidades de las fases y la fraccion volumétrica, gracias a la

utilizacion de los parametros drift.
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Con base en los resultados obtenidos, la discretizacion mediante diferencias finitas y la
técnica numérica de solucidn propuesta, fueron suficientes para alcanzar soluciones
aceptables. Por otra parte, los modelos lograron ser acoplados sin dificultad en los

pasos de tiempo y espacio.

Al observar las magnitudes de los errores de los modelos al compararlos con datos
experimentales y de campo, se puede deducir que la técnica drift-flux y los modelos
monofasicos propuestos permiten obtener buenas aproximaciones en el célculo de la
hidrodinamica de las operaciones de UBD con inyeccion de gas a través de un anular
concéntrico. El trabajo propuesto se puede considerar como una herramienta para el
disefo de las operaciones de la UBD.

Las ecuaciones del modelo bifasico propuesto se pueden utilizar para la solucién de
otros problemas hidrodinamicos, por ejemplo flujo de agua-aceite, aceite-gas natural,
agua-gas natural, gas-gas, etc., esto al utlizar las relaciones constitutivas
correspondientes al fendmeno (propiedades termodinamicas, fracciones volumétricas,

parametros drift, etc.).

La temperatura obtenida por los modelos involucra la contribucion de la compresibilidad
(coeficiente de Joule-Thomson), la capacidad calorifica y el movimiento de los fluidos.
Los valores del coeficiente de Joule-Thomson no presentan variaciones importantes en
magnitud y podrian ser considerados constantes, sin embargo permite involucrar la
accion de la presiéon y la temperatura dentro de la conservacién de energia. Por otro
lado, es importante mencionar que en realidad existen otros agentes que pueden
contribuir a la temperatura del fluido. Dentro de estos agentes podemos mencionar, la
temperatura de la formacién y la temperatura en el fondo del pozo generada por la

barrena.

Dentro de los resultados transitorios se puede observar que el tiempo de transicion
hasta el estado estacionario depende en gran medida de la condicion inicial. Esto es,
conforme la condicion inicial esté mas alejada (en magnitud) del estado estacionario, el

tiempo de transicion sera mayor, como fue el caso de la temperatura.
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El analisis paramétrico permite observar las respuestas de las condiciones en el pozo
(presion, velocidad, temperatura, etc.) ante la modificacion de las condiciones de
operacion. En el andlisis realizado, los tiempos y las magnitudes de respuestas fueron
pequefios debido a que los cambios de las condiciones de operacion (presion de salida
en el estrangulador y el gasto de inyeccion de nitrégeno) no fueron significativos. Sin
embargo, bajo otras circunstancias el analisis paramétrico puede ser de gran ayuda
durante el disefio de la operacién al variar mas condiciones de operacién, como
propiedades del lodo de perforacién, presiones de inyeccion, etc. La importancia del
periodo transitorio durante el analisis paramétrico radica en que la magnitud de las
variables pueda alcanzar valores fuera de los rangos de operacion de los equipos,
herramientas y las condiciones en el fondo del pozo, causando dafo. Por ejemplo, al
ser la BHP la variable mas importante en la condicién de bajo balance, este tipo de
analisis tiene la capacidad de medir la magnitud de las variaciones de presién a las que
el yacimiento esta expuesto ante un cambio en las condiciones de operacién. De esta
manera, esta capacidad permite observar diferentes escenarios, y asi tomar decisiones

mas certeras durante el disefio y la operacion.

Tomando en consideracién las conclusiones anteriores se pueden establecer las

siguientes recomendaciones:

Los modelos propuestos en el presente trabajo, al igual que muchos disponibles en la
literatura, estan formulados bajo la suposicion que la fase liquida es incompresible y
gue su velocidad es constante. Sin embargo, el planteamiento y comparaciéon de un
modelo que permita considerar la compresibilidad del liquido, permitira justificar de

manera mas formal el por que despreciar este fenémenao.

Bajo el esquema de solucidén propuesto, los perfiles de presion, velocidad y temperatura
se obtuvieron de manera integral dentro de los modelos. En el caso del modelo bifasico,
la fraccion volumétrica del gas se calcula por separado. Sin embargo, es recomendable
gue en trabajos futuros se puda integrar la fraccién de gas al modelo matematico y asi
evitar el proceso iterativo adicional para su obtencién. Esto disminuiria aun mas los
errores en el calculo de dicha fraccién y no seria necesario el recalculo de la velocidad y
densidad de mezcla.
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El uso de la técnica drift-flux en los modelo bifasicos reduce en gran medida los
esfuerzos adicionales requeridos en los modelos a dos fluidos. A pesar de esto, al
hacer una comparacion de ambos modelos se podria definir hasta que punto es

recomendable emplear un modelo drift-flux y que desventajas pudieran encontrarse.

La incorporacién de un modelo de transferencia de calor al pozo permitira obtener la
temperatura al considerar todos los agentes externos presentes en la operacién. Dentro
de estos agentes podemos mencionar, la temperatura de la formacion y la temperatura

en el fondo del pozo generada por la barrena.

Como parte de la continuacion de este trabajo, es necesaria la creacidon de una
aplicacion que cuente con una interfaz grafica. Esto permitir4 al disefiador un manejo
mas eficiente de los datos entrada y salida, asi como la visualizacion de los perfiles

calculados.
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Nomenclaturas

Descripcion

Fraccién volumétrica
Parametro ajustable de la velocidad drift de Shi et. al (2003)

Parametro ajustable de la velocidad drift de Shi et. al (2003)

Variable de la ecuacion de energia de mezcla, ecuaciéon
(4.26)
Densidad

Esfuerzo de corte

Coeficiente de Joule-Thomson

Variable arbitraria

Variable de la ecuacion de energia de mezcla, ecuacion
(4.26)

Parametro ajustable de la velocidad dirft de Shi et. al (2003)
Parametro ajustable del coeficiente de distribucidén de Shi et.
al (2003)

Viscosidad

Relacion de las capacidades calorificas

Rugosidad absoluta de la tuberia

Relacién At/Az

Diferencial
Angulo de inclinacion desde la vertical

Tensién superficial
Intervalo de solucién, ecuacion (6.1)

Parametro ajustable del coeficiente de distribucidén de Shi et.
al (2003)
Area transversal

Constantes de la ecuacion (5.18).

Matriz de los coeficientes de las variables dependientes de la
ecuacion (6.12)

Parametro ajustable del coeficiente de distribucidén de Shi et.
al (2003).

Constantes de la ecuacion (5.19)

Vector de los coeficientes de las variables independiente de
la ecuacion (6.12)
Velocidad del sonido
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Unidades
fraccion
fraccion
fraccion

adimensional

kg m™
Pa
K m?J™!

JK™m™3

adimensional
adimensional

Pa s
adimensional

m

sm

°(grados)

N m*

adimensional

m



Coeficiente de distribucion
Capacidad calorifica a presién constante

Variables de la ecuaciéon de cantidad de movimiento de
mezcla, ecuacion (4.24)
Diametro adimensional, ecuacion (5.16)

Diametro
Diametro de Sauter

Energia especifica
Error absoluto

Factor de friccion en régimen turbulento para una region
anular
Factor de friccion en régimen laminar para una region anular

Parametro para el calculo del factor de friccion de Gunn 'y
Darling (1963)

Parametro para el calculo del factor de friccion de Gunn'y
Darling (1963)

Aceleracién gravitacional

Entalpia

Diametro interno
Flux volumétrico
Relacién de didmetros, ecuacion (6.21)

NUmero critico de Katateladze, Tabla 3.1
Peso molecular

Gradiente de presion por friccidn para un sistema de una
burbuja

Gradiente de presion por friccidn para un sistema de varias
burbujas

Parametro ajustable de la velocidad dirft de Shi et. al (2003)

Parametro ajustable de la velocidad dirft de Shi et. al (2003)
Error de truncamiento

Diametro exterior
Presion

Gasto volumétrico
Constante de los gases
Numero de Reynolds
Temperatura

Coordenada temporal
Velocidad

Velocidad caracteristica
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adimensional

Jkg™'K™

adimensional

m
m

J kg™
%
adimensional

adimensional

adimensional

adimensional

m s

J kg™
m

ms*
adimensional

adimensional

kg kgmol ™
Pam™

Pam™

adimensional

adimensional

m
Pa

m3s !

J K™kgmol™
adimensional

K
s

ms
ms

-1

-1



Vi Velocidad drift local m s
Parametro de las ecuaciones de conservacion que considerar adimensional
la compresibilidad de la fase k
X Vector de variables dependientes, ecuacion (6.12) adimensional
Z Factor de compresibilidad adimensional
Z Coordenada espacial m
Subindice
CM Centro de masa
g Fase gaseosa
h Hidraulico (diametro)
ic Interior de la tuberia de revestimiento (diametro)
k Fase k
| Fase liquida
m Mezcla
0 Término generado por la no linealidad
ot Exterior de la tuberia de perforacion (diametro)
r Propiedad reducida
S Superficial
w Pared de la tuberia
Superindice
e Datos de entrada
sc Condiciones estandar
Operadores

()
()

Operador promediado en area

Operador promediado en area y ponderado por la fraccion
volumétrica de la fase k

Operador de valor promedio

Abreviaturas

BH
BHA
BHP

BL
BNA
CFD
CO;
CTR

DC

Fondo del pozo (Bottom hole)

Configuracion de la sarta de perforacion (Bottom hole assemble)
Presion en el fondo del pozo (Bottom hole pressure)

Boca del liner

Barrena

Condiciones de frontera dinamica

Di6xido de carbono

Relacion del transporte de recortes (Cutting transport ratio)
Lastrabarrenas (Drill collar)
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DEC
ELV
E/O
FPFSA
HWDP
LWD
MD

MWD

NTN
N/S
OBM
PDM
PFS
PT
PWD

TFS
TP
TR

TVD

UBD

VCP
VP

Densidad equivalente de circulacion

Volumen equivalente de liquido (Equivalent liquid volume)
Desplazamiento este - oeste

Frontera entre el patron slug y anular

Tuberia de perforacién pesada (Heavy weight drill pipe)

Herramienta de registro durante la perforacién (Logging while drilling)
Profundidad medida (Measured depth)

Herramienta de medicién durante la perforacion (Measured while drilling)
Nitrdgeno

Numero total de nodos

Desplazamiento norte — sur

Fluido de perforacion base aceite (Oil based mud)

Motor de desplazamiento positivo (Positive displacement motor)
Patrén de flujo slug

Profundidad total

Herramienta de medicién de presién durante la perforacién (Pressure while
drilling)

Tiempo final de simulacion

Tuberia de perforacion

Tuberia de revestimiento

Profundidad verticalizada (True vertical depth)

Perforacion bajo balance (Underbalanced drilling)

Vélvula contra presién

Viscosidad plastica
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Apéndice A

Deduccién de la ecuacién de cantidad de movimiento del modelo drift-flux

El modelo bifasico propuesto esta formulado bajo el concepto drift-flux, esto es, la
mezcla se considera como un todo en lugar de dos fases separadas (Hibiki & Ishii,
2003). Sin embargo, de manera implicita todos los campos de velocidades se ven

involucrados dentro de su formulacion.

Las ecuaciones de conservacion para el modelo drift-flux surgen de las ecuaciones
(4.1) - (4.3), y estan formuladas para mezcla. En el caso de la conservacion de masa y
energia se mantienen de manera original, esto al definir las variables independientes
como mezcla. En el caso de la conservacion de la cantidad de movimiento, se definira
de manera mas formal. Para esto se toma la definicién de la cantidad de movimiento de

cada fase.

0 0 0 Ay Tgw

Eagpgvg +5059ngng :—Eag Pg +agpggz COS@-T+ Mg (Al)
h

5 5 8 (1-a, )7,

—(1l-«a oV +— l-o PV, =—— l-a, )P +(1-« ngCOSQ——-i-M (AZ)

6'[( g) (| az( g) 1917 az( g) | ( g) | Dh |

Donde M, representa los esfuerzos interfaciales. Por otro lado, las propiedades de

mezcla cumplen las siguientes definiciones:

Pm :agpg +(1_ag)pl (A3)
PV = 0y PV +(1_0‘g)P|V| (A.4)
Vo=V v =v 4Py (A.5)
g~ 'm gCM — Ym gj .
P
(04 —_—
Vi =V ~Viem = Vi _—Q&ng (A.6)
1_ag Pm
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agnggCM +(1_ag )pIVICM = O (A7)

Donde V,, representa la velocidad al centro de masa de cada fase. Considerando las

definiciones anteriores, los términos de las ecuaciones (A.1) y (A.2) se suman para

obtener la ecuacién de mezcla:

a, PV, +(l—ag )p,vI =a,p, (vm +Vyen )+(l—ag)p| (Vi +View )
= [agpg +(l—ozg )PJVm +[agpgngM +(l—ocg )p,vICM }

= PmVnm

0, PV,V, +(l—ag )p,v,vI =0, p, (vm +Vyoy )2 +(l—ag )p, (Vi +View )2
=a,p, [vf1 + 2V, Voo +Veen ]vm - (l—ag ) o [vnz1 +2V Vi + Vi ]
= [agpg + (l—ozg )p, }Vi +2v, [agpgngM + (l—ag)p,V,CM }

+ [agpgvgw + (l— a, )p,v,zCM

2 2
J— (04 Py —
= PnVinVin F| &g Py (ﬂvgjj +(l_a9)p|£ 5 —ngjj

Prm l_ag Prm
- B
—pv v 4| 5 PP Vgﬂ
l-a, p
g m

a,P, +(1-ay )R =P,
a,p,9,c0s0 +(1-a, ) p,g, cos6 = p, g, COsO
QAT g +(l—ag)rlw =T,

M,+M, =0

La ecuacion de conservacion de cantidad de movimiento de mezcla queda de la

siguiente manera:

a _
gpmvm +gpmvmvm = _2 Pm _2 —— pgpl ng + Pn Cosegz _Tﬂ (A8)
ot 0z 0z ozl l-a, p, D,

Al sustituir la ecuacion de conservacion de masa de mezcla, tenemos:
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ng+pm [ﬁvm +vmgvm}+2 &pgp.v—g? =P cos@gz—fﬂ (A.9)
0z ot 0z oz|1-a, p, D,

Hasta este punto, la ecuacion de cantidad de movimiento tiene una forma similar a la
utilizada en los modelos monofasicos. Sin embargo cuenta con un término adicional, el

cual surge de la accién de los distintos campos de velocidades atribuidos por las dos

fases. Esta derivada se desarrolla a continuacion:

]

a { ag pgpl \7}

oz l-a, p,

_ ag /2 0 pgpl pgpl \/2 0 ag ag pgpl 0 /2

1-q ngg Jo) ' Jo) nggl—a +1—a Jo) Evgj
9 m m [s} g m

1 2 T2 g g g
1-a, p, oz l-a, p, 0z

_ ag p| 1 pg 1 FEP +1+ ag ag pgpl\ﬁia +LME\7
1-a, p, 1-q,

Finalmente, al sustituir esta derivada en la ecuacion (A.9), tenemos:

(A.10)

La ecuacién (A.10) es la misma mostrada en la ecuacién (4.25), sin embargo es
necesario recordar que los modelos solamente resuelven para la presion, velocidad y
temperatura por lo que las demas derivadas no podran ser obtenidas explicitamente
dentro del modelo. En este caso, las derivadas de la fraccion volumétrica del gas y de la

velocidad drift local son tratadas como simples diferenciales, quedando de la siguiente

forma:
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(A.11)

_{1+ % J % pgpl\ﬁAag % Pgh Avg?
g
l-a, J1-a, p, Az 1-a, p, Az

De esta manera, el modelo se resuelve para las mismas variables que el modelo
monofasico, aun al considerar la accion de los diferentes campos de velocidad de las
fases. Si bien es cierto que la magnitud numérica de ésta contribucion no es importante,
permite la convergencia de la fraccion del gas y de la velocidad drift promedio con el
modelo propuesto.
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Apéndice B

Diagramas de flujo

Fracciéon volumétrica del gas

En la Figura B.1 se muestra el diagrama de flujo correspondiente al célculo de la
fraccion volumétrica del gas. Al definir los datos de entrada, se calculan las velocidades
superficiales de las fases y se propone una fraccion volumétrica del gas a partir de
estas. La suposicién de dicha fraccién se hace bajo el concepto de no deslizamiento,
por lo que solamente se consideran los caudales de cada una de las fases.
Posteriormente, comienza el ciclo iterativo donde los parametros drift se introducen
dentro de la definicion de la fraccion volumétrica del gas (ecuacion (4.32)), y asi las
velocidades superficiales se recalculan. De esta manera, las velocidades superficiales
se definen considerando el deslizamiento entre ambas fases, gracias a la contribucion

de los parametros drift y a la fraccion volumétrica del gas.

Modelo de una fase

Las Figura B.2 y Figura B.3 muestran el diagrama de flujo para la solucion del modelo
de una fase (gas 6 liquido). En este diagrama se utilizan condicionales para determinar

si el modelo corresponde a flujo compresible (gas, k = g ) 6 incompresible (liquido, k =1
). Esto permite definir las condiciones de fronteras, las propiedades del fluido y los
términos de las ecuaciones del modelo correspondientes al tipo de flujo (X, =1, X, =0).

Los conectores A, B y C representan el ciclo temporal, el ciclo espacial y el ciclo
eliminador de la no linealidad del modelo, respectivamente.

Modelo de dos fases

Las Figura B.4 y Figura B.5 muestran el diagrama de flujo para la solucion del modelo
de dos fases. La metodologia de solucion de este modelo es similar a la del modelo de
una fase, con la diferencia que las propiedades se definen para unas mezcla, y

adicionalmente se realiza el calculo de la fraccién volumétrica del gas.
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Acoplamiento de los modelos

Para el caso de la validacién de los datos de campo, todos los modelos son acoplados
para simular la UBD con inyeccion de nitrégeno por un anular concéntrico. Las Figura
B.6 y Figura B.7 muestran el diagrama de flujo correspondiente. Este acoplamiento es
posible gracias a la estabilidad numérica observada en el andlisis de los pasos de

tiempo y espacio de la seccion 6.5.

El calculo inicia en superficie en el anular principal (AP), donde de manera descendente
se obtienen los perfiles de presion, temperatura y velocidad, mediante el modelo
bifasico. Posteriormente, al llegar a la profundidad de los puertos de inyeccion (NTNq,
namero total de nodos del modelo bifasico), el ultimo nodo se asigna como la condicién
de frontera dinamica (CFD) del modelo de flujo de gas (N2) y se resuelve de manera
ascendente en el anular concéntrico hasta la presién de inyeccidon en superficie. Por
otro lado, ésta misma frontera del modelo bifasico también se asigna como CFD al
modelo de flujo del liquido (OBM), el cual resuelve de manera descendente en el anular
principal hasta la profundidad total del pozo. En el fondo del pozo, se asigna la caida de
presion de la barrena y del BHA a la presion en el ultimo nodo. Finalmente se asigna
otra CFD, y se resuelve el modelo monofasico de liquido en la tuberia de perforacién

(TP) desde el fondo del pozo hasta la presion de inyeccidon en superficie.

Al resolver el nimero total de nodos y el tiempo final de simulacién, se imprimen los
perfiles de presion, velocidad y temperatura al alcanzar el tiempo final de simulacion
(TFS). Adicionalmente, se obtienen las presiones de inyeccion en superficie del anular
concéntrico y de la TP, asi como la BHP y su respectiva DEC. Estas presiones forman
parte del disefio de la operacion, las cuales permiten definir los escenarios y las
condiciones técnicas a encontrarse durante el desarrollo del proyecto de perforacion.
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A 4

Datos de entrada
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Vg :QQ/AT
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Oy _ng/j

guess

Calcular los
parametros drift
V,,C,

g’

A

Figura B.1 Diagrama de flujo para el célculo de la fraccion volumétrica del gas.
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l Calcular los coeficientes de
las variables dependientes
Calcular < y el vector independiente
Re fii T Acxr Bk

0

Figura B.2 Diagrama de flujo para el célculo del modelo de flujo de una fase.
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Llamar subrutinas de LINPACK
para encontrar la solucion de las
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z

variables dependientes

t+At _ [( Pk )tZ+At (Tk )tZ+At (Vk )tZ+At ]T
No
Si
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propiedades del gas
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y
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Fin

Figura B.3 Diagrama de flujo para el célculo del modelo de flujo de una fase.
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Figura B.4 Diagrama de flujo para el célculo del modelo de flujo de dos fases.



Llamar subrutinas de LINPACK
para encontrar la solucion de las
variables dependientes
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Figura B.5 Diagrama de flujo para el célculo del modelo de flujo de dos fases.
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Figura B.6 Diagrama de flujo para el célculo de los modelos acoplados.




Resolver Modelo Gas

+At

(PQ )tz:jNTNg (TG )tz

t+At
(vs)
=2,NTN, 9/2=2,NTN,

A

(R )s

t+At

CFD Modelo del Liquido - AP
=(P
(TI,AP )z:l = (Tm )tz:ANtTNm

(V,VAP )I+At :&

zZ=.

t+At
)

(Roe). s

CFD Modelo del Liquido - TP
t+At
- ( P'vAP )z:NTNLAP + ARy +APga

bna
t+At t+At
(TI P ) = (TI AP )
’ z=1 ’ z=NTN ap

o) =2

2=NTN,,

A

=1

A

Resolver Modelo Liquido - TP

( P )t+At (T )'HA'( ( t+At
Vire )
LTP J7-2,NTN, 1p I.TP J7-2,NTN, 1p LTP J7-2,NTN, 15

A 4

Resolver Modelo Liquido - AP

(PLAP )tz:it,NTN, AP (TLAP )

t+At t+At

Vise )
2=2,NTN, »p ( 1.AP 72 NTN, pp

t+At

(¢k )tz:l,NTNk - ((Dk )z:l, NTN,
o=P,T,v
k=m; g; I,AP; I, TP

No

Si

A
t=t+At

A 4

A

Calcular

P

bna

A

Imprimir
t+At
(qu )z:l,NTNk

t+At
P

inyTP _( 1, TP )Z:NTNLTP

P P t+At
inyAC _( g )Z:NTNg

BHP = ( Rae )tz:Al\:TNLAp
TVD +
DEC = T( R ap )tz:\ltTNLAp

v
Fin

Figura B.7 Diagrama de flujo para el célculo de los modelos acoplados.
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Apéndice C

Deduccion de la ecuacién para calcular la caida de presion en la barrena

La ecuacion (7.2) para el calculo de caida de presion en la barrena se deriva de la
ecuacion de energia mecanica. La ecuacion (C.1) describe el balance de energia
mecanica para una fase.

1 fv?dz

vdv — g,dZ +VdP +s 0 (C.1)

donde V es el volumen especifico. Al fluir el fluido de perforacién a través de la tuberia
de perforacién hacia la barrena, éste presenta un cambio considerable en el area de
flujo. Es decir, el gradiente de velocidad aumenta considerablemente en las toberas de
la barrena. Sin embargo, la magnitud en los cambios de profundidad y la friccion
generada en las toberas no contribuyen en gran manera a este fenémeno. Es por esto

gue la ecuacién (C.1) se reduce de la siguiente forma
vdv +VdP =0 (C.2)

Integrando la velocidad y la presion, y resolviendo, se obtiene la siguiente expresion

va"avdv+%j::adP -0

2
P =P — plvbna (C3)

bna TP
2

La velocidad en las toberas de la barrena \,, puede ser propiamente sustituida con las

siguientes expresiones

Vbna =&
A,
T nt
Ah =ZZDn
n=1
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2
P =P.—0.8106p, (%j

n

Donde A, es el area total de flujo, representada por el diametro interno de cada tobera

de la barrena D,. Por otra parte, la diferencia entre las presiones de la ecuacion (C.3)
permite obtener la presion generada por el flujo de un fluido a través de las toberas de

la barrena.

2
AP, . =0.8106p, (%J

n

(C.4)

De esta manera, la ecuacion (C.4) es la misma que muestra la ecuacion (7.2) en las

validaciones de la seccién 7.2.
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