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APENDICE

A.1PCl 7041

Procesador

PrOCESAUON ...ttt e st st st sre st saraenaens Intel Pentium IlI

Velocidad del reloj del procesador.........cccceeevecoeseceivieceeeeienes 700 MHz

Velocidad del procesador de Bus.........ccceececceeveeceesiecceeeeceeneeneennn.. L00MH2Z

VIEIMOTIA et eutieiiiete et ettt et ettt et et eteete e e e bes s seseassasere st eresrean 32MB DRAM (expansible a 128 MB)
Velocidad del Bus de memoria.......ccoceceeceeeeeeeeeerieest e e 100MHz

CaChE ON-CNIP...eieiictctee ettt e e e e 32KB

Unidad de punto flotante.......cccceveeeeccecece el S
Memoria compartida

Tipo de memoria compartida.......ccceeeveveeviecenieccecceeecee e . SRAM
Tamaio de memoria compartida........ccceceveeveveccevveceeniieceeninnne.. 512Kb

Interface del Bus

Tipo de lainterface de Bus........cccececeeeeeceevieveesiecieeeec e eneene. 3.3V 0 5V.PCl esclavo o0 maestro.
Watch dog

ANcho del contador........cvevivereineie e eseee e L6 DIES

TIEMPO DASE.....cceeeetcete ettt e SEECCIONAD € (480N @ 15.7mS)
Periodo de @SPEra.....cucicceieeeee ettt e e e 480ns a 17.2min

Requerimientos de energia

PCI17041 con 6040E

+5 VDC (+5%)

IMLAX e ettt st sttt e te s st e e sae e sre e st e e sae e sae e s saesan e snbee e 40A
THDICA ettt ettt ettt eete e st st ae e s seseesesrssaetesteetesrennes 30D A
F12 VDC (£5%) oo eeeeseeeeesses e seesesessees e seeseesesseneseses e ses e seeees 80 mA
212 VDC (5% ) cevveeeeeeeeees e eeeeeeseeeeeeeeseeseeseseesesseeseeeeseesseeeeesssesesssneenns 12 mA

A.2 PCl 6024E

BUS .ttt e e e e et s e sae e seaa e sreaeas PCIA
Entradas analOgiCas.......ocoueveeeeeeeeeereee et er e e v e 16 SE/8DI
Resolucidn de la entrada..........ccceeecveceeeececieriereeee e e 12bits
Velocidad maxima de MUESTIEO0.......coceveeveveveeeresee e 200KS/s
Salidas analdgiCas........ccce e e e 2
Resolucidn de la salida.......ceceeeeeeeee et 12bits

Rango de la entrada......ccccooevvveieveccecsiece e, £0.05V @ £ 10V

CONTROL EN TIEMPO REAL DE UN GIROSCOPO Pagina 2



100

MUESEFrE0 @12 SalIda ettt st e e 10KS/S
Rango de 1@ salida.......c.eceeiieeeicee ettt 10V
Rango de la salida digital.......ccccccoevveviieieeececee e 10V

(000 ] a1 = Yo (o Ta=XY A a1 1= T TT PO 2, 24 bit
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