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APÉNDICE 
 
A.1 PCI 7041 
Procesador 
 
Procesador…………………………………………………………………………….Intel Pentium III 
Velocidad del reloj del procesador………………………………………..700 MHz 
Velocidad del procesador de Bus……………………………………………100MHz 
Memoria………………………………………………………………………………..32MB DRAM (expansible a 128MB) 
Velocidad del Bus de memoria……………………………………………….100MHz 
Caché on-chip…………………………………………………………………………32KB 
Unidad de punto flotante……………………………………………………….si 
 
Memoria compartida 
 
Tipo de memoria compartida...………………………………………….….SRAM 
Tamaño de memoria compartida.....………………………………………512Kb 
 
Interface del Bus 
 
Tipo de la interface de Bus……………………………………………………..3.3V o 5V.PCI esclavo o maestro. 
 
Watch dog 
 
Ancho del contador……………………………………………………………….16 bits 
Tiempo base……………………………………………………………………......Seleccionable (480ns a 15.7ms) 
Periodo de espera………………………………………………………………….480ns a 17.2min 
 
Requerimientos de energía 
 
PCI7041 con 6040E 
 

+5 VDC (±5%) 
MAX…………………………………………………………………………………………4.0 A 
Típica……………………………………………………………………………………….3.5 A 
+12 VDC (±5%)…………………………………………………………………………80 mA 
-12 VDC (±5%)…………………………………………………………………………12 mA 
 
A.2 PCI 6024E 
 
Bus………………………………………………………………………………………..PCIA 
Entradas analógicas………………………………………………………………16 SE/8DI 
Resolución de la entrada………………………………………………………12bits 
Velocidad máxima de muestreo……………………………………………200KS/s 
Salidas analógicas…………………………………………………………………2 
Resolución de la salida…………………………………………………………12bits 
Rango de la entrada……………………………………………………………..±0.05V a ±10V 
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Muestreo a la salida…………………………………………………………….10KS/S 
Rango de la salida………………………………………………………………..±10V 
Rango de la salida digital……………………………………………………..±10V 
Contadores/timers……………………………………………………………….2, 24 bit 


