UNIVERSIDAD NACIONAL AUTONOMA DE MEXICO

FACULTAD DE INGENIERIA

Diseno de controladores para el
sistema “"2DOF Ball Balancer”
utilizando modos deslizantes

I l modernos

TESIS

Que para obtener el titulo de
| I Ingeniero Eléctrico Electronico

PRESENTA

Alvaro Pefia de Teresa

I | DIRECTOR DE TESIS
| Dr. Rafael Iriarte Vivar Balderrama

R, ol 1 -

Ciudad Universitaria, Cd. Mx., 2025



